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2 Programmation

2.1 Panneau de commande local

2.1.1 Fonctionnement du LCP graphique
(GLCP)

Le GLCP est divis� en 4 groupes fonctionnels :

1. A�chage graphique avec lignes d��tat.

2. Touches de menu et voyants (LED) - s�lection du
mode, changement des param�tres et
basculement entre fonctions d�a�chage.

3. Touches de navigation et voyants (LED).

4. Touches d�exploitation et voyants (LED).

A�chage graphique
L��cran LCD est r�tro�clair� et dispose d�un total de 6
lignes alphanum�riques. Toutes les donn�es sont a�ch�es
sur le LCP qui peut indiquer jusqu�� 5 variables d�exploi-
tation en mode [Status].

Lignes d�a�chage :

a. Ligne d��tat
messages d��tat a�chant les ic�nes et les
graphiques.

b. Lignes 1-2
Lignes de donn�es de l�op�rateur pr�sentant des
donn�es et variables d��nies ou choisies par
l�utilisateur. Appuyer sur [Status] pour ajouter une
ligne suppl�mentaire.

c. Ligne d��tat
messages d��tat a�chant un texte. Illustration 2.1 LCP

L�a�chage est divis� en 3 sections :
Partie sup�rieure
(a) a�che l��tat en mode �tat ou jusqu�� 2 variables dans
un autre mode et en cas d�alarme/avertissement.

Le num�ro du process actif (s�lectionn� comme Process
actuel au param�tre 0-10 Process actuel) est indiqu�. Lors
de la programmation d�un process autre que le process
actif, le num�ro du process programm� appara�t � droite
entre crochets.

Partie centrale
(b) a�che jusqu�� 5 variables avec l�unit� correspondante,
ind�pendamment de l��tat. En cas d�alarme/avertissement,
le message d�avertissement appara�t � la place des
variables.

Partie inf�rieure
(c) indique en permanence l��tat du variateur de fr�quence
en mode �tat.
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Illustration 2.6 Voyants

Touches du GLCP
Touches de menu
Les touches de menu sont r�parties selon leurs fonctions.
Les touches situ�es sous l�a�chage et les voyants sont
utilis�es pour la con�guration des param�tres, notamment
le choix des indications de l�a�chage en exploitation
normale.

Illustration 2.7 Touches de menu

[Status]
[Status] indique l��tat du variateur de fr�quence et/ou du
moteur. 3 a�chages di��rents peuvent �tre choisis en
appuyant sur la touche [Status] :

� A�chages sur 5 lignes

� A�chages sur 4 lignes

� Contr�leur logique avanc�

Appuyer sur [Status] pour choisir le mode d�a�chage ou
pour passer au mode A�chage � partir des modes Menu
rapide, Menu principal ou Alarme. Appuyer sur la touche
[Status] pour passer en mode lecture simple ou double.

[Quick Menu]
[Quick Menu] permet la con�guration rapide du variateur
de fr�quence. Les fonctions HVAC les plus courantes
peuvent �tre programm�es dans le menu rapide.

Le Menu rapide est compos� de :
� Mon menu personnel

� Con�guration rapide

� Con�guration des fonctions

� Modi�cations e�ectu�es

� Enregistrements

R�gl. fonction facilite l�acc�s � tous les param�tres requis
pour la plupart des applications HVAC :

� La plupart des ventilateurs de retour et d�alimen-
tation VAV et CAV.

� Les ventilateurs de tour de refroidissement.

� Les pompes � eau primaire, secondaire et de
condensateur.

� Les autres applications de pompes, ventilateurs et
compresseurs.

Ce menu comporte �galement les param�tres de s�lection
des variables � a�cher sur le LCP, de vitesses digitales
pr�d��nies, de mise � l��chelle des r�f�rences analogiques,
de boucle ferm�e zone unique et multizones et de
fonctions sp�ci�ques li�es aux ventilateurs, pompes et
compresseurs.

Les param�tres du menu rapide sont accessibles imm�dia-
tement, � moins qu�un mot de passe n�ait �t� cr�� via les

� Param�tre 0-60 Mt de passe menu princ.

� Param�tre 0-61 Acc�s menu princ. ss mt de passe

� Param�tre 0-65 Mot de passe menu personnel

� Param�tre 0-66 Acc�s menu personnel ss mt de
passe

Il est possible de basculer directement entre le mode Menu
rapide et le mode Menu principal.

[Main Menu]
Appuyer sur [Main Menu] pour programmer tous les
param�tres. Les param�tres du menu principal sont
accessibles imm�diatement, � moins qu�un mot de passe
n�ait �t� cr�� via les

� Param�tre 0-60 Mt de passe menu princ.

� Param�tre 0-61 Acc�s menu princ. ss mt de passe

� Param�tre 0-65 Mot de passe menu personnel

� Param�tre 0-66 Acc�s menu personnel ss mt de
passe

Pour la plupart des applications HVAC, il n�est pas
n�cessaire d�acc�der aux param�tres du menu principal. Le
Menu rapide, la Con�guration rapide et la Con�guration des
fonctions permettent un acc�s simple et rapide � tous les
param�tres typiques n�cessaires.
Il est possible de basculer directement entre le mode Menu
principal et le mode Menu rapide.
Pour �tablir un raccourci de param�tre, appuyer sur la
touche [Main Menu] pendant 3 secondes. Ce raccourci
permet d�acc�der directement � n�importe quel param�tre.
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AVIS!
Les signaux d�arr�t externes activ�s � l�aide de signaux
de commande ou d�un bus de terrain annulent un ordre
de d�marrage donn� via le LCP.

[O�]
[O�] arr�te le moteur connect�. La touche peut �tre [1]
Activ� ou [0] D�sactiv� via le param�tre 0-41 Touche [O�] sur
LCP. Si aucune fonction d�arr�t externe n�est s�lectionn�e
et que la touche [O�] est inactive, le moteur ne peut �tre
arr�t� qu�en coupant l�alimentation secteur.

[Auto On]
[Auto On] permet de contr�ler le variateur de fr�quence �
partir des bornes de commande et/ou de la communi-
cation s�rie. Lorsqu�un signal de d�marrage est appliqu�
sur les bornes de commande et/ou sur le bus, le variateur
de fr�quence d�marre. La touche peut �tre [1] Activ� ou [0]
D�sactiv� via le param�tre 0-42 Touche [Auto on] sur LCP.

AVIS!
Un signal HAND-OFF-AUTO actif via les entr�es digitales
pr�sente une priorit� sup�rieure aux touches de
commande [Hand On] � [Auto On].

[Reset]
Appuyer sur [Reset] pour r�initialiser le variateur de
fr�quence apr�s une alarme. Cette touche peut �tre
s�lectionn�e en tant que [1] Activ� ou  [0] D�sactiv� via le 
param�tre 0-43 Touche [Reset] sur LCP.

Pour �tablir un raccourci de param�tre, appuyer sur la
touche [Main Menu] pendant 3 secondes. Ce raccourci
permet d�acc�der directement � n�importe quel param�tre.

2.1.2 Utilisation du LCP num�rique (NLCP)

Le panneau de commande est divis� en quatre groupes
fonctionnels :

1. A�cheur num�rique.

2. Touche de menu et voyants (LED) - changement
des param�tres et basculement entre fonctions
d�a�chage.

3. Touches de navigation et voyants (LED).

4. Touches d�exploitation et voyants (LED).

AVIS!
La copie de param�tres n�est pas possible avec le NLCP
(LCP 101).

S�lectionner l�un des modes suivants :
Mode �tat : indique l��tat du variateur de fr�quence ou du
moteur.
En pr�sence d�une alarme, le NLCP passe automatiquement
en mode �tat.
Plusieurs alarmes peuvent s�a�cher.

Mode Con�guration rapide ou Menu principal : a�che les
param�tres et leurs r�glages.

Illustration 2.13 LCP num�rique (NLCP)

Illustration 2.14 Exemple d�a�chage d��tat

Voyants (LED) :
� LED verte/On : indique si la section de contr�le

fonctionne.

� LED jaune/Warn. : indique un avertissement.

� LED rouge clignotante/Alarm : indique une
alarme.
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Si aucune fonction d�arr�t externe n�est s�lectionn�e et
que la touche [O�] est inactive, le moteur peut �tre arr�t�
en coupant l�alimentation.

[Auto On] permet de contr�ler le variateur de fr�quence �
partir des bornes de commande et/ou de la communi-
cation s�rie. Lorsqu�un signal de d�marrage est appliqu�
sur les bornes de commande et/ou sur le bus, le variateur
de fr�quence d�marre. La touche peut �tre s�lectionn�e en
tant que [1] Activ� ou [0] D�sactiv� via le 
param�tre 0-42 Touche [Auto on] sur LCP.

AVIS!
Un signal HAND-OFF-AUTO actif via les entr�es digitales
pr�sente une priorit� sup�rieure aux touches de
commande [Hand On] [Auto On].

[Reset] sert � r�initialiser le variateur de fr�quence apr�s
une alarme (arr�t). Cette touche peut �tre s�lectionn�e en
tant que [1] Activ� ou  [0] D�sactiv� via le 
param�tre 0-43 Touche [Reset] sur LCP.

2.1.3 Transfert rapide du r�glage des
param�tres entre plusieurs variateurs
de fr�quence

Une fois le process d�un variateur de fr�quence termin�,
m�moriser les donn�es dans le LCP ou sur un PC via le
logiciel de programmation MCT 10.

Illustration 2.18 LCP

Stockage de donn�es dans le LCP
AVIS!
Arr�ter le moteur avant d�ex�cuter cette op�ration.
Pour m�moriser les donn�es dans le LCP :

1. Aller au param�tre 0-50 Copie LCP.

2. Appuyer sur la touche [OK].

3. S�lectionner [1] Lect.PAR.LCP

4. Appuyer sur la touche [OK].

Tous les r�glages de param�tres sont maintenant stock�s
dans le LCP, comme la barre de progression l�indique.
Quand le pourcentage de 100 % est atteint, appuyer sur
[OK].

Connecter le LCP � un autre variateur de fr�quence et
copier aussi les r�glages des param�tres vers ce variateur
de fr�quence.

Transfert de donn�es du LCP vers le variateur de
fr�quence

AVIS!
Arr�ter le moteur avant d�ex�cuter cette op�ration.
Pour transf�rer les donn�es du LCP vers le variateur de
fr�quence :

1. Aller au param�tre 0-50 Copie LCP.

2. Appuyer sur la touche [OK].

3. S�lectionner [2] Ecrit.par.LCP

4. Appuyer sur la touche [OK].

Les r�glages des param�tres stock�s dans le LCP sont alors
transf�r�s vers le variateur, comme l�indique la barre de
progression. Quand le pourcentage de 100 % est atteint,
appuyer sur [OK].

2.1.4 Con�guration des param�tres

Le variateur de fr�quence est con�u pour s�adapter � des
applications souvent tr�s vari�es, ce qui entra�ne un
nombre de param�tres �lev�. La s�rie propose deux modes
de programmation : menu rapide et menu principal.
Le dernier mode donne acc�s � l�ensemble des param�tres.
Avec le mode pr�c�dent, l�utilisateur parcourt l�ensemble
des param�tres essentiels et n�cessaires � la program-
mation de la majorit� des applications HVAC.
Quel que soit le mode de programmation, on peut
modi�er un param�tre � la fois en mode menu principal et
en mode menu rapide.
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Illustration 2.19 A�chage du menu rapide

Acc�der aux 18 param�tres de con�guration les plus
importants du variateur de fr�quence via Con�guration
rapide. Apr�s la programmation, le variateur de fr�quence
est pr�t � fonctionner. Les 18 param�tres de Con�guration
rapide sont pr�sent�s dans le Tableau 2.1.

Param�tre [Unit�s]
Param�tre 0-01 Langue  
Param�tre 1-20 Puissance moteur [kW] [kW]
Param�tre 1-21 Puissance moteur [CV] [HP]

Param�tre 1-22 Tension moteur1) [V]

Param�tre 1-23 Fr�q. moteur [Hz]
Param�tre 1-24 Courant moteur [A]
Param�tre 1-25 Vit.nom.moteur [tr/min]
Param�tre 1-28 Ctrl rotation moteur [Hz]
Param�tre 3-41 Temps d�acc�l. rampe 1 [s]
Param�tre 3-42 Temps d�c�l. rampe 1 [s]
Param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r. [tr/min] [tr/min]

Param�tre 4-12 Vitesse moteur limite basse [Hz]1) [Hz]

Param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min] [tr/min]

Param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz]1) [Hz]

Param�tre 3-19 Fr�q.Jog. [tr/min] [tr/min]

Param�tre 3-11 Fr�q.Jog. [Hz]1) [Hz]

Param�tre 5-12 E.digit.born.27  

Param�tre 5-40 Fonction relais2)  

Tableau 2.1 Param�tres de con�guration rapide

1) Les informations disponibles � l��cran d�pendent des s�lections
e�ectu�es aux param�tre 0-02 Unit� vit. mot. et 
param�tre 0-03 R�glages r�gionaux. Les r�glages par d�faut des 
param�tre 0-02 Unit� vit. mot. et param�tre 0-03 R�glages r�gionaux
d�pendent de la r�gion du monde o� le variateur de fr�quence est
livr�, mais ils peuvent �tre reprogramm�s si n�cessaire.
2) Le Param�tre 5-40 Fonction relais est un tableau. Choisir entre [0]
Relais 1 ou [1] Relais 2. Le r�glage standard est [0] Relais 1 avec le
choix par d�faut [9] Alarme.

Pour plus d�informations sur les r�glages et la program-
mation, se reporter au chapitre 3 Description des
param�tres.

AVIS!
Si [0] Inactif est s�lectionn� au
param�tre 5-12 E.digit.born.27, aucune connexion � +24 V
n�est n�cessaire sur la borne 27 pour autoriser le
d�marrage.
Si [2] L�chage (valeur par d�faut) est s�lectionn� au
param�tre 5-12 E.digit.born.27, une connexion � +24 V est
n�cessaire pour permettre le d�marrage.

2.1.6 Con�gurations des fonctions

R�gl. fonction facilite l�acc�s � tous les param�tres requis
pour la plupart des applications HVAC :

� La plupart des ventilateurs de retour et d�alimen-
tation VAV et CAV.

� Les ventilateurs de tour de refroidissement.

� Pompes primaires.

� Pompes secondaires.

� Pompes de retour d�eau du condenseur.

� Les autres applications de pompes, ventilateurs et
compresseurs.

Acc�s � la Con�guration des fonctions - exemple
1. Mettre le variateur de fr�quence sous tension

(voyants jaunes allum�s).

Illustration 2.20 Variateur de fr�quence activ�

2. Appuyer sur [Quick Menu].

Illustration 2.21 S�lection du menu rapide
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Param�tres de con�guration des fonctions
Les param�tres de R�gl. fonction sont regroup�s de la mani�re suivante :

Q3-10 R�gl. mot. avanc�s Q3-11 Sortie ana. Q3-12 R�gl. horloge Q3-13 R�gl. a�chage
Param�tre 1-90 Protect. thermique
mot.

Param�tre 6-50 S.born.42 Param�tre 0-70 R�gler date&heure Param�tre 0-20 A�ch. ligne 1.1 petit

Param�tre 1-93 Source
Thermistance

Param�tre 6-51 Echelle min
s.born.42

Param�tre 0-71 Format date Param�tre 0-21 A�ch. ligne 1.2 petit

Param�tre 1-29 Adaptation auto.
au moteur (AMA)

Param�tre 6-52 Echelle max
s.born.42

Param�tre 0-72 Format heure Param�tre 0-22 A�ch. ligne 1.3 petit

Param�tre 14-01 Fr�q. commut. � Param�tre 0-74 Heure d��t� Param�tre 0-23 A�ch. ligne 2 grand
Param�tre 4-53 Avertis. vitesse
haute

� Param�tre 0-76 D�but heure d��t� Param�tre 0-24 A�ch. ligne 3 grand

� � Param�tre 0-77 Fin heure d��t� Param�tre 0-37 A�ch. texte 1
� � � Param�tre 0-38 A�ch. texte 2
� � � Param�tre 0-39 A�ch. texte 3

Tableau 2.2 Q3-1 R�gl. g�n�raux

Q3-20 R�f�rence digitale Q3-21 R�f�rence analogique
Param�tre 3-02 R�f�rence minimale Param�tre 3-02 R�f�rence minimale
Param�tre 3-03 R�f. max. Param�tre 3-03 R�f. max.
Param�tre 3-10 R�f.pr�d��nie Param�tre 6-10 Ech.min.U/born.53
Param�tre 5-13 E.digit.born.29 Param�tre 6-11 Ech.max.U/born.53
Param�tre 5-14 E.digit.born.32Param�tre 5-14 E.digit.born.32 Param�tre 6-12 Ech.min.I/born.53
Param�tre 5-15 E.digit.born.33 Param�tre 6-13 Ech.max.I/born.53
� Param�tre 6-14 Val.ret./R�f.bas.born.53
� Param�tre 6-15 Val.ret./R�f.haut.born.53

Tableau 2.3 Q3-2 R�gl. boucl.ouverte

Q3-30 Consigne int. zone consigne Q3-31 Consigne ext. zone consigne Q3-32 Zone multiple/av.
Param�tre 1-00 Mode Con�g. Param�tre 1-00 Mode Con�g. Param�tre 1-00 Mode Con�g.
Param�tre 20-12 Unit� r�f�rence/retour Param�tre 20-12 Unit� r�f�rence/retour Param�tre 3-15 Source r�f�rence 1
Param�tre 20-13 R�f./retour minimum Param�tre 20-13 R�f./retour minimum Param�tre 3-16 Source r�f�rence 2
Param�tre 20-14 R�f./retour maximum Param�tre 20-14 R�f./retour maximum Param�tre 20-00 Source retour 1
Param�tre 6-22 Ech.min.I/born.54 Param�tre 6-10 Ech.min.U/born.53 Param�tre 20-01 Conversion retour 1
Param�tre 6-24 Val.ret./R�f.bas.born.54 Param�tre 6-11 Ech.max.U/born.53 Param�tre 20-02 Unit� source retour 1
Param�tre 6-25 Val.ret./R�f.haut.born.54 Param�tre 6-12 Ech.min.I/born.53 Param�tre 20-03 Source retour 2
Param�tre 6-26 Const.tps.�l.born.54 Param�tre 6-13 Ech.max.I/born.53 Param�tre 20-04 Conversion retour 2
Param�tre 6-27 Z�ro signal borne 54 Param�tre 6-14 Val.ret./R�f.bas.born.53 Param�tre 20-05 Unit� source retour 2
Param�tre 6-00 Temporisation/60 Param�tre 6-15 Val.ret./R�f.haut.born.53 Param�tre 20-06 Source retour 3
Param�tre 6-01 Fonction/Tempo60 Param�tre 6-22 Ech.min.I/born.54 Param�tre 20-07 Conversion retour 3
Param�tre 20-21 Consigne 1 Param�tre 6-24 Val.ret./R�f.bas.born.54 Param�tre 20-08 Unit� source retour 3
Param�tre 20-81 Contr�le normal/invers� PID Param�tre 6-25 Val.ret./R�f.haut.born.54 Param�tre 20-12 Unit� r�f�rence/retour
Param�tre 20-82 Vit.d�m. PID [tr/mn] Param�tre 6-26 Const.tps.�l.born.54 Param�tre 20-13 R�f./retour minimum
Param�tre 20-83 Vit.de d�m. PID [Hz] Param�tre 6-27 Z�ro signal borne 54 Param�tre 20-14 R�f./retour maximum
Param�tre 20-93 Gain proportionnel PID Param�tre 6-00 Temporisation/60 Param�tre 6-10 Ech.min.U/born.53
Param�tre 20-94 Tps int�gral PID Param�tre 6-01 Fonction/Tempo60 Param�tre 6-11 Ech.max.U/born.53
Param�tre 20-70 Type boucle ferm�e Param�tre 20-81 Contr�le normal/invers� PID Param�tre 6-12 Ech.min.I/born.53
Param�tre 20-71 Mode r�glage Param�tre 20-82 Vit.d�m. PID [tr/mn] Param�tre 6-13 Ech.max.I/born.53
Param�tre 20-72 Modif. sortie PID Param�tre 20-83 Vit.de d�m. PID [Hz] Param�tre 6-14 Val.ret./R�f.bas.born.53
Param�tre 20-73 Niveau de retour min. Param�tre 20-93 Gain proportionnel PID Param�tre 6-15 Val.ret./R�f.haut.born.53
Param�tre 20-74 Niveau de retour max. Param�tre 20-94 Tps int�gral PID Param�tre 6-16 Const.tps.�l.born.53
Param�tre 20-79 R�gl. auto PID Param�tre 20-70 Type boucle ferm�e Param�tre 6-17 Z�ro signal borne 53
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Q3-40 Fonctions ventilateur Q3-41 Fonctions pompe Q3-42 Fonctions compresseur
Param�tre 22-60 Fonct.courroi.cass�e Param�tre 22-20 Con�g. auto puiss.faible Param�tre 1-03 Caract.couple
Param�tre 22-61 Coupl.courroi.cass�e Param�tre 22-21 D�tect.puiss.faible Param�tre 1-71 Retard d�mar.
Param�tre 22-62 Retar.courroi.cass�e Param�tre 22-22 D�tect. fr�q. basse Param�tre 22-75 Protect. court-circuit
Param�tre 4-64 R�gl. bipasse semi-auto Param�tre 22-23 Fonct. abs d�bit Param�tre 22-76 Tps entre 2 d�marrages
Param�tre 1-03 Caract.couple Param�tre 22-24 Retard abs. d�bit Param�tre 22-77 Tps de fct min.
Param�tre 22-22 D�tect. fr�q. basse Param�tre 22-40 Tps de fct min. Param�tre 5-01 Mode born.27
Param�tre 22-23 Fonct. abs d�bit Param�tre 22-41 Tps de veille min. Param�tre 5-02 Mode born.29
Param�tre 22-24 Retard abs. d�bit Param�tre 22-42 Vit. r�veil [tr/min] Param�tre 5-12 E.digit.born.27
Param�tre 22-40 Tps de fct min. Param�tre 22-43 Vit. r�veil [Hz] Param�tre 5-13 E.digit.born.29
Param�tre 22-41 Tps de veille min. Param�tre 22-44 Di��rence r�f/ret. r�veil Param�tre 5-40 Fonction relais
Param�tre 22-42 Vit. r�veil [tr/min] Param�tre 22-45 Consign.surpres. Param�tre 1-73 D�marr. vol�e
Param�tre 22-43 Vit. r�veil [Hz] Param�tre 22-46 Tps surpression max. Param�tre 1-86 Arr�t vit. basse [tr/min]
Param�tre 22-44 Di��rence r�f/ret. r�veil Param�tre 22-26 Fonct.pompe � sec Param�tre 1-87 Arr�t vit. basse [Hz]
Param�tre 22-45 Consign.surpres. Param�tre 22-27 Retar.pomp.� sec �
Param�tre 22-46 Tps surpression max. Param�tre 22-80 Compensat. d�bit �
Param�tre 2-10 Fonction Frein et Surtension Param�tre 22-81 Approx. courbe lin�aire-

quadratique
�

Param�tre 2-16 Courant max. frein CA Param�tre 22-82 Calcul pt de travail �
Param�tre 2-17 Contr�le Surtension Param�tre 22-83 Vit abs d�bit [tr/min] �
Param�tre 1-73 D�marr. vol�e Param�tre 22-84 Vit. abs. d�bit [Hz] �
Param�tre 1-71 Retard d�mar. Param�tre 22-85 Vit pt de fonctionnement [tr/

min]
�

Param�tre 1-80 Fonction � l�arr�t Param�tre 22-86 Vit. � pt de fonctionnement [Hz] �
Param�tre 2-00 I maintien/pr�chau�.CC Param�tre 22-87 Pression � vit. ss d�bit �
Param�tre 4-10 Sens de rotation du moteur Param�tre 22-88 Pression � vit. nominal �
� Param�tre 22-89 D�bit pt de fonctionnement �
� Param�tre 22-90 D�bit � vit. nom. �
� Param�tre 1-03 Caract.couple �
� Param�tre 1-73 D�marr. vol�e �

Tableau 2.5 Q3-4 R�glages application
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0-04  �tat exploi. � mise ss tension

Option: Fonction:
S�lectionner le mode d�exploitation apr�s la
reconnexion du variateur de fr�quence � la
tension secteur apr�s une mise hors tension
en mode Hand (local).

[0] * Red�m auto Reprend le fonctionnement du variateur de
fr�quence avec la m�me r�f�rence locale et
les m�mes conditions de marche/arr�t
(appliqu�es par les touches [Hand On]/[O�]
du LCP ou un d�marrage mode local via une
entr�e digitale) qu�avant la mise hors tension.

[1] Arr.forc�,
r�f.m�mor

Arr�te le variateur de fr�quence, mais,
simultan�ment, conserve en m�moire la
r�f�rence de vitesse locale ant�rieure � la
mise hors tension Une fois la tension secteur
reconnect�e et apr�s r�ception d�un ordre de
d�marrage (� l�aide de la touche [Hand On]
ou d�un ordre de d�marrage local via une
entr�e digitale), le variateur de fr�quence
red�marre et fonctionne � la r�f�rence de
vitesse conserv�e en m�moire.

3.2.2 0-1* Gestion process

D��nir et contr�ler les con�gurations des param�tres
individuels.
Le variateur de fr�quence propose quatre con�gurations
de param�tres qui peuvent �tre programm�s ind�pen-
damment les uns des autres. Il fait donc preuve d�une
grande souplesse qui lui permet de r�pondre aux
exigences de nombreux sch�mas de contr�le de syst�mes
HVAC �conomisant ainsi souvent le co�t d�un �quipement
de contr�le externe. Par exemple, ces con�gurations
peuvent �tre utilis�es pour programmer le variateur de
fr�quence a�n qu�il fonctionne conform�ment � un sch�ma
de contr�le d�un process (p. ex. fonctionnement de jour) et
� un autre sch�ma pour un autre process (p. ex. retour au
r�glage de nuit). Elles peuvent �galement �tre utilis�es par
un fabricant de centrales de traitement de l�air (CTA) ou de
syst�mes frigori�ques autonomes pour programmer �
l�identique tous ses variateurs de fr�quence mont�s en
usine pour di��rents mod�les d��quipement au sein d�une
plage pr�sentant les m�mes param�tres, puis lors de la
production/mise en service, il su�t de s�lectionner un
process sp�ci�que en fonction du mod�le de cette plage
sur lequel le variateur est install�.
Le process actif (c�est-�-dire le process de fonctionnement
actuel du variateur de fr�quence) peut �tre s�lectionn� au 
param�tre 0-10 Process actuel et a�ch� sur le LCP. Gr�ce �
[9] Multi process, il est possible de basculer entre les
process, que le variateur fonctionne ou non, via des ordres
d�entr�e digitale ou de communication s�rie (p. ex. pour la
r�gulation de nuit). S�il est n�cessaire de modi�er des
process en cours de fonctionnement, v�ri�er que le 
param�tre 0-12 Ce r�glage li� � est programm� en

cons�quence. Pour la majorit� des applications HVAC, il
n�est pas n�cessaire de programmer le param�tre 0-12 Ce
r�glage li� �, m�me si des modi�cations de process sont
requises en cours de fonctionnement, mais pour des
applications tr�s complexes utilisant la grande �exibilit�
des process multiples, cela peut s�av�rer utile. � l�aide du 
param�tre 0-11 Programmer process, il est possible de
modi�er les param�tres d�un des process tout en
continuant � faire fonctionner le variateur de fr�quence
dans son process actif, lequel peut �tre di��rent de celui
en cours de modi�cation. Le param�tre 0-51 Copie process
permet �galement de copier des r�glages de param�tres
entre process pour permettre une mise en service plus
rapide si des r�glages de param�tres similaires sont requis
dans di��rents process.
Si le process est modi�� via un bus de terrain, il faut 5 s
max. pour que les nouvelles valeurs soient visibles via le
bus de terrain.

0-10  Process actuel

Option: Fonction:
S�lectionner le process sur lequel fonctionne le
variateur de fr�quence.
Utiliser le param�tre 0-51 Copie process pour
copier un process vers un ou tous les autres
process. Pour �viter tout con�it de r�glages d�un
m�me param�tre dans deux process di��rents,
lier les process � l�aide du param�tre 0-12 Ce
r�glage li� �. Arr�ter le variateur de fr�quence
avant de passer d�un process � un autre lorsque
les param�tres signal�s comme non modi�ables
en cours de fonctionnement pr�sentent des valeurs
di��rentes.
Les param�tres qui sont non modi�ables en cours
de fonctionnement sont signal�s FALSE dans le
chapitre 5 Listes des param�tres.

[0] Process
usine

Ne peut pas �tre modi��. Cette option renferme
l�ensemble des donn�es Danfoss et peut �tre
utilis�e comme source lorsque l�on ram�ne les
autres process � un �tat connu.

[1]
*

Proc.1 [1] Les par. Proc.1 � [4] Proc.4 sont les 4 con�gu-
rations de param�tres dans lesquelles tous les
param�tres peuvent �tre programm�s.

[2] Proc.2
[3] Proc.3
[4] Proc.4
[9] Multi

process
Est utilis� pour la s�lection � distance des
process utilisant des entr�es digitales et le port
de communication s�rie. Ce process utilise les
r�glages du param�tre 0-12 Ce r�glage li� �.
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0-13  Lecture: R�glages joints

Tableau [5]

Range: Fonction:
0*   [0 -

255 ]
A�cher une liste de tous les process actuellement
li�s les uns aux autres � l�aide du param�tre 0-12 Ce
r�glage li� �.  Le param�tre comporte un indice pour
chaque con�guration des param�tres. La valeur
pour chaque indice repr�sente les process li�s �
chaque con�guration des param�tres.

Index Valeur LCP
0 {0}
1 {1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}

Tableau 3.1 Exemple de liaisons

0-14  Lecture: prog. process/canal

Range: Fonction:
0*   [-2147483648

- 2147483647 ]
A�cher le r�glage du 
param�tre 0-11 Programmer process pour
chacun des quatre canaux de communi-
cation di��rents. Lorsque la lecture est
hexad�cimale, comme c�est le cas sur le LCP,
chaque num�ro repr�sente un canal.
Les num�ros 1 � 4 repr�sentent un num�ro
de process ; F correspond au r�glage d�usine
et A au process actif. Les canaux sont, de
droite � gauche : LCP, bus de terrain, USB,
HPFB1.5.
Exemple : la valeur AAAAAA21h signi�e que
le canal du bus de terrain utilise le process 2
au param�tre 0-11 Programmer process,  que
le LCP utilise le process 1 et que tous les
autres canaux utilisent le process actif.

3.2.3 0-2* Ecran LCP

D��nir les variables a�ch�es sur le LCP.

AVIS!
Pour obtenir des informations sur la mani�re d��crire des
textes d�a�chage, se reporter aux :

� Param�tre 0-37 A�ch. texte 1.

� Param�tre 0-38 A�ch. texte 2.

� Param�tre 0-39 A�ch. texte 3.

0-20  A�ch. ligne 1.1 petit

Option: Fonction:
S�lectionner une variable � a�cher
sur la ligne 1, � gauche.

[0] Aucun Aucune valeur d�a�chage
s�lectionn�e.

[37] A�ch. texte 1 Permet d��crire une cha�ne de texte
individuelle � a�cher sur le LCP ou �
lire via la communication s�rie.

[38] A�ch. texte 2 Permet d��crire une cha�ne de texte
individuelle � a�cher sur le LCP ou �
lire via la communication s�rie.

[39] A�ch. texte 3 Permet d��crire une cha�ne de texte
individuelle � a�cher sur le LCP ou �
lire via la communication s�rie.

[89] Lecture date et
heure

A�che la date et l�heure actuelles.

[953] Mot d�avertis-
sement pro�bus.

A�che les avertissements de
communication Pro�bus.

[1005] Cptr lecture
erreurs transmis.

Indique le nombre d�erreurs de
transmission de commande CAN
depuis la derni�re mise sous tension.

[1006] Cptr lecture
erreurs re�ues

Indique le nombre d�erreurs de
r�ception de commande CAN depuis
la derni�re mise sous tension.

[1007] Cptr lectures
val.bus d�sact.

Indique le nombre de d�sactivations
de bus depuis la derni�re mise sous
tension.

[1013] Avertis.par. Indique un mot d�avertissement
sp�ci�que � DeviceNet. Un bit est
a�ect� � chaque avertissement.

[1115] Mot avertis. LON Montre les avertissements sp�ci�ques
� LON.

[1117] R�vision XIF Montre la version du �chier
d�interface externe du composant
Neuron C de l�option LON.

[1118] R�vision LonWorks Montre la version logicielle du
programme de l�application du
composant Neuron C de l�option LON.

[1230] Avertis.par.
[1397] Alert Alarm Word
[1398] Alert Warning

Word
[1399] Alert Status Word
[1501] Heures fonction. A�che le nombre d�heures de

fonctionnement du moteur.

[1502] Compteur kWh Indique la consommation moyenne
en kWh.

[1580] Heures de fct du
ventilateur
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0-20  A�ch. ligne 1.1 petit

Option: Fonction:
[1653] R�f�rence pot.

dig.
Indique la contribution du
potentiom�tre digital au signal de
retour de r�f�rence e�ectif.

[1654] Retour 1 [Unit�] A�che la valeur du signal de retour 1.
Voir aussi le groupe de param�tres
20-** Boucl.ferm�.variat.

[1655] Retour 2 [Unit�] A�che la valeur du signal de retour 2.
Voir aussi le groupe de param�tres
20-** Boucl.ferm�.variat.

[1656] Retour 3 [Unit�] A�che la valeur du signal de retour 3.
Voir aussi le groupe de param�tres
20-** Boucl.ferm�.variat.

[1658] Sortie PID [%] Retourne la val. de sortie du
r�gulateur PID en boucle ferm�e du
variateur en %.

[1660] Entr�e dig. A�che l��tat des entr�es digitales.
Signal faible = 0 ; signal �lev�=1.
En ce qui concerne l�ordre, voir le 
param�tre 16-60 Entr�e dig..  Le bit 0
est le plus � droite.

[1661] R�gl.commut.born.
53

R�glage de la borne d�entr�e 53.
Courant = 0 ; tension = 1.

[1662] Entr�e ANA 53 Valeur e�ective sur l�entr�e 53 comme
une valeur de r�f�rence ou de
protection.

[1663] R�gl.commut.born.
54

R�glage de la borne d�entr�e 54.
Courant = 0 ; tension = 1.

[1664] Entr�e ANA 54 Valeur e�ective sur l�entr�e 54 comme
une valeur de r�f�rence ou de
protection.

[1665] Sortie ANA 42
[ma]

Valeur e�ective en mA sur la sortie
42. Utiliser le param�tre 6-50 S.born.42
pour s�lectionner la variable �
repr�senter au niveau de la sortie 42.

[1666] Sortie digitale
[bin]

Valeur binaire de toutes les sorties
digitales

[1667] Entr�e impulsions
29 [Hz]

Valeur e�ective de la fr�quence
appliqu�e sur la borne 29 comme
entr�e d�impulsions.

[1668] Entr�e impulsions
33 [Hz]

Valeur e�ective de la fr�quence
appliqu�e sur la borne 33 comme
entr�e d�impulsions.

[1669] Sortie impulsions
27 [Hz]

Valeur e�ective des impulsions
appliqu�es � la borne 27 en mode
sortie digitale.

[1670] Sortie impulsions
29 [Hz]

Valeur e�ective des impulsions
appliqu�es � la borne 29 en mode
sortie digitale.

0-20  A�ch. ligne 1.1 petit

Option: Fonction:
[1671] Sortie relais [bin] Indique le r�glage de tous les relais.

[1672] Compteur A Indique la valeur actuelle du
compteur A.

[1673] Compteur B Indique la valeur actuelle du
compteur B.

[1675] Entr�e ANA
X30/11

Valeur e�ective du signal sur l�entr�e
X30/11 (carte d�E/S d�usage g�n�ral,
en option).

[1676] Entr�e ANA
X30/12

Valeur e�ective du signal sur l�entr�e
X30/12 (carte d�E/S d�usage g�n�ral,
en option).

[1677] Sortie ANA X30/8
[mA]

Valeur e�ective au niveau de la sortie
X30/8 (carte d�E/S d�usage g�n�ral, en
option). Utiliser le 
param�tre 6-60 Sortie borne X30/8
pour s�lectionner la variable �
a�cher.

[1678] Sortie ANA X45/1
[mA]

[1679] Sortie ANA X45/3
[mA]

[1680] Mot ctrl.1 bus Mot de contr�le re�u du ma�tre bus.

[1682] R�f.1 port bus Valeur de r�f�rence principale
envoy�e avec le mot de contr�le via
le r�seau de communication s�rie, p.
ex. par le BMS, le PLC ou un autre
contr�leur ma�tre.

[1684] Impulsion
d�marrage

Mot d��tat �largi de l�option de
communication du bus de terrain.

[1685] Mot ctrl.1 port FC Mot de contr�le re�u du ma�tre bus.

[1686] R�f.1 port FC Mot d��tat envoy� au ma�tre bus.

[1690] Mot d�alarme Une ou plusieurs alarmes en code
hexad�cimal (utilis� pour les
communications s�rie).

[1691] Mot d�alarme 2 Une ou plusieurs alarmes en code
hexad�cimal (utilis� pour les
communications s�rie).

[1692] Mot avertis. Un ou plusieurs avertissements en
code hexad�cimal (utilis� pour les
communications s�rie).

[1693] Mot d�avertis-
sement 2

Un ou plusieurs avertissements en
code hexad�cimal (utilis� pour les
communications s�rie).

[1694] Mot �tat �largi Un ou plusieurs �tats en code
hexad�cimal (utilis� pour les
communications s�rie).
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0-22  A�ch. ligne 1.3 petit

S�lectionner une variable � a�cher sur la ligne 1, � droite.

Option: Fonction:
[1610] * Puissance moteur

[kW]
Les options sont identiques � celles
�num�r�es au 
param�tre 0-20 A�ch. ligne 1.1 petit.

0-23  A�ch. ligne 2 grand

S�lectionner une variable � a�cher sur la ligne 2.

Option: Fonction:
[1613] * Fr�quence moteur Les options sont identiques � celles

�num�r�es au param�tre 0-20 A�ch.
ligne 1.1 petit.

0-24  A�ch. ligne 3 grand

S�lectionner une variable � a�cher sur la ligne 3.

0-25  Mon menu personnel

Tableau [20]

Range: Fonction:
Size
related*

  [0 -
9999 ]

D��nir jusqu�� 20 param�tres qui
appara�tront dans le menu personnel Q1
accessible via la touche [Quick Menu] du
LCP. Les param�tres sont a�ch�s dans le
menu personnel Q1 selon l�ordre programm�
dans ce param�tre de tableau. E�acer les
param�tres en r�glant la valeur sur 0000.
Par exemple, cela peut �tre utilis� pour o�rir
un acc�s simple et rapide � 20 param�tres
maximum, devant �tre modi��s r�guli�-
rement (pour des raisons de maintenance de
l�usine p. ex.) ou chang�s par un fabricant
pour permettre la mise en service simple des
�quipements.

3.2.4 0-3* Lecture LCP

Il est possible de personnaliser les �l�ments d�a�chage �
des �ns diverses :

� Lecture personnalis�e : valeur proportionnelle � la
vitesse (lin�aire, au carr� ou au cube selon l�unit�
s�lectionn�e au param�tre 0-30 Unit� lect. d�f. par
utilisateur).

� Texte a�ch� : cha�ne de texte enregistr�e dans
un param�tre.

Lecture personnalis�e
La valeur calcul�e � a�cher s�appuie sur les r�glages des :

� Param�tre 0-30 Unit� lect. d�f. par utilisateur.

� Param�tre 0-31 Val.min.lecture d�f.par utilis.
(lin�aire uniquement).

� Param�tre 0-32 Val.max. d�f. par utilis..

� Param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min].

� Param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz].

� Vitesse r�elle

Illustration 3.3 Lect.param�tr.

La relation d�pend du type d�unit� s�lectionn� au 
param�tre 0-30 Unit� lect. d�f. par utilisateur :

Type d�unit� Relation de vitesse
Sans dimension

Lin�aire

Vitesse
D�bit, volume
D�bit, masse
V�locit�
Longueur
Temp�rature
Pression Quadratique
Puissance Cubique

Tableau 3.2 Relations de vitesse pour di��rents types d�unit�s

0-30  Unit� lect. d�f. par utilisateur

Option: Fonction:
Programmer une valeur � a�cher sur l��cran
du LCP. La valeur s�lectionn�e pr�sente une
relation lin�aire, carr�e ou cubique par
rapport � la vitesse. Cette relation d�pend
de l�unit� s�lectionn�e (voir le Tableau 3.2).
La valeur calcul�e r�elle peut �tre consult�e
au param�tre 16-09 Lect.param�tr. et/ou
a�ch�e � l��cran en s�lectionnant [1609]
Lect.param�tr. du param�tre 0-20 A�ch. ligne
1.1 petit au param�tre 0-24 A�ch. ligne 3
grand.

[0] None
[1] * %
[5] PPM
[10] 1/min
[11] Tr/min
[12] IMPULSION/s
[20] l/s
[21] l/min
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3.3 Param�tres : 1-** Charge et moteur

3.3.1 1-0* R�glages g�n�raux

D��nir si le variateur de fr�quence fonctionne en boucle
ouverte ou en boucle ferm�e.

1-00  Mode Con�g.

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

AVIS!
Lorsque ce param�tre est r�gl� sur [3]
Boucle ferm�e, les ordres Inversion et
D�marrage avec inversion n�inversent pas le
sens du moteur.

[0] Boucle
ouverte

La vitesse du moteur est d�termin�e par l�appli-
cation d�une r�f�rence de vitesse ou par le r�glage
de la vitesse en mode Hand.
La boucle ouverte est �galement utilis�e si le
variateur de fr�quence fait partie d�un syst�me de
contr�le en boucle ferm�e bas� sur un r�gulateur
PID externe fournissant un signal de r�f�rence de
vitesse comme sortie.

[3] Boucle
ferm�e

La vitesse du moteur est d�termin�e par une
r�f�rence provenant du r�gulateur PID int�gr� qui
change la vitesse du moteur dans le cadre d�un
processus de contr�le en boucle ferm�e (une
pression ou un d�bit constant, par exemple).
Con�gurer le r�gulateur PID dans le groupe de par.
20-0* Retour ou via le menu R�gl. fonction
accessible en appuyant sur la touche [Quick
Menu].

1-03  Caract.couple

Option: Fonction:

[0] Couple
compresseur

Pour la commande de vitesse des
compresseurs � vis et � spirale. Fournit une
tension optimis�e pour une caract�ristique de
charge de couple constant du moteur dans
toute la plage s��tendant jusqu�� 10 Hz.

[1] Couple
variable

Pour la commande de vitesse des pompes
centrifuges et ventilateurs. � utiliser
�galement en cas de contr�le de plusieurs
moteurs par le m�me variateur de fr�quence
(p. ex. ventilateurs de condenseur multiples
ou ventilateurs de tour de refroidissement).
Fournit une tension optimis�e pour une
caract�ristique de charge au carr� du moteur.

[2] Optim.AUTO
�nergie CT

Pour une commande de vitesse avec
e�cacit� �nerg�tique optimale des
compresseurs � vis et � spirale. Fournit une

1-03  Caract.couple

Option: Fonction:
tension optimis�e pour une caract�ristique de
charge de couple constant du moteur dans
toute la plage s��tendant jusqu�� 15 Hz. La
caract�ristique d�optimisation automatique de
l��nergie (AEO) adapte aussi la tension � la
situation exacte de la charge de courant,
r�duisant ainsi la consommation et le bruit
du moteur. Pour atteindre des performances
optimales, d��nir correctement le facteur de
puissance du moteur cos phi. Cette valeur est
r�gl�e au param�tre 14-43 Cos phi moteur.  La
valeur par d�faut de ce param�tre est
automatiquement ajust�e lorsque les
donn�es du moteur sont programm�es. Ces
r�glages garantissent une tension optimale
du moteur. Si le facteur de puissance du
moteur cos phi n�cessite un r�glage, une
fonction AMA peut �tre ex�cut�e � l�aide du 
param�tre 1-29 Adaptation auto. au moteur
(AMA).  Il est rarement n�cessaire d�adapter le
param�tre de facteur de puissance du moteur
manuellement.

[3]
*

Optim.AUTO
�nergie VT

Pour une commande de vitesse avec
e�cacit� �nerg�tique optimale des pompes
centrifuges et ventilateurs. Fournit une
tension optimis�e pour une caract�ristique de
charge au carr� du moteur. La caract�ristique
d�optimisation automatique de l��nergie (AEO)
adapte aussi la tension � la situation exacte
de la charge de courant, r�duisant ainsi la
consommation et le bruit du moteur. Pour
atteindre des performances optimales, d��nir
correctement le facteur de puissance du
moteur cos phi. Cette valeur est r�gl�e au 
param�tre 14-43 Cos phi moteur. La valeur par
d�faut de ce param�tre est automatiquement
r�gl�e lorsque les donn�es du moteur sont
programm�es. Ces r�glages garantissent une
tension optimale du moteur. Si le facteur de
puissance du moteur cos phi n�cessite un
r�glage, une fonction AMA peut �tre
ex�cut�e � l�aide du 
param�tre 1-29 Adaptation auto. au moteur
(AMA). Il est rarement n�cessaire d�adapter le
param�tre de facteur de puissance du moteur
manuellement.
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Param�tre 1-10 Construction
moteur

[0]
Asynchrone

[1] Moteur PM
non saillant

Param�tre 2-00 I maintien/
pr�chau�.CC

x  

Param�tre 2-01 Courant frein CC x x
Param�tre 2-02 Temps frein CC x  
Param�tre 2-03 Vitesse frein CC [tr/
min]

x  

Param�tre 2-04 Vitesse frein CC [Hz] x  
Param�tre 2-06 Courant de parking  x
Param�tre 2-07 Temps de parking  x
Param�tre 2-10 Fonction Frein et
Surtension

x x

Param�tre 2-11 Frein Res (ohm) x x
Param�tre 2-12 P. kW Frein Res. x x
Param�tre 2-13 Frein Res Therm x x
Param�tre 2-15 Contr�le freinage x x
Param�tre 2-16 Courant max. frein
CA

x  

Param�tre 2-17 Contr�le Surtension x  
Param�tre 4-10 Sens de rotation du
moteur

x x

Param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r.
[tr/min]

x x

Param�tre 4-12 Vitesse moteur limite
basse [Hz]

x x

Param�tre 4-13 Vit.mot., limite
sup�r. [tr/min]

x x

Param�tre 4-14 Vitesse moteur limite
haute [Hz]

x x

Param�tre 4-16 Mode moteur limite
couple

x x

Param�tre 4-17 Mode g�n�rateur
limite couple

x x

Param�tre 4-18 Limite courant x x
Param�tre 4-19 Frq.sort.lim.hte x x
Param�tre 4-58 Surv. phase mot. x  
Param�tre 14-40 Niveau VT x  
Param�tre 14-41 Magn�tisation AEO
minimale

x  

Param�tre 14-42 Fr�quence AEO
minimale

x  

Param�tre 14-43 Cos phi moteur x  

Tableau 3.3 Param�tres S�lection Moteur

3.3.3 Con�guration du moteur SynRM avec
VVC+

Cette section d�crit la con�guration d�un moteur SynRM
avec VVC+.

AVIS!
L�assistant SmartStart permet la con�guration de base
des moteurs SynRM.

�tapes de programmation initiale
Pour activer l�exploitation de moteur SynRM, s�lectionner
[5] Sync. Reluctance au param�tre 1-10 Construction moteur.

Programmation des donn�es du moteur
Une fois les �tapes de programmation initiale r�alis�es, les
param�tres li�s au moteur SynRM dans les groupes de
param�tres 1-2* Donn�es moteur, 1-3* Donn�es av. moteur
et 1-4* Donn�es av. moteur II sont actifs. Utiliser les
donn�es de la plaque signal�tique et de la �che technique
du moteur pour programmer les param�tres suivants dans
l�ordre indiqu� :

� Param�tre 1-23 Fr�q. moteur.

� Param�tre 1-24 Courant moteur.

� Param�tre 1-25 Vit.nom.moteur.

� Param�tre 1-26 Couple nominal cont. moteur.

Lancer une AMA compl�te � l�aide du
param�tre 1-29 Adaptation auto. au moteur (AMA) [1] AMA
activ�e compl. ou saisir les param�tres suivants manuel-
lement :

� Param�tre 1-30 R�sistance stator (Rs).

� Param�tre 1-37 Inductance axe d (Ld).

� Param�tre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).

� Param�tre 1-45 q-axis Inductance Sat. (LqSat).

� Param�tre 1-48 Inductance Sat. Point.

Ajustements en fonction des applications
D�marrer le moteur � vitesse nominale. Si l�application ne
fonctionne pas bien, v�ri�er les r�glages SynRM VVC+. Le
Tableau 3.4 fournit des recommandations en fonction des
applications :

Application R�glages
Applications � faible
inertie
Icharge/Imoteur < 5

Multiplier le param�tre 1-17 Const.
temps de �ltre tension par un facteur
compris entre 5 et 10.
R�duire le param�tre 1-14 Gain
d�amortissement.
R�duire le param�tre 1-66 Courant
min. � faible vitesse (< 100 %).

Applications � faible
inertie
50 > Icharge/Imoteur > 5

Garder les valeurs par d�faut.
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1-15  Const. temps de �ltre faible vitesse

Range: Fonction:
Size
related*

  [0.01 -
20 s]

Une constante de temps d�amortissement
du �ltre passe-haut d�termine le temps
de r�ponse aux �tapes de charge. Une
constante de temps d�amortissement de
courte dur�e se traduit par une
r�gulation rapide. Cependant, si cette
valeur est trop basse, la r�gulation
devient instable. Cette constante de
temps est utilis�e en dessous de 10 % de
la vitesse nominale.

1-16  Const. temps de �ltre vitesse �lev�e

Range: Fonction:
Size
related*

  [0.01 -
20 s]

Une constante de temps d�amortissement
du �ltre passe-haut d�termine le temps
de r�ponse aux �tapes de charge. Une
constante de temps d�amortissement de
courte dur�e se traduit par une
r�gulation rapide. Cependant, si cette
valeur est trop basse, la r�gulation
devient instable. Cette constante de
temps est utilis�e au-dessus de 10 % de
la vitesse nominale.

1-17  Const. temps de �ltre tension

Range: Fonction:
Size
related*

  [0.001 -
1 s]

La constante de temps de �ltre de
tension d�alimentation permet de r�duire
l�in�uence des ondulations haute
fr�quence et des r�sonances du syst�me
dans le calcul de la tension d�alimen-
tation de la machine. Sans ce �ltre, les
ondulations pr�sentes dans les courants
peuvent d�former la tension calcul�e et
nuire � la stabilit� du syst�me.

3.3.5 1-2* Donn�es moteur

Ce groupe de param�tres contient les donn�es d�entr�e de
la plaque signal�tique appos�e sur le moteur raccord�.

AVIS!
Un changement de valeur dans ces param�tres a un e�et
sur le r�glage d�autres param�tres.

AVIS!
� Param�tre 1-20 Puissance moteur [kW]

� Param�tre 1-21 Puissance moteur [CV]

� Param�tre 1-22 Tension moteur

� Param�tre 1-23 Fr�q. moteur

n�ont aucun e�et lorsque le param�tre 1-10 Construction
moteur est r�gl� sur [1] PM, SPM non saillant, [2] PM,
salient IPM, [5] Sync. Reluctance.

1-20  Puissance moteur [kW]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0.09 -
3000.00
kW]

Saisir la puissance nominale du moteur en
kW conform�ment aux donn�es de la
plaque signal�tique du moteur. La valeur
par d�faut correspond � la puissance
nominale de sortie de l�unit�.
En fonction des choix faits au 
param�tre 0-03 R�glages r�gionaux, le 
param�tre 1-20 Puissance moteur [kW] ou le
param�tre 1-21 Puissance moteur [CV] est
invisible.

1-21  Puissance moteur [CV]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0.09 -
3000.00
hp]

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

Saisir la puissance nominale du moteur en
HP en fonction des donn�es de la plaque
signal�tique du moteur. La valeur par
d�faut correspond � la puissance nominale
de sortie de l�unit�.
En fonction des choix faits au 
param�tre 0-03 R�glages r�gionaux,  le 
param�tre 1-20 Puissance moteur [kW] ou le 
param�tre 1-21 Puissance moteur [CV] est
invisible.

1-22  Tension moteur

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 10 -
1000 V]

Saisir la tension nominale du moteur
conform�ment aux donn�es de la
plaque signal�tique du moteur. La valeur
par d�faut correspond � la puissance
nominale de sortie du variateur de
fr�quence.
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1-29  Adaptation auto. au moteur (AMA)

Option: Fonction:
[0]
*

Inactif Pas de fonction.

[1] AMA
activ�e
compl.

E�ectue une AMA de la r�sistance du stator RS,
de la r�sistance du rotor Rr, de la r�actance de
fuite du stator X1,  de la r�actance du rotor � la
fuite X2 et de la r�actance secteur Xh.

[2] AMA
activ�e
r�duite

E�ectue une AMA r�duite de la r�sistance du
stator Rs dans le syst�me uniquement.
S�lectionner cette option si un �ltre LC est utilis�
entre le variateur de fr�quence et le moteur.

Activer la fonction AMA en appuyant sur la touche [Hand
on] apr�s avoir s�lectionn� [1] AMA activ�e compl. ou [2]
AMA activ�e r�duite. Voir aussi le chapitre Adaptation
automatique au moteur dans le Manuel de con�guration.
Apr�s le parcours normal, l��cran a�che : Press.OK pour
arr�t AMA. Apr�s avoir appuy� sur [OK], le variateur de
fr�quence est pr�t � l�exploitation.

AVIS!
� R�aliser l�AMA moteur froid a�n d�obtenir la

meilleure adaptation du variateur de fr�quence.

� L�AMA ne peut pas �tre r�alis�e lorsque le
moteur fonctionne.

AVIS!
�viter de g�n�rer un couple ext�rieur pendant l�AMA.

AVIS!
Si l�un des r�glages du groupe de par. 1-2* Donn�es
moteur est modi��, les param�tres avanc�s du moteur 
param�tre 1-30 R�sistance stator (Rs) � 
param�tre 1-39 P�les moteur reviennent � leurs r�glages
par d�faut.

AVIS!
Ex�cuter seulement l�AMA compl�te sans �ltre et
ex�cuter uniquement l�AMA r�duite avec �ltre.

Voir la section : Exemples d�applications > Adaptation
automatique au moteur dans le Manuel de con�guration.

3.3.6 1-3* Donn�es av. moteur

Param�tres pour les donn�es avanc�es du moteur. Les
donn�es moteur, pr�sentes du param�tre 1-30 R�sistance
stator (Rs) au param�tre 1-39 P�les moteur, doivent corres-
pondre au moteur concern�, a�n que le moteur fonctionne
de mani�re optimale. Les r�glages par d�faut sont bas�s
sur des valeurs communes de param�tres moteur pour des
moteurs standard normaux. Si les param�tres moteur sont
mal con�gur�s, le syst�me peut faire l�objet de dysfonc-
tionnements. Si les donn�es moteur sont inconnues, il est
conseill� de r�aliser une AMA (adaptation automatique au
moteur). Voir le chapitre Adaptation automatique au
moteur. La s�quence AMA r�gle tous les param�tres du
moteur, � l�exception du moment d�inertie du rotor et de la
r�sistance � la perte de fer (param�tre 1-36 R�sistance perte
de fer (Rfe)).

Illustration 3.4  Sch�ma moteur �quivalent pour un moteur
asynchrone

Illustration 3.5 Sch�ma de c�blage moteur �quivalent pour un
moteur PM non saillant
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Param�tre 1-30 R�sistance
stator (Rs)
(phase vers commune)

Ce param�tre donne une r�sistance
des enroulements du stator (Rs)
identique � la r�sistance stator du
moteur asynchrone. La r�sistance
stator est d��nie pour la mesure
phase � commune. Pour les donn�es
phase � phase, lorsque la r�sistance
stator est mesur�e entre deux phases
quelconques, les diviser par deux.

Param�tre 1-37 Inductanc
e axe d (Ld)
(phase vers commune)

Ce param�tre donne acc�s �
l�inductance de l�axe d du moteur PM.
L�inductance de l�axe d est d��nie
pour la mesure phase � commune.
Pour les donn�es phase � phase,
lorsque la r�sistance stator est
mesur�e entre deux phases
quelconques, les diviser par deux.

Param�tre 1-40 FCEM �
1000 tr/min.
RMS (valeur phase �
phase)

Ce param�tre fournit la force contre-
�lectromotrice dans la borne stator du
moteur PM � une vitesse m�canique
sp�ci�que de 1000 tr/min. Elle est
d��nie entre deux phases et est
exprim�e en RMS.

Tableau 3.5 Param�tres li�s aux moteurs PM

AVIS!
Les fabricants de moteur fournissent des valeurs pour la
r�sistance stator (param�tre 1-30 R�sistance stator (Rs)) et
l�inductance de l�axe d (param�tre 1-37 Inductance axe d
(Ld)) dans les sp�ci�cations techniques comme �tant
entre la phase et la commune (point �toile) ou entre
deux phases. Il n�existe pas de norme g�n�rale. Les
di��rentes con�gurations de la r�sistance des
enroulements du stator et de l�induction sont pr�sent�es
sur l�Illustration 3.6. Les variateurs de fr�quence Danfoss
n�cessitent toujours la valeur phase � commune. La force
contre-�lectromotrice du moteur PM est d��nie comme
la force �lectromotrice induite d�velopp�e sur l�une des
deux phases des enroulements du stator du moteur
fonctionnant librement. Les variateurs de fr�quence
Danfoss requi�rent syst�matiquement la valeur RMS
phase � phase mesur�e � 1000 tr/min, vitesse m�canique
de rotation. Pour cela, voir l�Illustration 3.7.

Illustration 3.6 Con�gurations des enroulements du stator

Illustration 3.7 D��nitions des param�tres machine de la FCEM
des moteurs PM

1-39  P�les moteur

Range: Fonction:
Size
related*

  [2 -
100 ]

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

Saisir le nombre de p�les du moteur.

P�les ~nn  � 50 Hz ~nn � 60 Hz
2 2700�2880 3250�3460
4 1350�1450 1625�1730
6 700�960 840�1153

Tableau 3.6 Nombre de p�les et fr�quences
associ�es

Le Tableau 3.6 pr�sente le nombre de p�les
pour la plage de vitesse normale de di��rents
types de moteurs. D��nir s�par�ment les
moteurs con�us pour d�autres fr�quences. La
valeur des p�les de moteur doit toujours �tre
paire puisqu�elle fait r�f�rence au nombre total
de p�les du moteur (et non des paires). Le
variateur de fr�quence proc�de au r�glage
initial du param�tre 1-39 P�les moteur en
fonction des param�tre 1-23 Fr�q. moteur et 
param�tre 1-25 Vit.nom.moteur.

1-40  FCEM � 1000 tr/min.

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 10 -
9000 V]

R�gler la force contre-�lectromotrice FCEM
nominale du moteur fonctionnant � 1000
tr/min. Ce param�tre n�est actif que
lorsque le param�tre 1-10 Construction
moteur pr�sente la valeur [1] PM, SPM non
saillant.

1-46  Position Detection Gain

Range: Fonction:
100 %*   [20 -

200 %]
R�gle l�amplitude de l�impulsion d�essai
pendant la d�tection de position au
d�but. R�gle ce param�tre pour am�liorer
la mesure de position.
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1-59  Fr�q. test d�marr. � la vol�e

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0 -
500 %
]

AVIS!
Voir la description du 
param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM
pour obtenir un aper�u de la relation
entre les param�tres de d�marrage � la
vol�e PM.

Le param�tre est actif lorsque le 
param�tre 1-73 D�marr. vol�e est activ�. La
plage de valeurs et la fonction d�pendent du 
param�tre 1-10 Construction moteur :
[0] Asynchrone : [0-500%]
Contr�ler le pourcentage de la fr�quence des
impulsions utilis�es pour d�tecter le sens du
moteur. L�augmentation de cette valeur r�duit
le couple g�n�r�. Dans ce mode, 100 %
signi�e 2 fois la fr�quence de glissement.
[1] PM non saillant : [0-10%]
Ce param�tre d��nit la vitesse du moteur (en
% de la vitesse nominale du moteur) en
dessous de laquelle la fonction Parking (voir
le param�tre 2-06 Courant de parking et le 
param�tre 2-07 Temps de parking) devient
active. Ce param�tre n�est actif que lorsque le 
param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM
pr�sente la valeur [1] Frein et uniquement
apr�s le d�marrage du moteur.

3.3.8 1-6* Proc.d�pend. charge

1-60  Comp.charge � vit.basse

Ce param�tre n�est pas visible sur le LCP.

Range: Fonction:
100 %
*

  [0 -
300 %]

AVIS!
Le Param�tre 1-60 Comp.charge � vit.basse
n�a pas d�e�et lorsque 
param�tre 1-10 Construction moteur = [1]
PM, SPM non saillant.

Saisir la valeur en % pour compenser la tension
en fonction de la charge quand le moteur
tourne � faible vitesse et obtenir une caract�-
ristique U/f optimale. La taille du moteur
d�termine la plage de fr�quences � laquelle ce
est actif.

1-60  Comp.charge � vit.basse

Ce param�tre n�est pas visible sur le LCP.

Range: Fonction:
Taille du moteur [kW] Commutation [Hz]
0,25-7,5 <10
11�45 <5
55�550 <3�4

Tableau 3.7 Compensation de la charge �
faible vitesse

Illustration 3.9 Compensation de la charge � faible vitesse

1-61  Compens. de charge � vitesse �lev�e

Ce param�tre n�est pas visible sur le LCP.

Range: Fonction:
100 %*   [0 -

300 %]
AVIS!
Le Param�tre 1-61 Compens. de charge �
vitesse �lev�e n�a pas d�e�et lorsque le 
param�tre 1-10 Construction moteur est
r�gl� sur [1] PM, SPM non saillant.

Saisir la valeur en % pour compenser la tension
en fonction de la charge quand le moteur
tourne � basse vitesse et obtenir la caract�-
ristique U/f optimale. La taille du moteur
d�termine la plage de fr�quences � laquelle ce
est actif.

Taille du moteur Inverseur
1,1�7,5 kW > 10 Hz
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1-72  Fonction au d�mar.

Option: Fonction:
S�lectionner la fonction au d�marrage pendant
le retard du d�marrage.. Ce param�tre est li�
au param�tre 1-71 Retard d�mar...

[0] Maint./
pr�ch.mot.
CC

Applique un courant continu de maintien
(param�tre 2-00 I maintien/pr�chau�.CC) au
moteur pendant la temporisation du
d�marrage.

[2] Roue libre Lib�re le variateur mis en roue libre par l�arbre
pendant ce laps de temps (onduleur hors
circuit).

Choix possibles en fonction du 
param�tre 1-10 Construction moteur :
[0] Asynchrone :

[2] Roue libre

[0] Maintien-CC

[1] PM, SPM non saillant :

[2] roue libre

1-73  D�marr. vol�e

Option: Fonction:
Cette fonction permet de rattraper un moteur, �
la vol�e, p. ex. suite � une panne de courant.

Lorsque le param�tre 1-73 D�marr. vol�e est
activ�, le param�tre 1-71 Retard d�mar. est inactif.
La recherche du sens du d�marrage � la vol�e
est associ�e au r�glage du param�tre 4-10 Sens
de rotation du moteur.
[0] Sens horaire : Le d�marrage � la vol�e e�ectue
la recherche dans le sens horaire. En cas d��chec,
un freinage CC est activ�.
[2] Les deux directions : le d�marrage � la vol�e
e�ectue d�abord une recherche dans le sens
d�termin� par la derni�re r�f�rence (direction).
S�il ne trouve pas la vitesse, il e�ectue une
recherche dans l�autre sens. En cas d��chec, un
arr�t CC est activ� dans le d�lai �x� au 
param�tre 2-02 Temps frein CC. Le d�marrage
s�ex�cute ensuite � partir de 0 Hz.

[0] D�sactiv� S�lectionner [0] D�sactiv� si la fonction n�est pas
souhait�e.

[1] Activ� S�lectionner [1] Activ� pour permettre au
variateur de fr�quence de rattraper et de
contr�ler un moteur qui tourne � vide.

Le param�tre est toujours r�gl� sur [1] Activ� si le
param�tre 1-10 Construction moteur = [1] PM non
saillant.
Param�tres connexes importants :

1-73  D�marr. vol�e

Option: Fonction:

� Param�tre 1-58 Courant impuls� test
d�marr. vol�e

� Param�tre 1-59 Fr�q. test d�marr. � la
vol�e

� Param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM

� Param�tre 2-06 Courant de parking

� Param�tre 2-07 Temps de parking

� Param�tre 2-03 Vitesse frein CC [tr/min]

� Param�tre 2-04 Vitesse frein CC [Hz]

� Param�tre 2-06 Courant de parking

� Param�tre 2-07 Temps de parking

[2] Toujours
activ�

[3] Enabled
Ref. Dir.

[4] Enab.
Always
Ref. Dir.

La fonction de d�marrage � la vol�e utilis�e pour les
moteurs PM repose sur une estimation de vitesse initiale.
La vitesse est toujours estim�e en premier apr�s un signal
de d�marrage actif. En fonction du r�glage du 
param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM, la situation suivante
se produit :
Param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM= [0] D�tection rotor :
Si l�estimation de la vitesse est sup�rieure � 0 Hz, le
variateur de fr�quence rattrape le moteur � cette vitesse et
reprend un fonctionnement normal. Sinon, le variateur de
fr�quence estime la position du rotor et fonctionne ensuite
normalement.

Param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM = [1] Frein :
Si l�estimation de la vitesse est inf�rieure au r�glage du 
param�tre 1-59 Fr�q. test d�marr. � la vol�e, la fonction Frein
est enclench�e (voir les param�tre 2-06 Courant de parking
et param�tre 2-07 Temps de parking). Sinon, le variateur de
fr�quence rattrape le moteur � cette vitesse et reprend un
fonctionnement normal. Se reporter � la description du 
param�tre 1-70 Mode de d�marrage PM pour consulter les
r�glages conseill�s.

Limites de courant du principe de d�marrage � la vol�e
utilis� pour les moteurs PM :

� La plage de vitesses s��tend jusqu�� 100 % de la
vitesse nominale ou l�a�aiblissement de champ
(le plus bas).
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1-78  Vit. max. d�mar. compress. [Hz]

Range: Fonction:
arr�t est d�pass�e, le variateur de fr�quence
s�arr�te avec une alarme 18, Echec au d�mar.
Lorsque cette fonction est activ�e pour obtenir
un d�marrage rapide, le param�tre 1-86 Arr�t vit.
basse [tr/min] est aussi activ� pour prot�ger
l�application d�un fonctionnement en de�� de la
vitesse minimale du moteur, p. ex. quand il y a
une limite de courant.
Cette fonction autorise un couple de d�marrage
�lev� et l�utilisation d�une rampe de d�marrage
rapide. Pour garantir la g�n�ration d�un couple
�lev� pendant le d�marrage, plusieurs astuces
peuvent �tre mises en �uvre gr�ce � un usage
intelligent des retard du d�marrage/vitesse de
d�marrage/courant de d�marrage.

1-79  Tps max. d�mar. comp. avant arr�t

Range: Fonction:
5 s*   [0 -

10 s]
AVIS!
Le Param�tre 1-79 Tps max. d�mar. comp.
avant arr�t n�a pas d�e�et lorsque 
param�tre 1-10 Construction moteur = [1] PM,
SPM non saillant.

Le temps qui s��coule depuis le signal de d�marrage
jusqu�� ce que la vitesse d�passe la vitesse d��nie
au param�tre 1-77 Vit. max. d�mar. compress. [tr/mn]
ne doit pas d�passer la dur�e r�gl�e dans le
param�tre, sinon le variateur s�arr�te avec une
alarme 18, Echec au d�mar.
Toute dur�e d��nie au param�tre 1-71 Retard d�mar.
pour utiliser une fonction de d�marrage doit �tre
ex�cut�e dans la limite de temps.

3.3.10 1-8* R�glages arr�ts

1-80  Fonction � l�arr�t

Option: Fonction:
S�lectionner la fonction du variateur de
fr�quence apr�s un ordre d�arr�t ou lorsque
la vitesse a connu une descente de rampe
jusqu�aux r�glages du param�tre 1-81 Vit.
min. pour fonct. � l�arr�t [tr/min].

Choix possibles en fonction du 
param�tre 1-10 Construction moteur :
[0] Asynchrone :

[0] Roue libre

[1] Maintien/pr�chauf.mot. CC

[2] Test moteur, avertis.

[6] Test moteur, alarme

[1] PM, SPM non saillant :

1-80  Fonction � l�arr�t

Option: Fonction:
[0] Roue libre

[0]
*

Roue libre Laisse le moteur en fonctionnement libre.

[1] Maintien/
pr�chauf.mot.
CC

Applique au moteur un courant continu de
maintien (voir le param�tre 2-00 I maintien/
pr�chau�.CC).

[2] Test moteur,
avertis.

Le variateur de fr�quence �met un avertis-
sement s�il manque 1 ou plusieurs phase(s).

[6] Test moteur,
alarme

Le variateur de fr�quence �met une alarme
s�il manque 1 ou plusieurs phase(s).

1-81  Vit. min. pour fonct. � l�arr�t [tr/min]

Range: Fonction:
Size related*   [0 - 600

RPM]
R�gler la vitesse � laquelle le 
param�tre 1-80 Fonction � l�arr�t doit
�tre activ�.

1-82  Vit. min. pour fonct. � l�arr�t [Hz]

Range: Fonction:
Size related*   [ 0 - 20.0

Hz]
R�gler la fr�quence de sortie �
laquelle le param�tre 1-80 Fonction �
l�arr�t est activ�.

3.3.11 Arr�t � Vitesse moteur limite basse

Aux param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r. [tr/min] et 
param�tre 4-12 Vitesse moteur limite basse [Hz], il est
possible de d��nir une vitesse de moteur minimale a�n
d�assurer une r�partition correcte de l�huile.
Dans certains cas, p. ex. fonctionnement en limite de
courant en raison d�un d�faut au niveau du compresseur, la
vitesse de sortie du moteur peut descendre en dessous de
la vitesse moteur limite basse. Pour �viter tout d�g�t du
compresseur, il est possible de r�gler une limite d�arr�t. Si
la vitesse du moteur tombe en dessous de cette limite, le
variateur de fr�quence disjoncte et �met une alarme (A49).
Le reset aura lieu conform�ment � la fonction s�lectionn�e
au param�tre 14-20 Mode reset.

Si l�arr�t doit avoir lieu � une vitesse exacte (tr/min), il est
recommand� de r�gler le param�tre 0-02 Unit� vit. mot. et
d�utiliser la compensation du glissement, qui peut �tre
d��nie au param�tre 1-62 Comp. gliss..

AVIS!
Pour obtenir la meilleure pr�cision possible avec la
compensation du glissement, une adaptation
automatique au moteur (AMA) doit �tre e�ectu�e. �
activer au param�tre 1-29 Adaptation auto. au moteur
(AMA).
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Les fonctions ETR 1 � 4 calculent la charge uniquement si
le process dans lequel elles ont �t� s�lectionn�es est actif.
Par exemple, l�ETR-3 commence � calculer quand le process
3 est s�lectionn�. Pour le march� d�Am�rique du Nord : les
fonctions ETR assurent la protection de classe 20 contre la
surcharge du moteur en conformit� avec NEC.

Illustration 3.10 Protection thermique du moteur

AVIS!
Si la temp�rature du moteur est surveill�e par une
thermistance ou un capteur KTY, la norme PELV n�est pas
respect�e en cas de courts-circuits entre les bobinages
du moteur et le capteur. Pour une conformit� avec PELV,
le capteur doit avoir une isolation ad�quate.

AVIS!
Danfoss recommande l�utilisation d�une tension d�alimen-
tation de thermistance de 24 V CC.

AVIS!
La fonction de temporisateur ETR ne fonctionne pas si le 
param�tre 1-10 Construction moteur = [1] PM, SPM non
saillant.

AVIS!
Pour une exploitation correcte de la fonction ETR, le
r�glage au param�tre 1-03 Caract.couple doit corres-
pondre � l�application (voir description du 
param�tre 1-03 Caract.couple).

3.3.13.1 Connexion de la thermistance PTC

Illustration 3.11 Pro�l PTC

Utilisation d�une entr�e digitale et du 10 V comme alimen-
tation :
Exemple : Le variateur de fr�quence disjoncte lorsque la
temp�rature du moteur est trop �lev�e.

Con�guration des param�tres :

� R�gler le param�tre 1-90 Protect. thermique mot.
sur [2] Arr�t thermistance.

� R�gler le param�tre 1-93 Source Thermistance sur
[6] Entr�e digitale 33.

Illustration 3.12 Connexion de la thermistance PTC - entr�e
digitale
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2-16  Courant max. frein CA

Range: Fonction:
100 %
*

  [ 0 -
1000.0 %]

AVIS!
Le Param�tre 2-16 Courant max. frein
CA n�a pas d�e�et lorsque le 
param�tre 1-10 Construction moteur est
r�gl� sur [1] PM, SPM non saillant.

Saisir le courant maximal autoris� lors de
l�utilisation du frein CA pour �viter une
surchau�e des enroulements du moteur.

2-17  Contr�le Surtension

Le contr�le de surtension (OVC) r�duit le risque d�arr�t du
variateur en raison d�une surtension sur le circuit interm�diaire,
provoqu�e par la puissance g�n�ratrice de la charge.

Option: Fonction:

AVIS!
Le temps de rampe est automatiquement
ajust� pour �viter que le variateur de
fr�quence ne s�arr�te.

[0] D�sactiv� Le contr�le de surtension (OVC) n�est pas
souhait�.

[2] * Activ� Active le contr�le de surtension.
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3-16  Source r�f�rence 2

Option: Fonction:
[24] Entr�e ANA X42/3
[25] Entr�e ANA X42/5
[29] Entr�e ANA X48/2
[30] Boucle ferm�e �t. 1
[31] Boucle ferm�e �t. 2
[32] Boucle ferm�e �t. 3

3-17  Source r�f�rence 3

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre
r�gl� lorsque le moteur est en
marche.

S�lectionner l�entr�e de r�f�rence �
utiliser comme troisi�me signal de
r�f�rence :

� Param�tre 3-15 Source
r�f�rence 1.

� Param�tre 3-16 Source
r�f�rence 2.

� Param�tre 3-17 Source
r�f�rence 3.

D��nir jusqu�� 3 signaux de r�f�rence
di��rents. La somme de ces signaux
de r�f�rence d��nit la r�f�rence
e�ective.

[0] * Pas de fonction
[1] Entr�e ANA 53
[2] Entr�e ANA 54
[7] Entr�e impulsions

29
[8] Entr�e impulsions

33
[20] Potentiom�tre

digital
[21] Entr�e ANA X30/11
[22] Entr�e ANA X30/12
[23] Entr�e ANA X42/1
[24] Entr�e ANA X42/3
[25] Entr�e ANA X42/5
[29] Entr�e ANA X48/2
[30] Boucle ferm�e �t. 1
[31] Boucle ferm�e �t. 2
[32] Boucle ferm�e �t. 3

3-19  Fr�q.Jog. [tr/min]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0 -
par.
4-13
RPM]

Saisir une valeur pour la vitesse de jogging
nJOG qui est une fr�quence de sortie �xe. Le
variateur de fr�quence fonctionne � cette
vitesse lorsque la fonction de jogging est
activ�e. La limite maximale est d�termin�e
au param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/
min].
Voir aussi le param�tre 3-11 Fr�q.Jog. [Hz] et
le param�tre 3-80 Tps rampe Jog..

3.5.3 3-4* Rampe 1

Con�gurer les temps de rampe pour chacune des 2
rampes (groupes de par. 3-4* Rampe 1 et 3-5* Rampe 2).

Illustration 3.20 Rampe 1

3-40  Type rampe 1

Option: Fonction:

AVIS!
Si [1] Jerk constant RampS est
s�lectionn� et si la r�f�rence au cours de
la rampe est modi��e, le temps de
rampe peut �tre prolong� a�n d�obtenir
un mouvement sans �-coups pouvant
entra�ner un temps de d�marrage ou
d�arr�t plus long.
L�ajustement suppl�mentaire des
rapports de rampe S ou la commutation
des activateurs peut �tre n�cessaire.

S�lectionner le type de rampe selon les sp�ci�-
cations d�acc�l�ration et de d�c�l�ration.
Une rampe lin�aire assure une acc�l�ration
constante au cours de la rampe. Une rampe S
assure une acc�l�ration non lin�aire, en
compensant les �-coups de l�application.

[0] * Lin�aire
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Illustration 3.21 Temps de la rampe de jogging

3-82  Tps rampe acc�l. d�mar.

Range: Fonction:
Size
related*

  [0.01 -
3600 s]

Le temps de rampe d�acc�l�ration est le
temps n�cessaire pour passer de 0 tr/min �
la vitesse nominale r�gl�e au 
param�tre 3-82 Tps rampe acc�l. d�mar.
quand [0] Couple compresseur est actif au 
param�tre 1-03 Caract.couple.

3.5.6 3-9* Potentiom�tre dig.

Utiliser la fonction de potentiom�tre digital pour
augmenter ou diminuer la r�f�rence r�elle en ajustant la
programmation des entr�es digitales � l�aide des fonctions
Augmenter, Diminuer ou E�acer. Pour activer cette
fonction, au moins une entr�e digitale doit �tre
programm�e comme Augmenter ou Diminuer.

3-90  Dimension de pas

Range: Fonction:
0.10 %*   [0.01 -

200 %]
Saisir la taille d�incr�ment n�cessaire pour
augmenter/diminuer, sous forme de % de la
vitesse moteur synchrone, ns.  Si la fonction
augmenter/diminuer est activ�e, la
r�f�rence r�sultante augmente/diminue de
la quantit� d��nie dans ce param�tre.

3-91  Temps de rampe

Range: Fonction:
1
s

  [0 -
3600 s]

Saisir le temps de rampe, c.-�-d. le temps qu�il faut
pour r�gler la r�f�rence de 0 % � 100 % de la
fonction de potentiom�tre digital sp�ci��e
(Augmenter, Diminuer ou E�acer).
Si la fonction augmenter/diminuer est activ�e
pendant un retard de rampe plus long que le retard
sp�ci�� au param�tre 3-95 Retard de rampe, la
r�f�rence r�elle acc�l�re/d�c�l�re selon ce temps de
rampe. Le temps de rampe est d��ni comme le
temps qu�il faut pour r�gler la r�f�rence gr�ce � la

3-91  Temps de rampe

Range: Fonction:
dimension de pas sp�ci��e au 
param�tre 3-90 Dimension de pas.

3-92  Restauration de puissance

Option: Fonction:
[0] * Inactif R�initialise la r�f�rence du potentiom�tre � 0 %

apr�s la mise sous tension.

[1] Actif Restaure la r�f�rence du potentiom�tre la plus
r�cente lors de la mise sous tension.

3-93  Limite maximale

Range: Fonction:
100 %*   [-200 -

200 %]
D��nir la valeur maximale autoris�e pour
la r�f�rence r�sultante. Cela est
recommand� si le potentiom�tre digital est
destin� � ajuster pr�cis�ment la r�f�rence
r�sultante.

3-94  Limite minimale

Range: Fonction:
0 %*   [-200 -

200 %]
D��nir la valeur minimale autoris�e pour la
r�f�rence r�sultante. Cela est recommand� si
le potentiom�tre digital est destin� � ajuster
pr�cis�ment la r�f�rence r�sultante.

3-95  Retard de rampe

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0.000 -
0.000 ]

Saisir le retard souhait� � partir de l�acti-
vation de la fonction du potentiom�tre
digital jusqu�� ce que le variateur de
fr�quence commence � acc�l�rer jusqu�� la
r�f�rence. Avec un retard de 0 ms, la r�f.
commence � monter d�s que Augmenter/
Diminuer est activ�. Voir aussi le 
param�tre 3-91 Temps de rampe.

Illustration 3.22 Cas n� 1 de retard de rampe
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3.6 Param�tres : 4-** Menu principal - Limites/avertis.

3.6.1 4-1* Limites moteur

D��nir les limites de couple, courant et vitesse du moteur
ainsi que la r�action du variateur de fr�quence lorsque les
limites sont d�pass�es.
Une limite peut g�n�rer un message sur l�a�chage. Un
avertissement g�n�re toujours un message sur l�a�chage
ou le bus de terrain. Une fonction de surveillance peut
entra�ner un avertissement ou une alarme qui provoque
l�arr�t du variateur de fr�quence et l�apparition d�un
message d�alarme.

4-10  Sens de rotation du moteur

Option: Fonction:

AVIS!
Le r�glage du param�tre 4-10 Sens de
rotation du moteur a une in�uence sur
le d�marrage � la vol�e au 
param�tre 1-73 D�marr. vol�e.

S�lectionner le sens souhait� de la vitesse
du moteur.
Utiliser ce par. pour �viter une inversion non
souhait�e.

[0] Sens horaire Seul un fonctionnement en sens horaire est
autoris�.

[2] * Les deux
directions

Le fonctionnement en sens horaire et
antihoraire est permis.

4-11  Vit. mot., limite inf�r. [tr/min]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0 -
par. 4-13
RPM]

Saisir la limite min. pour la vit. du moteur
en tr/min. La limite inf�rieure de la vitesse
du moteur peut �tre r�gl�e pour corres-
pondre � la vitesse minimale du moteur
recommand�e par le fabricant. La limite
inf�rieure de la vitesse du moteur ne doit
pas d�passer le r�glage au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min].

4-12  Vitesse moteur limite basse [Hz]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0 -
par. 4-14
Hz]

Saisir la limite min. pour la vit. du moteur
en Hz. Peut �tre r�gl�e pour correspondre
� la fr�quence de sortie minimale de
l�arbre moteur. La limite inf�rieure de la
vitesse ne doit pas d�passer le r�glage au 
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute
[Hz].

4-13  Vit.mot., limite sup�r. [tr/min]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
4-11 -
60000
RPM]

AVIS!
Toute modi�cation apport�e au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r.
[tr/min] ram�ne la valeur du 
param�tre 4-53 Avertis. vitesse haute �
la valeur d��nie au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r.
[tr/min].

AVIS!
La fr�quence de sortie maximale ne
doit pas d�passer 10 % de la
fr�quence de commutation de
l�onduleur (param�tre 14-01 Fr�q.
commut.).

Saisir la limite maximale pour la vitesse du
moteur en tr/min. Cette limite peut �tre
r�gl�e pour correspondre � la vitesse
maximum du moteur recommand�e par le
fabricant. La limite haute de la vitesse du
moteur doit �tre sup�rieure au r�glage du 
param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r. [tr/min].
Le nom du param�tre appara�t au 
param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r. [tr/min]
ou au param�tre 4-12 Vitesse moteur limite
basse [Hz],  selon :

� Les r�glages des autres param�tres
dans le Menu principal.

� Les r�glages par d�faut bas�s sur
l�emplacement g�ographique.

4-14  Vitesse moteur limite haute [Hz]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
4-12 -
par. 4-19
Hz]

Saisir la limite max. pour la vitesse du
moteur en Hz. Le Param�tre 4-14 Vitesse
moteur limite haute [Hz] peut �tre d��ni
pour correspondre � la vitesse max.
recommand�e par le fabricant. La vitesse
max. du moteur doit d�passer la valeur du 
param�tre 4-12 Vitesse moteur limite basse
[Hz]. La fr�quence de sortie ne doit pas
d�passer 10 % de la fr�quence de
commutation (param�tre 14-01 Fr�q.
commut.).
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4-51  Avertis. courant haut

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
4-50 - par.
16-37 A]

Saisir la valeur IHAUT.  Lorsque le courant
du moteur d�passe cette limite (IHAUT),
l�a�chage indique Courant haut.  Possible
de programmer les sorties pour obtenir
un signal d��tat � la borne 27 ou 29, ainsi
qu�� la sortie relais 01 ou 02. Se reporter
� l�Illustration 3.24.

4-52  Avertis. vitesse basse

Range: Fonction:
0 RPM*   [ 0 - par. 4-53 RPM]

4-53  Avertis. vitesse haute

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
4-52 -
60000
RPM]

AVIS!
Tout changement apport� au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r.
[tr/min] ram�ne la valeur du 
param�tre 4-53 Avertis. vitesse haute �
la valeur d��nie au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r.
[tr/min].
Si une valeur di��rente est n�cessaire
au param�tre 4-53 Avertis. vitesse
haute, ce dernier doit �tre r�gl� apr�s
programmation du 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r.
[tr/min].

Saisir la valeur nHAUT. Lorsque la vitesse du
moteur d�passe cette limite (nHAUT), Vitesse
haute appara�t. Possible de programmer les
sorties pour obtenir un signal d��tat � la
borne 27 ou 29, ainsi qu�� la sortie relais 01
ou 02. Programmer la limite sup�rieure du
signal de la vitesse du moteur, nHAUT, dans la
plage de fonctionnement normal du
variateur de fr�quence. Se reporter �
l�Illustration 3.24.

4-54  Avertis. r�f�rence basse

Range: Fonction:
-999999.999*   [ -999999.999 -

par. 4-55 ]
Saisir la limite inf�rieure de
r�f�rence. Lorsque la r�f�rence
e�ective tombe au-dessous de
cette limite, l�a�chage indique
R�fbasse.  Possible de programmer
les sorties pour obtenir un signal
d��tat � la borne 27 ou 29, ainsi
qu�� la sortie relais 01 ou 02.

4-55  Avertis. r�f�rence haute

Range: Fonction:
999999.999*   [ par. 4-54 -

999999.999 ]
Saisir la limite sup�rieure de
r�f�rence. Lorsque la r�f�rence
r�elle d�passe cette limite,
l�a�chage indique R�fhaute.  Possible
de programmer les sorties pour
obtenir un signal d��tat � la borne
27 ou 29, ainsi qu�� la sortie relais
01 ou 02.

4-56  Avertis.retour bas

Range: Fonction:
-999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [ -999999.999 -
par. 4-57
ProcessCtrlUnit]

Saisir la limite inf. du signal
de retour. Lorsque le signal
de retour tombe sous cette
limite, l�a�chage indique
Retourbas. Possible de
programmer les sorties
pour obtenir un signal
d��tat � la borne 27 ou 29,
ainsi qu�� la sortie relais 01
ou 02.

4-57  Avertis.retour haut

Range: Fonction:
999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [ par. 4-56 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Saisir la limite sup�rieure
du signal de retour.
Lorsque le signal d�passe
cette limite, Retourhaut

appara�t. Possible de
programmer les sorties
pour obtenir un signal
d��tat � la borne 27 ou 29,
ainsi qu�� la sortie relais 01
ou 02.

4-58  Surv. phase mot.

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre
r�gl� lorsque le moteur est en
marche.

A�che une alarme en cas d�absence de
phase moteur.

[0] D�sactiv� Aucune alarme ne s�a�che en cas
d�absence de phase moteur.

[1] Alarme 100 ms Une alarme s�a�che en cas d�absence
de phase moteur.

[2] Alarme 1000 ms
[3] Trip 100ms 3ph

detec.
[5] Motor Check
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3.7 Param�tres : 5-** Menu principal - E/S digitales

3.7.1 5-0* Mode E/S digitales

Param�tres de con�guration de l�entr�e et de la sortie �
l�aide de NPN et PNP. 

5-00  Mode E/S digital

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

Les entr�es et les sorties digitales sont pr�-
programmables pour fonctionner en PNP ou
NPN.

[0] * PNP - Actif
� 24 V

Action sur les impulsions directionnelles
positives (0). Syst�mes PNP ramen�s � GND.

[1] NPN - Actif
� 0 V

Action sur les impulsions directionnelles
n�gatives (1). Les syst�mes NPN sont r�gl�s
sur +24 V (interne au variateur de fr�quence).

5-01  Mode born.27

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl� lorsque
le moteur est en marche.

[0] * Entr�e D��nit la borne 27 comme une entr�e digitale.

[1] Sortie D��nit la borne 27 comme une sortie digitale.

5-02  Mode born.29

Option: Fonction:

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl� lorsque
le moteur est en marche.

[0] * Entr�e D��nit la borne 29 comme une entr�e digitale.

[1] Sortie D��nit la borne 29 comme une sortie digitale.

3.7.2 5-1* Entr�es digitales

Par. de con�guration des fonctions d�entr�e aux bornes
d�entr�e.
Les entr�es digitales permettent de s�lectionner diverses
fonctions du variateur de fr�quence. Toutes les entr�es
digitales peuvent assumer les fonctions suivantes :

Fonction d�entr�e
digitale

S�lectionner Borne

Inactif [0] Toutes bornes 19, 32,
33

Fonction d�entr�e
digitale

S�lectionner Borne

Reset [1] Toutes
L�chage [2] 27
Roue libre NF [3] Toutes
Frein NF-CC [5] Toutes
Arr�t NF [6] Toutes
Verrouillage ext. [7] Toutes
D�marrage [8] Toutes bornes 18
Impulsion d�marrage [9] Toutes
Inversion [10] Toutes
D�marrage avec inv. [11] Toutes
Jogging [14] Toutes bornes 29
R�f. pr�d��nie active [15] Toutes
R�f pr�d��nie bit 0 [16] Toutes
R�f pr�d��nie bit 1 [17] Toutes
R�f pr�d��nie bit 2 [18] Toutes
Gel r�f�rence [19] Toutes
Gel sortie [20] Toutes
Plus Vite [21] Toutes
Moins Vite [22] Toutes
S�lect.proc.bit 0 [23] Toutes
S�lect.proc.bit 1 [24] Toutes
Entr�e impulsions [32] Borne 29, 33
Bit rampe 0 [34] Toutes
Defaut secteur [36] Toutes
Mode incendie [37] Toutes
Fct autoris� [52] Toutes
D�mar. mode local [53] Toutes
D�mar.auto [54] Toutes
Augmenter pot. dig. [55] Toutes
Diminuer pot. dig. [56] Toutes
E�acer pot. dig. [57] Toutes
Compteur A (augm.) [60] 29, 33
Compteur A (dimin.) [61] 29, 33
Reset compteur A [62] Toutes
Compteur B (augm.) [63] 29, 33
Compteur B (dimin.) [64] 29, 33
Reset compteur B [65] Toutes
Mode veille [66] Toutes
RAZ mot maintenance [78] Toutes
Carte PTC 1 [80] Toutes
D�mar.pomp.princ. [120] Toutes
Altern.pompe princ. [121] Toutes
Verrouill. pomp1 [130] Toutes
Verrouill. pomp2 [131] Toutes
Verrouill. pomp3 [132] Toutes

Toutes = bornes 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4.
X30/ sont les bornes sur MCB 101.
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Bit de r�f.
pr�d��nie

2 1 0

R�f.pr�d��nie 0 0 0 0
R�f.pr�d��nie 1 0 0 1
R�f.pr�d��nie 2 0 1 0

R�f.pr�d��nie 3 0 1 1
R�f pr�d��nie 4 1 0 0
R�f pr�d��nie 5 1 0 1
R�f pr�d��nie 6 1 1 0
R�f pr�d��nie 7 1 1 1

Tableau 3.9 Bit de r�f�rence pr�d��nie
des entr�es digitales

[19] Gel r�f�rence G�le la r�f�rence e�ective. La r�f�rence
gel�e repr�sente maintenant le point
activ�/la condition a�n qu�Acc�l�ration et
D�c�l�ration puissent �tre utilis�es. En cas
d�utilisation de l�acc�l�ration/d�c�l�ration, le
changement de vitesse suit toujours la
rampe 2 (param�tre 3-51 Temps d�acc�l.
rampe 2 et param�tre 3-52 Temps d�c�l.
rampe 2) dans la plage 0 �
param�tre 3-03 R�f. max.. (Pour la boucle
ferm�e, voir le param�tre 20-14 R�f./retour
maximum).

[20] Gel sortie G�le la fr�quence e�ective du moteur (en
Hz). Cette fr�quence sert alors de base et
de condition pr�alable � la mise en �uvre
de l�acc�l�ration et de la d�c�l�ration. En
cas d�utilisation de l�acc�l�ration/d�c�l�-
ration, le changement de vitesse suit
toujours la rampe 2 (param�tre 3-51 Temps
d�acc�l. rampe 2 et param�tre 3-52 Temps
d�c�l. rampe 2) dans la plage 0 � 
param�tre 1-23 Fr�q. moteur.

AVIS!
Lorsque Gel sortie est actif, il n�est pas
possible d�arr�ter le variateur de
fr�quence via un signal de [13]
D�marrage faible. Arr�ter le variateur
de fr�quence via une borne
programm�e pour [2] L�chage ou [3]
Roue libre NF.

[21] Plus Vite S�lectionner [21] Plus Vite et [22] Moins Vite
si l�on souhaite les contr�ler de mani�re
num�rique (potentiom�tre moteur). Pour
activer cette fonction, s�lectionner [19] Gel
r�f�rence ou [20] Gel sortie. Lorsque Acc�l�-
ration/D�c�l�ration est activ� pendant
moins de 400 ms, la r�f�rence r�sultante
augmente/diminue de 0,1 %. Lorsque
Acc�l�ration/D�c�l�ration est activ�
pendant plus de 400 ms, la r�f�rence
r�sultante suivra le r�glage du param�tre

de rampe d�acc�l�ration/d�c�l�ration 3-x1/
3-x2.

[22] Moins Vite Identique � [21] Plus Vite.
[23] S�lect.proc.bit

0
S�lectionne l�un des 4 process. R�gler le
par. 0-10 sur [9] Multi process.

[24] S�lect.proc.bit
1

Identique � [23] S�lect.proc.bit 0.

[32] Entr�e
impulsions

S�lectionner [32] Entr�e impulsions si l�on
utilise une s�quence d�impulsions comme
r�f�rence ou signal de retour. La mise �
l��chelle s�e�ectue dans le groupe de
param�tres 5-5*.

[34] Bit rampe 0 S�lectionner la rampe � utiliser. Le niveau
logique 0 s�lectionne rampe 1, alors que le
niveau logique 1 s�lectionne rampe 2.

[36] Defaut secteur Active la fonction choisie au 
param�tre 14-10 Panne secteur.  Panne
secteur est actif en cas de niveau logique 0.

[37] Mode incendie L�application d�un signal active le variateur
en mode incendie et tous les autres ordres
sont ignor�s. Voir 24-0* Mode incendie.

[52] Fct autoris� La borne d�entr�e pour laquelle Fct autoris�
a �t� programm� doit �tre de logique 1
pour qu�un ordre de d�marrage puisse �tre
accept�. L�autorisation de marche pr�sente
une fonction logique ET en rapport avec la
borne programm�e pour [8] D�marrage, [14]
Jogging ou  [20] Gel sortie. Les deux
conditions doivent �tre remplies pour que
le moteur puisse d�marrer. Si Fct autoris�
est programm� sur plusieurs bornes, il ne
doit �tre de niveau logique 1 que sur l�une
des bornes pour pouvoir ex�cuter la
fonction. Le signal de sortie digitale de
demande de marche ([8] D�marrage, [14]
Jogging ou [20] Gel sortie) programm� au
groupe de param�tres 5-3* Sorties digitales
ou au groupe de param�tres 5-4* Relais
n�est pas a�ect� par l�autorisation de
marche.

AVIS!
Si aucun signal d�autorisation de
marche n�est appliqu� mais qu�un
ordre de fonctionnement, jogging ou
gel est activ�, la ligne d��tat de
l�a�chage indique soit Demande de
fonctionnement, Demande de jogging
ou Demande de gel.

[53] D�mar. mode
local

L�application d�un signal active le variateur
en mode Hand de la m�me mani�re que
l�activation de la touche [Hand On] sur le
LCP, et un ordre d�arr�t normal est annul�.
En cas de d�connexion du signal, le moteur
s�arr�te. Pour que les autres ordres de
d�marrage soient valides, une autre entr�e
digitale doit �tre attribu�e � [54]
D�mar.auto et un signal doit lui �tre
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antihoraire lorsque le niveau logique est
1. La sortie change d�s que le signal
d�inversion est appliqu�.

[26] Bus OK Active un �change de donn�es au niveau
du port de communication s�rie (absence
de temporisation).

[27] Limite couple &
arr�t

� utiliser lors d�un arr�t en roue libre et
en condition de limite de couple. Le
signal a le niveau logique 0 si le variateur
de fr�quence, en limite de couple, a re�u
un signal d�arr�t.

[28] Frein ss avertis. Le frein est actif et il n�y a pas d�avertis-
sements.

[29] Frein pr�t sans
d�f.

Le frein est pr�t � l�exploitation et il n�y a
pas de panne.

[30] D�faut frein.
(IGBT)

La sortie est de niveau logique 1 en cas
de court-circuit de l�IGBT du frein. Cette
fonction sert � prot�ger le variateur de
fr�quence en cas de panne des modules
de freinage. Utiliser la sortie/le relais pour
couper la tension secteur du variateur de
fr�quence.

[35] Verrouillage ext. La fonction de verrouillage externe est
activ�e via l�une des entr�es digitales.

[40] Hors plage r�f.
[41] Inf. r�f., bas
[42] Sup. r�f., haut
[45] Ctrl bus
[46] Ctrl bus, 1 si

tempo.
[47] Ctrl bus, 0 si

tempo.
[60] Comparateur 0 Voir le groupe de param�tres 13-1*

Comparateurs. Si Comparateur 0 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[61] Comparateur 1 Voir le groupe de param�tres 13-1*
Comparateurs. Si Comparateur 2 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[62] Comparateur 2 Voir le groupe de param�tres 13-1*
Comparateurs. Si Comparateur 2 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[63] Comparateur 3 Voir le groupe de param�tres 13-1*
Comparateurs. Si Comparateur 3 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[64] Comparateur 4 Voir le groupe de param�tres 13-1*
Comparateurs. Si Comparateur 4 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[65] Comparateur 5 Voir le groupe de param�tres 13-1*
Comparateurs. Si Comparateur 5 est
�valu� comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[70] R�gle logique 0 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 0 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[71] R�gle logique 1 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 1 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[72] R�gle logique 2 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 2 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[73] R�gle logique 3 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 3 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[74] R�gle logique 4 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 4 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[75] R�gle logique 5 Voir le groupe de param�tres 13-4*
R�gles de Logique. Si R�gle logique 5 est
�valu�e comme �tant TRUE (VRAI), la
sortie augmente. Sinon, elle est basse.

[80] Sortie digitale A Voir le param�tre 13-52 Action contr.
logique avanc�. L�entr�e augmente d�s
lors que l�action de logique avanc�e [38]
D�f. sort. dig. A haut est ex�cut�e. L�entr�e
diminue d�s lors que l�action de logique
avanc�e [32] D�f. sort. dig. A bas est
ex�cut�e.

[81] Sortie digitale B Voir le param�tre 13-52 Action contr.
logique avanc�. L�entr�e augmente d�s
lors que l�action de logique avanc�e [39]
D�f. sort. dig. B haut est ex�cut�e. L�entr�e
diminue d�s lors que l�action de logique
avanc�e [33] D�f. sort. dig. B bas est
ex�cut�e.

[82] Sortie digitale C Voir le param�tre 13-52 Action contr.
logique avanc�. L�entr�e augmente d�s
lors que l�action de logique avanc�e [40]
D�f. sort. dig. C haut est ex�cut�e. L�entr�e
diminue d�s lors que l�action de logique
avanc�e [34] D�f. sort. dig. C bas est
ex�cut�e.

[83] Sortie digitale
D

Voir le param�tre 13-52 Action contr.
logique avanc�. L�entr�e augmente d�s
lors que l�action de logique avanc�e [41]
D�f. sort. dig. D haut est ex�cut�e.
L�entr�e diminue d�s lors que l�action de
logique avanc�e [35] D�f. sort. dig. D bas
est ex�cut�e.

[84] Sortie digitale E Voir le param�tre 13-52 Action contr.
logique avanc�. L�entr�e augmente d�s
lors que l�action de logique avanc�e [42]
D�f. sort. dig. E haut est ex�cut�e. L�entr�e
diminue d�s lors que l�action de logique
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3.7.5 5-5* Entr�e impulsions

Par. d�entr�es d�impulsions servant � d��nir une fen�tre
adapt�e � la zone de r�f. des impulsions (con�g. mise �
l��chelle et �ltre pour entr�es d�impulsions). Les bornes
d�entr�e 29 ou 33 agissent comme des entr�es de
r�f�rence de fr�quence. R�gler la borne 29
(param�tre 5-13 E.digit.born.29) ou la borne 33
(param�tre 5-15 E.digit.born.33) sur [32] Entr�e impulsions. Si
la borne 29 est utilis�e comme entr�e, r�gler le 
param�tre 5-02 Mode born.29 sur [0] Entr�e.

Illustration 3.27 Entr�e impulsions

5-50  F.bas born.29

Range: Fonction:
100
Hz*

  [0 -
110000 Hz]

Saisir la limite de fr�quence basse corres-
pondant � la vitesse de l�arbre moteur basse
(c.-�-d. la valeur de r�f�rence basse) au 
param�tre 5-52 Val.ret./R�f.bas.born.29. Se
reporter � l�Illustration 3.27 de cette section.

5-51  F.haute born.29

Range: Fonction:
100
Hz*

  [0 - 110000
Hz]

Saisir la limite de fr�quence haute corres-
pondant � la vitesse de l�arbre moteur
�lev�e (c.-�-d. la valeur de r�f�rence haute)
au param�tre 5-53 Val.ret./R�f.haut.born.29.

5-52  Val.ret./R�f.bas.born.29

Range: Fonction:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la limite de la valeur de r�f�rence
basse pour la vitesse de l�arbre moteur [tr/
min]. C�est �galement la valeur du signal de
retour la plus basse, (voir �galement le 
param�tre 5-57 Val.ret./R�f.bas.born.33).

5-53  Val.ret./R�f.haut.born.29

Range: Fonction:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la valeur de r�f�rence �lev�e [tr/
min] pour la vitesse de l�arbre moteur et
la valeur de signal de retour �lev�e (voir
�galement le param�tre 5-58 Val.ret./
R�f.haut.born.33).

5-54  Tps �ltre pulses/29

Range: Fonction:
100
ms*

  [1 -
1000 ms]

AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

Saisir la constante du temps du �ltre
d�impulsions. Le �ltre d�impulsions att�nue les
oscillations du signal de retour, ce qui
constitue un avantage lorsqu�il y a beaucoup
de bruit dans le syst�me. Une constante de
temps �lev�e assure une meilleure
att�nuation, mais accro�t �galement le retard
via le �ltre.

5-55  F.bas born.33

Range: Fonction:
100
Hz*

  [0 - 110000
Hz]

Saisir la fr�quence basse correspondant �
la vitesse de l�arbre moteur basse (c.-�-d.
la valeur de r�f�rence basse) au 
param�tre 5-57 Val.ret./R�f.bas.born.33.

5-56  F.haute born.33

Range: Fonction:
100
Hz*

  [0 - 110000
Hz]

Saisir la fr�quence haute correspondant �
la vitesse de l�arbre moteur �lev�e (c.-�-d.
la valeur de r�f�rence haute) au 
param�tre 5-58 Val.ret./R�f.haut.born.33.

5-57  Val.ret./R�f.bas.born.33

Range: Fonction:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la valeur de r�f. basse [tr/min] pour
la vit. de l�arbre moteur. C�est �galement la
valeur du signal de retour basse (voir aussi
le param�tre 5-52 Val.ret./R�f.bas.born.29).

5-58  Val.ret./R�f.haut.born.33

Range: Fonction:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la valeur de r�f. haute [tr/min]
pour la vit. de l�arbre moteur. Voir aussi
le param�tre 5-53 Val.ret./R�f.haut.born.
29.

Description des param�tres Guide de programmation

MG11CE04 Danfoss A/S � 10/2015 Tous droits r�serv�s. 85

3 3









3.8 Param�tres : 6-** Menu principal - E/S ana.

3.8.1 6-0* Mode E/S ana.

Groupe de param�tres permettant de con�gurer les E/S
analogiques.
Le variateur de fr�quence est �quip� de 2 entr�es
analogiques :

� Bornes 53

� Bornes 54

Les entr�es analogiques peuvent �tre librement attribu�es
� la tension (0-10 V) ou � l�entr�e de courant (0/4-20 mA).

AVIS!
Les thermistances peuvent �tre raccord�es � une entr�e
analogique ou digitale.

6-00  Temporisation/60

Range: Fonction:
10
s*

  [1 -
99 s]

Saisir la temporisation z�ro signal en s. La tempori-
sation z�ro signal est active pour les entr�es
analogiques, c�est-�-dire la borne 53 ou 54, utilis�es
en r�f�rence ou en retour. Si la valeur du signal de
r�f�rence associ�e � l�entr�e de courant s�lectionn�e
passe en dessous de 50 % de la valeur d��nie aux :

� Param�tre 6-10 Ech.min.U/born.53.

� Param�tre 6-12 Ech.min.I/born.53.

� Param�tre 6-20 Ech.min.U/born.54.

� Param�tre 6-22 Ech.min.I/born.54.

pendant une dur�e sup�rieure � celle d��nie au 
param�tre 6-00 Temporisation/60, la fonction
s�lectionn�e au param�tre 6-01 Fonction/Tempo60 est
activ�e.

6-01  Fonction/Tempo60

Option: Fonction:
S�lectionner la fonction de temporisation. La
fonction d��nie au param�tre 6-01 Fonction/
Tempo60 est activ�e si le signal d�entr�e sur les
bornes 53 ou 54 est inf�rieur � 50 % de la valeur
du :

� Param�tre 6-10 Ech.min.U/born.53.

� Param�tre 6-12 Ech.min.I/born.53.

� Param�tre 6-20 Ech.min.U/born.54.

� Param�tre 6-22 Ech.min.I/born.54.

La fonction peut aussi �tre activ�e pendant une
dur�e �tablie au param�tre 6-00 Temporisation/60.
Si plusieurs temporisations se produisent simulta-
n�ment, le variateur de fr�quence �tablit l�ordre
suivant entre les fonctions de temporisation :

6-01  Fonction/Tempo60

Option: Fonction:
1. Param�tre 6-01 Fonction/Tempo60.

2. Param�tre 8-04 Mot de
ctrl.Fonct.d�pas.tps.

[0]
*

Inactif

[1] Gel
sortie

Gel � la valeur actuelle.

[2] Arr�t Passage � l�arr�t.

[3] Jogging Passage � la vitesse de jogging.

[4] Vitesse
max.

Passage � la vitesse maximale.

[5] Arr�t et
alarme

Passage � l�arr�t suivi d�une alarme.

Illustration 3.29 Conditions z�ro signal

6-02  Fonction/tempo60 mode incendie

Option: Fonction:
D��nir fonct. de tempo. qd mode incendie est
actif. La fonction d��nie dans ce param�tre est
activ�e si le signal d�entr�e sur les entr�es
analogiques est < 50 % de la valeur basse
pendant une dur�e d��nie au 
param�tre 6-00 Temporisation/60.

[0] * Inactif
[1] Gel sortie Gel � la valeur actuelle.

[2] Arr�t Passage � l�arr�t.

[3] Jogging Passage � la vitesse de jogging.

[4] Vitesse
max.

Passage � la vitesse max.
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3.8.6 6-5* Sortie ANA 42

Param�tres de con�guration de la mise � l��chelle et des
limites de la sortie analogique 1, c.-�-d. borne 42. Les
sorties analogiques sont des sorties de courant : 0/4�20
mA. La borne commune (borne 39) correspond � la m�me
borne et au m�me potentiel �lectrique que la connexion
commune digitale et commune analogique. La r�solution
sur la sortie analogique est de 12 bits.

6-50  S.born.42

Option: Fonction:

AVIS!
Les valeurs pour r�gler la
r�f�rence minimum sont
disponibles au 
param�tre 3-02 R�f�rence minimale
pour la boucle ouverte et au 
param�tre 20-13 R�f./retour
minimum pour la boucle ferm�e.
Les valeurs de la r�f�rence
maximale sont disponibles au
param�tre 3-03 R�f. max. pour la
boucle ouverte et au 
param�tre 20-14 R�f./retour
maximum pour la boucle ferm�e.

Ce param�tre d��nit la fonction de la
borne 42 comme sortie de courant
analogique. En fonction de la s�lection,
la sortie est comprise entre 0 et 20 mA
ou 4 et 20 mA. La valeur r�elle peut
�tre consult�e dans le LCP au 
param�tre 16-65 Sortie ANA 42 [ma].

[0] Inactif
[100] Fr�quence sortie 0-100 Hz, (0-20 mA)

[101] R�f�rence R�f�rence minimale - r�f�rence
maximale, (0 � 20 mA)

[102] Retour -200 % � +200 % du 
param�tre 20-14 R�f./retour maximum,
(0-20 mA)

[103] Courant moteur 0 - Courant max. VLT
(param�tre 16-37 ImaxVLT), (0-20 mA)

[104] Couple rel./limit 0 - Limite de couple
(param�tre 4-16 Mode moteur limite
couple), (0-20 mA)

[105] Couple rel./
Evaluer

0 - Couple moteur nominal, (0-20 mA)

[106] Puissance 0 - Puissance nominale du moteur,
(0-20 mA)

[107] Vitesse 0 - Vitesse, limite haute
(param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/
min] et param�tre 4-14 Vitesse moteur
limite haute [Hz]), (0-20 mA)

6-50  S.born.42

Option: Fonction:
[113] Boucle ferm�e �t.

1
0-100 %, (0�20 mA).

[114] Boucle ferm�e �t.
2

0-100 %, (0�20 mA).

[115] Boucle ferm�e �t.
3

0-100 %, (0�20 mA).

[130] Frq.sortie
max4-20mA

0�100 Hz

[131] R�f�rence 4-20
mA

R�f�rence minimale - R�f�rence
maximale

[132] Retour 4-20 mA -200 % � +200 % du 
param�tre 20-14 R�f./retour maximum

[133] Courant mot.4-20
mA

0 - Courant maximum de l�onduleur
(param�tre 16-37 ImaxVLT).

[134] Lim% couple
4-20mA

0 - Limite de couple
(param�tre 4-16 Mode moteur limite
couple).

[135] Nom%
couple4-20mA

0 - Couple nominal du moteur.

[136] Puissance 4-20
mA

0 - Puissance nominale du moteur.

[137] Vit. 4-20 mA 0 - Vitesse, limite haute
(param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/
min] et param�tre 4-14 Vitesse moteur
limite haute [Hz])

[139] Ctrl bus 0-100 %, (0�20 mA).

[140] Ctrl bus 4-20 mA 0�100%.

[141] Tempo. ctrl bus 0-100 %, (0�20 mA).

[142] Tempo. ctrl bus
4-20

0�100%.

[143] Bcle ferm�e 1
4-20mA

0�100%.

[144] Bcle ferm�e 2
4-20mA

0�100%.

[145] Bcle ferm�e 3
4-20mA

0�100%.

[184] Mirror AI53 mA
[185] Mirror AI54 mA

6-51  Echelle min s.born.42

Range: Fonction:
0 %*   [0 -

200 %]
Mise � l��chelle de la valeur minimale de sortie
(0 ou 4 mA) du signal analogique � la borne 42.
R�gler la valeur de fa�on � ce qu�elle
corresponde au pourcentage de la plage enti�re
de la variable s�lectionn�e au 
param�tre 6-50 S.born.42.
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8-50  S�lect.roue libre

Option: Fonction:
S�lectionner la commande de la fonction roue
libre via les bornes (entr�es digitales) et/ou le
bus.

[0] Entr�e dig. Active l�ordre de d�marrage via une entr�e
digitale.

[1] Bus Active l�ordre de d�marrage via le port de
communication s�rie ou l�option bus.

[2] Digital et
bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de
terrain/port de communication s�rie et une
entr�e digitale suppl�mentaire.

[3] * Digital ou
bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de
terrain/port de communication s�rie ou via
l�une des entr�es digitales.

8-52  S�lect.frein CC

Option: Fonction:
S�lectionner la commande du frein CC � l�aide des
bornes (entr�es digitales) et/ou du bus de terrain.

AVIS!
Si le param�tre 1-10 Construction moteur est
r�gl� sur [1] PM, SPM non saillant, seule
l�option [0] Entr�e dig. est disponible.

[0] Entr�e
dig.

Active l�ordre de d�marrage via une entr�e digitale.

[1] Bus Active l�ordre de d�marrage via le port de
communication s�rie ou l�option bus.

[2] Digital
et bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de terrain/
port de communication s�rie et en suppl�ment via
l�une des entr�es digitales.

[3] Digital
ou bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de terrain/
port de communication s�rie ou via l�une des
entr�es digitales.

8-53  S�lect.d�m.

Option: Fonction:
S�lectionner la commande de la fonction au
d�marrage du variateur de fr�quence via les
bornes (entr�es digitales) et/ou le bus.

[0] Entr�e
dig.

Active l�ordre de d�marrage via une entr�e
digitale.

[1] Bus Active l�ordre de d�marrage via le port de
communication s�rie ou l�option bus.

[2] Digital et
bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de
terrain/port de communication s�rie et via l�une
des entr�es digitales.

[3] * Digital ou
bus

Active l�ordre de d�marrage via le bus de
terrain/port de communication s�rie ou via l�une
des entr�es digitales.

8-54  S�lect.Invers.

Option: Fonction:

AVIS!
ce param�tre n�est actif que si le 
param�tre 8-01 Type contr�le est r�gl� sur
[0] Digital. et mot ctrl.

S�lectionner la commande de la fonction
d�inversion du variateur via les bornes (entr�es
digitales) et/ou le bus de terrain.

[0] Entr�e
dig.

Active la commande d�inversion via une entr�e
digitale.

[1] Bus Active la commande d�inversion via le port de
communication s�rie ou l�option bus.

[2] Digital et
bus

Active l�ordre d�inversion via le bus de terrain/port
de communication s�rie ET via l�une des entr�es
digitales.

[3] Digital
ou bus

Active la commande d�inversion via le bus/port de
communication s�rie OU via l�une des entr�es
digitales.

8-55  S�lect.proc.

Option: Fonction:
S�lectionner la commande de s�lection de
process du variateur � l�aide des bornes (entr�es
digitales) et/ou du bus de terrain.

[0] Entr�e
dig.

Active la s�lection de process � l�aide d�une
entr�e digitale.

[1] Bus Active la s�lection de process via le port de
communication s�rie ou l�option bus.

[2] Digital et
bus

Active la s�lection de process via le bus de
terrain/port de communication s�rie et via l�une
des entr�es digitales.

[3] * Digital ou
bus

Active la s�lection de process via le bus de
terrain/port de communication s�rie ou via l�une
des entr�es digitales.
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3.9.8 8-9* Bus jog.

8-90  Vitesse Bus Jog 1

Range: Fonction:
100 RPM*   [ 0 - par. 4-13

RPM]
Saisir la vitesse de jogging. Activer
cette vitesse de jogging �xe via le
port s�rie ou l�option bus.

8-91  Vitesse Bus Jog 2

Range: Fonction:
200 RPM*   [ 0 - par. 4-13

RPM]
Saisir la vitesse de jogging. Activer
cette vitesse de jogging �xe via le
port s�rie ou l�option bus.

8-94  Retour bus 1

Range: Fonction:
0*   [-200 -

200 ]
�crire un signal de retour � ce param�tre via le
port de communication s�rie ou l�option bus de
terrain. Ce param�tre doit �tre s�lectionn� au 
param�tre 20-00 Source retour 1,  au 
param�tre 20-03 Source retour 2 ou au 
param�tre 20-06 Source retour 3 en tant que source
de signal de retour.

8-95  Retour bus 2

Range: Fonction:
0*   [-200 - 200 ] Voir le param�tre 8-94 Retour bus 1 pour plus

de d�tails.

8-96  Retour bus 3

Range: Fonction:
0*   [-200 - 200 ] Voir le param�tre 8-94 Retour bus 1 pour plus

de d�tails.
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9-16  Con�g. lecture PCD

Option: Fonction:
[1609] Lect.param�tr.
[1610] Puissance moteur [kW]
[1611] Puissance moteur[CV]
[1612] Tension moteur
[1613] Fr�quence moteur
[1614] Courant moteur
[1615] Fr�quence [%]
[1616] Couple [Nm]
[1617] Vitesse moteur [tr/min]
[1618] Thermique moteur
[1622] Couple [%]
[1623] Motor Shaft Power [kW]
[1624] Calibrated Stator Resistance
[1626] Puissance �ltr�e[kW]
[1627] Puissance �ltr�e[CV]
[1630] Tension DC Bus
[1632] Puis.Frein. /s
[1633] Puis.Frein. /2 min
[1634] Temp. radiateur
[1635] Thermique onduleur
[1638] Etat ctrl log avanc�
[1639] Temp. carte ctrl.
[1650] R�f.externe
[1652] Signal de retour [Unit�]
[1653] R�f�rence pot. dig.
[1654] Retour 1 [Unit�]
[1655] Retour 2 [Unit�]
[1656] Retour 3 [Unit�]
[1660] Entr�e dig.
[1661] R�gl.commut.born.53
[1662] Entr�e ANA 53
[1663] R�gl.commut.born.54
[1664] Entr�e ANA 54
[1665] Sortie ANA 42 [ma]
[1666] Sortie digitale [bin]
[1667] Entr�e impulsions 29 [Hz]
[1668] Entr�e impulsions 33 [Hz]
[1669] Sortie impulsions 27 [Hz]
[1670] Sortie impulsions 29 [Hz]
[1671] Sortie relais [bin]
[1672] Compteur A
[1673] Compteur B
[1675] Entr�e ANA X30/11
[1676] Entr�e ANA X30/12
[1677] Sortie ANA X30/8 [mA]
[1678] Sortie ANA X45/1 [mA]
[1679] Sortie ANA X45/3 [mA]
[1684] Impulsion d�marrage
[1685] Mot ctrl.1 port FC
[1690] Mot d�alarme
[1691] Mot d�alarme 2
[1692] Mot avertis.

9-16  Con�g. lecture PCD

Option: Fonction:
[1693] Mot d�avertissement 2
[1694] Mot �tat �largi
[1695] Mot �tat �largi 2
[1696] Mot maintenance
[1830] Entr�e ANA X42/1
[1831] Entr�e ANA X42/3
[1832] Entr�e ANA X42/5
[1833] Sortie ANA X42/7 [V]
[1834] Sortie ANA X42/9 [V]
[1835] Sortie ANA X42/11 [V]
[1836] Entr�e ANA X48/2 [mA]
[1837] Entr�e temp.X48/4
[1838] Entr�e temp.X48/7
[1839] Entr�e t� X48/10
[1850] A�chage ss capt. [unit�]
[1860] Digital Input 2

9-18  Adresse station

Range: Fonction:
126*   [ 0 -

126 ]
Entrer l�adresse de la station dans ce param�tre ou
bien sur un commutateur. A�n d�ajuster l�adresse
de la station au par. param�tre 9-18 Adresse station,
le commutateur doit �tre r�gl� sur 126 ou 127 (c.-
�-d. tous les commutateurs sont r�gl�s sur On).
Sinon, ce param�tre a�che le r�glage r�el du
commutateur.

9-22  S�lection T�l�gramme

Option: Fonction:
S�lectionner une con�guration de
t�l�gramme Pro�bus standard pour le
variateur, comme une solution
alternative � l�utilisation de
t�l�grammes librement con�gurables
aux param�tre 9-15 Con�g. �criture PCD
et param�tre 9-16 Con�g. lecture PCD.

[1] T�l�gr. standard
1

[101] PPO1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7
[108] * PPO 8
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9-23  Signaux pour PAR

Tableau [1000]

Option: Fonction:
[1686] R�f.1 port FC
[1690] Mot d�alarme
[1691] Mot d�alarme 2
[1692] Mot avertis.
[1693] Mot d�avertissement 2
[1694] Mot �tat �largi
[1695] Mot �tat �largi 2
[1696] Mot maintenance
[1830] Entr�e ANA X42/1
[1831] Entr�e ANA X42/3
[1832] Entr�e ANA X42/5
[1833] Sortie ANA X42/7 [V]
[1834] Sortie ANA X42/9 [V]
[1835] Sortie ANA X42/11 [V]
[1836] Entr�e ANA X48/2 [mA]
[1837] Entr�e temp.X48/4
[1838] Entr�e temp.X48/7
[1839] Entr�e t� X48/10
[1850] A�chage ss capt. [unit�]
[1860] Digital Input 2
[2013] R�f./retour minimum
[2014] R�f./retour maximum
[2021] Consigne 1
[2022] Consigne 2
[2023] Consigne 3
[2643] Ctrl par bus sortie borne X42/7
[2653] Ctrl par bus sortie borne X42/9
[2663] Ctrl par bus sortie borne X42/11

9-27  Edition param.

Option: Fonction:
Il est possible de modi�er les param�tres via
Pro�bus, l�interface RS485 standard ou le .

[0] D�sactiv� D�sactive l��dition via Pro�bus.

[1] * Activ� Active l��dition via Pro�bus.

9-28  CTRL process

Option: Fonction:
Le contr�le de process (d��nition du mot de
contr�le, de la r�f�rence de vitesse et des
donn�es de process) est possible soit via le
Pro�bus, soit via le bus de terrain standard,
mais pas via les deux en m�me temps. La
commande locale reste possible via le . La
commande via le contr�le de process est
possible via les bornes ou le bus de terrain en
fonction des r�glages des 
param�tre 8-50 S�lect.roue libre � 
param�tre 8-56 S�lect. r�f. par d�faut.

9-28  CTRL process

Option: Fonction:
[0] Inactif D�sactive le contr�le de process via le Pro�bus

et l�active via le bus de terrain standard ou le
ma�tre Pro�bus de classe 2.

[1]
*

Ma�tre
cycl.activ�

Active le contr�le de process via le ma�tre
Pro�bus de classe 1 et le d�sactive via le bus
de terrain standard ou le ma�tre Pro�bus de
classe 2.

9-53  Mot d�avertissement pro�bus.

Range: Fonction:
0*   [0 - 65535 ] Ce param�tre a�che les avertissements de

communication Pro�bus. Se reporter au Manuel
d�utilisation du Pro�bus pour plus d�infor-
mations.

Lecture seule

Bit : Signi�cation :
0 La connexion avec le ma�tre DP n�est pas ok
1 Inutilis�e
2 Le FDLNDL (Fieldbus Data link Layer) n�est pas ok
3 Commande d�e�acement de donn�es re�ue
4 Valeur e�ective non actualis�e
5 Recherche vitesse de transmission
6 Le PROFIBUS ASIC ne transmet pas
7 L�initialisation du PROFIBUS est incorrecte
8 d�clench�
9 Erreur CAN interne
10 Donn�es de con�guration erron�es en provenance du

PLC
11 ID incorrecte transmise par le PLC
12 Erreur interne
13 Non con�gur�
14 Temporisation active
15 Avertissement 34 actif

Tableau 3.14
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9-82  Param�tres d��nis (3)

Tableau [116]
Pas d�acc�s 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres d��nis dans le , disponibles pour le
Pro�bus.

9-83  Param�tres d��nis (4)

Tableau [116]
Pas d�acc�s 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres d��nis dans le , disponibles pour le
Pro�bus.

9-90  Param�tres modi��s (1)

Tableau [116]
Pas d�acc�s 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres du s��cartant du r�glage par d�faut.

9-91  Param�tres modi��s (2)

Tableau [116]
Pas d�acc�s 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres du s��cartant du r�glage par d�faut.

9-92  Param�tres modi��s (3)

Tableau [116]
Pas d�acc�s 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres du s��cartant du r�glage par d�faut.

9-94  Param�tres modi��s (5)

Tableau [116]
Pas d�adresse 
Lecture seule

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre a�che une liste de tous les

param�tres du s��cartant du r�glage par d�faut.
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3.12 Param�tres : 11-** Menu principal - LonWorks

Groupe de tous les param�tres sp�ci�ques � LonWorks.
Param�tres li�s � ID LonWorks.

11-00  ID Neuron

Range: Fonction:
0*   [0 - 0 ] A�che l�ID Neuron unique du composant Neuron.

11-10  Pro�l variateur

Option: Fonction:
Ce par. permet de choisir parmi les pro�ls
fonctionnels LONMARK.

[0] * Pro�l VSD Le pro�l Danfoss et l�objet n�ud sont communs
� tous les pro�ls.

11-15  Mot avertis. LON

Range: Fonction:
0*   [0 - 65535 ] Ce param�tre contient les avert. sp�ci�ques

LON.

Bit Status
0 Erreur interne
1 Erreur interne
2 Erreur interne
3 Erreur interne
4 Erreur interne
5 R�serv�
6 R�serv�
7 R�serv�
8 R�serv�
9 Types modi�ables
10 Erreur d�initialisation
11 Erreur communication interne
12 Incompatibilit� de version logicielle
13 Bus inactif
14 Option non pr�sente
15 L�entr�e LON (nvi/nci) d�passe les limites

Tableau 3.16 Mot avertis. LON

11-17  R�vision XIF

Range: Fonction:
0*   [0 - 5 ] Ce param�tre contient la version du �chier

d�interface externe du composant Neuron C de
l�option LON.

11-18  R�vision LonWorks

Range: Fonction:
0*   [0 - 5 ] Ce par. contient la version logicielle du programme

de l�application du composant Neuron C de
l�option LON.

11-21  Stock.val.donn�es

Option: Fonction:
Ce param�tre active le stockage de donn�es
dans la m�moire non volatile.

[0] * Inactif La fonction de stockage est inactive.
[2] Stock.tous les

proc.
Stocke toutes les valeurs des param�tres

dans l�E2PROM. Une fois toutes les valeurs
enregistr�es, la valeur revient � Inactif.
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13-10  Op�rande comparateur

Tableau [6]

Option: Fonction:
[115] R�gle logique 5
[120] Temporisation 0
[121] Temporisation 1
[122] Temporisation 2
[123] Temporisation 3
[124] Temporisation 4
[125] Temporisation 5
[126] Temporisation 6
[127] Temporisation 7
[130] Entr�e dig. DI18
[131] Entr�e dig. DI19
[132] Entr�e dig. DI27
[133] Entr�e dig. DI29
[134] Entr�e dig. DI32
[135] Entr�e dig. DI33
[150] Sortie digitale A
[151] Sortie digitale B
[152] Sortie digitale C
[153] Sortie digitale D
[154] Sortie digitale E
[155] Sortie digitale F
[160] Relais 1
[161] Relais 2
[180] R�f�rence locale act.
[181] R�f.dist.active
[182] Ordre de d�marrage
[183] Variateur arr�t�
[185] Var.en mode manu.
[186] Var.en mode auto.
[187] Ordre d�mar. �mis
[190] Entr�e digit. X30 2
[191] Entr�e digit. X30 3
[192] Entr�e digit. X30 4

13-11  Op�rateur comparateur

Tableau [6]

Option: Fonction:
[0] < S�lectionner  [0] < pour que le r�sultat de

l��valuation soit VRAI, lorsque la variable
s�lectionn�e au param�tre 13-10 Op�rande
comparateur est inf�rieure � la valeur �xe du 
param�tre 13-12 Valeur comparateur. Le r�sultat
est FAUX si la variable s�lectionn�e au 
param�tre 13-10 Op�rande comparateur est
sup�rieure � la valeur �xe du 
param�tre 13-12 Valeur comparateur.

[1] � (�gal) S�lectionner [1] ~ pour que le r�sultat de
l��valuation soit VRAI lorsque la variable
s�lectionn�e au param�tre 13-10 Op�rande
comparateur est � peu pr�s �gale � la valeur �xe
du param�tre 13-12 Valeur comparateur.

13-11  Op�rateur comparateur

Tableau [6]

Option: Fonction:
[2] > S�lectionner [2] > pour la logique invers�e de

l�option  [0] <.

[5] VRAI plus
long que..

[6] FAUX plus
long que..

[7] VRAI plus
court que..

[8] FAUX plus
court que..

13-12  Valeur comparateur

Tableau [6]

Range: Fonction:
Size
related*

  [-100000 -
100000 ]

Saisir le « niveau de d�clen-
chement » de la variable surveill�e
par ce comparateur. C�est un
param�tre sous forme de tableau qui
contient les valeurs des
comparateurs 0 � 5.

3.13.4 13-2* Temporisations

Utiliser le r�sultat (VRAI ou FAUX) des temporisations pour
d��nir directement un �v�nement (voir le 
param�tre 13-51 �v�nement contr. log avanc�) ou comme
entr�e bool�enne dans une r�gle logique (voir le 
param�tre 13-40 R�gle de Logique Bool�enne 1, le 
param�tre 13-42 R�gle de Logique Bool�enne 2 ou le 
param�tre 13-44 R�gle de Logique Bool�enne 3). Une
temporisation a pour valeur faux uniquement lorsqu�elle
est d�clench�e par une action (p. ex. [29] Tempo.d�m. 1), �
l�expiration du temps saisi dans ce param�tre. Elle reprend
ensuite la valeur vrai.
Tous les param�tres de ce groupe sont des param�tres de
tableau avec un indice de 0 � 2. S�lectionner l�indice 0
pour programmer la temporisation 0, l�indice 1 pour
programmer la temporisation 1 et ainsi de suite.

13-20  Tempo.contr�leur de logique avanc�

Tableau [8]

Range: Fonction:
Size related*   [ 0 - 0 ] Saisir la valeur de dur�e de la tempo.

programm�e (sortie FAUX). Une tempori-
sation est FAUX uniquement si elle est
d�clench�e par une action (p. ex. [29]
Tempo.d�m. 1) et jusqu�� l�expiration du
temps.
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13-42  R�gle de Logique Bool�enne 2

Tableau [6]

Option: Fonction:
[73] Temporisation 6
[74] Temporisation 7
[76] Entr�e digit. X30 2
[77] Entr�e digit. X30 3
[78] Entr�e digit. X30 4
[80] Abs. de d�bit
[81] Pompe � sec
[82] Fin de courbe
[83] Courroie cass�e
[90] Mode variateur ECB
[91] Mode bipasse ECB
[92] Mode test ECB
[100] Mode incendie Voir les param�tre 13-15 RS-FF

Operand S et param�tre 13-16 RS-FF
Operand R.

13-43  Op�rateur de R�gle Logique 2

Tableau [6]

Option: Fonction:
S�lectionner le deuxi�me op�rateur logique �
utiliser sur l�entr�e bool�enne calcul�e aux :

� Param�tre 13-40 R�gle de Logique
Bool�enne 1.

� Param�tre 13-41 Op�rateur de R�gle
Logique 1.

� Param�tre 13-42 R�gle de Logique
Bool�enne 2.

et l�entr�e bool�enne du param�tre 13-42 R�gle
de Logique Bool�enne 2.
[13-44] indique l�entr�e bool�enne du 
param�tre 13-44 R�gle de Logique Bool�enne 3.
[13-40/13-42] indique l�entr�e bool�enne
calcul�e aux :

� Param�tre 13-40 R�gle de Logique
Bool�enne 1.

� Param�tre 13-41 Op�rateur de R�gle
Logique 1.

� Param�tre 13-42 R�gle de Logique
Bool�enne 2.

[0] D�sactiv� S�lectionner cette option pour ignorer le 
param�tre 13-44 R�gle de Logique Bool�enne 3.

[1] ET
[2] Ou
[3] ET PAS
[4] OU PAS
[5] NON ET
[6] NON OU
[7] PAS ET PAS
[8] PAS OU PAS

13-44  R�gle de Logique Bool�enne 3

Tableau [6]

Option: Fonction:
S�lectionner la troisi�me entr�e
bool�enne (VRAI ou FAUX) pour la
r�gle logique s�lectionn�e.

Voir le param�tre 13-40 R�gle de
Logique Bool�enne 1 pour une
description compl�te des choix et
de leurs fonctions.

[0] Faux
[1] Vrai
[2] En fonction
[3] Dans gamme
[4] Sur r�f.
[5] Limite couple
[6] I limite
[7] Hors gamme courant
[8] I inf. basse
[9] I sup. haute
[10] Hors gamme vit.
[11] Vitesse inf. basse
[12] Vitesse sup. haute
[13] Hors gamme retour
[14] Inf.retour bas
[15] Sup.retour haut
[16] Avertis.thermiq.
[17] Tens.sect.horsplage
[18] Inversion
[19] Avertissement
[20] Alarme(D�f.)
[21] Alarme(Verrou d�f.)
[22] Comparateur 0
[23] Comparateur 1
[24] Comparateur 2
[25] Comparateur 3
[26] R�gle logique 0
[27] R�gle logique 1
[28] R�gle logique 2
[29] R�gle logique 3
[30] Temporisation 0
[31] Temporisation 1
[32] Temporisation 2
[33] Entr�e dig. DI18
[34] Entr�e dig. DI19
[35] Entr�e dig. DI27
[36] Entr�e dig. DI29
[37] Entr�e dig. DI32
[38] Entr�e dig. DI33
[39] Ordre de d�marrage
[40] Variateur arr�t�
[41] Reset d�clenchement
[42] Arr�t reset auto
[43] Touche OK
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13-51  �v�nement contr. log avanc�

Tableau [20]

Option: Fonction:
[78] Entr�e digit. X30 4
[80] Abs. de d�bit
[81] Pompe � sec
[82] Fin de courbe
[83] Courroie cass�e
[90] Mode variateur ECB
[91] Mode bipasse ECB
[92] Mode test ECB
[100] Mode incendie Voir les param�tre 13-15 RS-FF

Operand S et param�tre 13-16 RS-FF
Operand R.

13-52  Action contr. logique avanc�

Tableau [20]

Option: Fonction:
S�lectionner l�action correspondant �
l��v�nement SLC. Les actions sont
ex�cut�es lorsque l��v�nement corres-
pondant (d��ni au 
param�tre 13-51 �v�nement contr. log
avanc�) est �valu� comme �tant vrai. La
liste d�actions suivantes est disponible pour
la s�lection :

[0] D�sactiv�
[1] Aucune action
[2] S�lect.proc.1 Remplace le process actif

(param�tre 0-10 Process actuel) par 1.

[3] S�lect.proc.2 Remplace le process actif
(param�tre 0-10 Process actuel) par 2.

[4] S�lect.proc.3 Remplace le process actif
(param�tre 0-10 Process actuel) par 3

[5] S�lect.proc.4 Remplace le process actif
(param�tre 0-10 Process actuel) par 4 Si l�on
modi�e le process, il fusionne avec d�autres
ordres de process provenant des entr�es
digitales ou d�un bus de terrain.

[10] R�f. pr�d�f. 0 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 0.

[11] R�f. pr�d�f. 1 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 1.

[12] R�f. pr�d�f. 2 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 2.

[13] R�f. pr�d�f. 3 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 3.

[14] R�f. pr�d�f. 4 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 4.

[15] R�f. pr�d�f. 5 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 5.

[16] R�f. pr�d�f. 6 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 6.

[17] R�f. pr�d�f. 7 S�lectionne la r�f�rence pr�d��nie 7. Si
l�on modi�e la r�f�rence pr�d��nie active,
elle fusionne avec d�autres ordres de
r�f�rence pr�d��nie provenant des entr�es
digitales ou d�un bus de terrain.

13-52  Action contr. logique avanc�

Tableau [20]

Option: Fonction:
[18] S�lect. Rampe

1
S�lectionne la rampe 1.

[19] S�lect. Rampe
2

S�lectionne la rampe 2.

[22] Fonctionne �met un ordre de d�marrage � destination
du variateur.

[23] Fonction sens
antihor

�met un ordre d�inversion de d�marrage �
destination du variateur.

[24] Arr�t �met un ordre d�arr�t � destination du
variateur.

[26] Freinage CC �met un ordre d�arr�t CC � destination du
variateur.

[27] Roue libre Le variateur de fr�quence passe en roue
libre imm�diatement. Tous les ordres
d�arr�t, y compris celui de roue libre,
arr�tent le SLC.

[28] Gel sortie G�le la fr�quence de sortie du variateur.

[29] Tempo d�but
0

D�marre la temporisation 0, voir le 
param�tre 13-20 Tempo.contr�leur de
logique avanc� pour une description plus
d�taill�e.

[30] Tempo d�but
1

D�marre la temporisation 1, voir le 
param�tre 13-20 Tempo.contr�leur de
logique avanc� pour une description plus
d�taill�e.

[31] Tempo d�but
2

D�marre la temporisation 2, voir le 
param�tre 13-20 Tempo.contr�leur de
logique avanc� pour une description plus
d�taill�e.

[32] D�f. sort. dig.
A bas

Toute sortie avec sortie digitale 1
s�lectionn�e est basse (inactive).

[33] D�f. sort. dig.
B bas

Toute sortie avec sortie digitale 2
s�lectionn�e est basse (inactive).

[34] D�f. sort. dig.
C bas

Toute sortie avec sortie digitale 3
s�lectionn�e est basse (inactive).

[35] D�f. sort. dig.
D bas

Toute sortie avec sortie digitale 4
s�lectionn�e est basse (inactive).

[36] D�f. sort. dig.
E bas

Toute sortie avec sortie digitale 5
s�lectionn�e est basse (inactive).

[37] D�f. sort. dig.
F bas

Toute sortie avec sortie digitale 6
s�lectionn�e est basse (inactive).

[38] D�f. sort. dig.
A haut

Toute sortie avec sortie digitale 1
s�lectionn�e est haute (ferm�e).

[39] D�f. sort. dig.
B haut

Toute sortie avec sortie digitale 2
s�lectionn�e est haute (ferm�e).

[40] D�f. sort. dig.
C haut

Toute sortie avec sortie digitale 3
s�lectionn�e est haute (ferm�e).
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3.14 Param�tres : 14-** Menu principal - Fonctions particuli�res

3.14.1 14-0* Commut.onduleur

14-00  Type modulation

Option: Fonction:
S�lectionner le type de modulation : 60� AVM ou
SFAVM.

[0] 6O�AVM
[1] SFAVM

14-01  Fr�q. commut.

Option: Fonction:
S�lectionner la fr�quence de commutation
de l�onduleur. Il est possible de minimiser le
bruit acoustique du moteur en r�glant la
fr�quence de commutation.

AVIS!
La valeur de la fr�quence de sortie du
variateur de fr�quence ne peut jamais
�tre sup�rieure � 1/10e de la
fr�quence de commutation. R�gler la
fr�quence de commutation au 
param�tre 14-01 Fr�q. commut. jusqu��
ce que le moteur tourne � son niveau
sonore min. Voir aussi le 
param�tre 14-00 Type modulation. Pour
plus d�informations sur le d�clas-
sement, consulter le manuel de
con�guration correspondant.

[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 � 14,0 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
[7] 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz
[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0kHz

14-03  Surmodulation

Option: Fonction:
[0] * Inactif S�lectionne l�absence de surmodulation de la

tension de sortie a�n d��viter toute ondulation du
couple sur l�arbre moteur.

[1] Actif La fonction de surmodulation g�n�re une tension
suppl�mentaire allant jusqu�� 8 % de la tension de

14-03  Surmodulation

Option: Fonction:
sortie sans surmodulation Umax.  Cette tension
suppl�mentaire entra�ne un couple suppl�mentaire
de 10-12 % au milieu de la plage hypersynchrone
(de 0 % � vitesse nominale jusqu�� environ 12 % �
vitesse nominale double).

14-04  Surperposition MLI

Option: Fonction:
[0] * Inactif Pas de modi�cation du bruit acoustique de

commutation du moteur.

[1] Actif S�lectionner pour r�duire le bruit acoustique du
moteur.

3.14.2 14-1* Secteur On/o�

Param�tres de con�guration de surveillance et de gestion
des pannes secteur.

14-10  Panne secteur

Option: Fonction:
S�lectionner la fonction avec laquelle le
variateur de fr�quence doit agir lorsque le
seuil du param�tre 14-11 Tension secteur � la
panne secteur est atteint ou lorsqu�un ordre
D�faut secteur est activ� via l�une des entr�es
digitales (groupe de par. 5-1* Entr�es
digitales).

Seule l�option [0] Pas de fonction, [3] Roue libre
ou [6] Alarme est disponible lorsque le 
param�tre 1-10 Construction moteur est r�gl�
sur [1] PM, SPM non saillant.

[0]
*

Pas de
fonction

L��nergie restante dans la batterie du conden-
sateur sert � entra�ner le moteur mais elle est
d�charg�e.

[1] D�c�l�ration
ctrl�e

Le variateur de fr�quence e�ectue une rampe
de d�c�l�ration. Le Param�tre 2-10 Fonction
Frein et Surtension doit �tre r�gl� sur [0] Inactif.

[3] Roue libre L�onduleur se met hors tension et la batterie
du condensateur alimente la carte de
commande pour assurer un red�marrage plus
rapide d�s que le secteur est reconnect� (lors
de courtes interruptions de courant).

[4] Sauvegarde
cin�tique

Le variateur de fr�quence continue son exploi-
tation en contr�lant la vitesse pour le
fonctionnement g�n�rateur du moteur qui
utilise le moment d�inertie du syst�me dans la
mesure o� une quantit� d��nergie su�sante
est pr�sente.

[6] Alarme
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14-20  Mode reset

Option: Fonction:
[13] Reset auto. in�ni S�lectionner  [13] Reset auto. in�ni pour

une r�initialisation en continu apr�s un
arr�t.

14-21  Temps reset auto.

Range: Fonction:
10 s*   [0 - 600

s]
Saisir l�intervalle de temps entre le d�clen-
chement et le d�marrage du mode de reset
auto. Ce param�tre est actif lorsque le 
param�tre 14-20 Mode reset est r�gl� sur [1]-[13]
Reset auto.

14-22  Mod. exploitation

Option: Fonction:
Utiliser ce param�tre pour sp�ci�er le fonction-
nement normal, pour e�ectuer des tests ou
pour initialiser tous les param�tres, sauf les :

� Param�tre 15-03 Mise sous tension.

� Param�tre 15-04 Surtemp..

� Param�tre 15-05 Surtension.

Cette fonction est active uniquement si le
variateur est d�connect� puis reconnect� au
secteur.

[0]
*

Fonction.
normal

Exploitation normale du variateur avec le
moteur dans l�application choisie.

[1] Test carte
contr�le

Tester les entr�es et les sorties analogiques et
digitales ainsi que la tension de contr�le de
+10 V. Cet essai n�cessite le raccordement d�un
connecteur d�essai avec des liaisons internes.

Suivre la proc�dure ci-dessous pour e�ectuer le
test de la carte de commande :

1. S�lectionner [1] Test carte contr�le.

2. Mettre hors tension l�alimentation
secteur et attendre que l��clairage de
l��cran d�a�chage disparaisse.

3. Mettre les commutateurs S201 (A53)
et S202 (A54) sur ON/I.

4. En�cher le connecteur de test (voir
l�Illustration 3.41).

5. Connecter � l�alimentation secteur.

6. E�ectuer di��rents essais.

7. Les r�sultats s�a�chent � l��cran et le
variateur de fr�quence entre dans une
boucle in�nie.

8. Le Param�tre 14-22 Mod. exploitation
est automatiquement r�gl� sur [0]
Fonctionnement normal.  Ex�cuter un

14-22  Mod. exploitation

Option: Fonction:
cycle de puissance pour lancer une
exploitation normale apr�s un essai de
la carte de commande.

Si le test est r�ussi
Le LCP a�che : Carte commande OK.
Couper l�alimentation secteur du variateur de
fr�quence et enlever le connecteur d�essai. Le
voyant vert de la carte de commande s�allume.

Si l�essai �choue
Le LCP a�che : �chec E/S de la carte de
commande.
Remplacer le variateur de fr�quence ou la carte
de commande. Le voyant rouge de la carte de
commande s�allume. Pour tester les �ches,
relier/regrouper les bornes suivantes comme
indiqu� sur l�Illustration 3.41 :

� (18, 27 et 32)

� (19, 29 et 33)

� (42, 53 et 54)

Illustration 3.41 Test carte de commande du
c�blage

[2] Initiali-
sation

Remet tous les param�tres aux r�glages par
d�faut sauf les :

� Param�tre 15-03 Mise sous tension.

� Param�tre 15-04 Surtemp..

� Param�tre 15-05 Surtension.

Le variateur de fr�quence se r�initialise � la
prochaine mise sous tension.
Le Param�tre 14-22 Mod. exploitation revient
�galement au r�glage par d�faut [0] Fonction.
normal.

[3] Mode boot
[4] Initialize all

parameters
S�lectionner cette option pour r�initialiser tous
les param�tres (dont les param�tres du bus et
du moteur) aux valeurs par d�faut.
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14-41  Magn�tisation AEO minimale

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 40 -
200 %
]

AVIS!
Ce param�tre n�est pas actif lorsque le 
param�tre 1-10 Construction moteur
pr�sente la valeur [1] PM, SPM non
saillant.

Saisir la magn�tisation minimale autoris�e
pour AEO. La s�lection d�une valeur faible
r�duit les pertes d��nergie dans le moteur,
mais elle peut �galement r�duire la r�sistance
aux changements soudains de charge.

14-42  Fr�quence AEO minimale

Range: Fonction:
Size
related*

  [5 - 40
Hz]

AVIS!
Ce param�tre n�est pas actif lorsque
le param�tre 1-10 Construction moteur
pr�sente la valeur [1] PM, SPM non
saillant.

Saisir la fr�quence minimale � laquelle
l�optimisation automatique de l��nergie
(AEO) s�active.

14-43  Cos phi moteur

Range: Fonction:
Size
related*

  [0.40 -
0.95 ]

Point de consigne Cos(phi) automati-
quement r�gl� pour des performances
AEO optimales lors de l�AMA. Ne pas
modi�er ce param�tre. Dans certaines
situations, il peut s�av�rer n�cessaire de
saisir une nouvelle valeur pour un
r�glage plus pr�cis.

3.14.6 14-5* Environnement

AVIS!
E�ectuer un cycle de puissance apr�s avoir modi�� l�un
des param�tres du groupe chapitre 3.14.6 14-5* Environ-
nement.

Ces param�tres contribuent au fonctionnement du
variateur de fr�quence dans des conditions environne-
mentales sp�ciales.

14-50  Filtre RFI

Option: Fonction:
[0] Inactif S�lectionner [0] Inactif si le variateur de fr�quence

est aliment� par une source secteur isol�e (secteur
IT).
En cas d�utilisation d�un �ltre, s�lectionner [0] Inactif
pendant la charge pour �viter un courant de fuite
�lev� au niveau du commutateur RCD.
Dans ce mode, les condensateurs internes du �ltre
RFI entre le ch�ssis et le circuit du �ltre RFI sont
coup�s pour r�duire les courants � e�et de masse.

[1] * Actif S�lectionner [1] Actif pour s�assurer que le variateur
de fr�quence est conforme aux normes CEM.

����

13
0B

B9
08

.1
0 

Illustration 3.42 Filtre RFI

14-51  DC Link Compensation

Option: Fonction:
La tension CA-CC redress�e du circuit interm�diaire
du variateur de fr�quence est associ�e � des
ondulations de tension. L�amplitude de ces
ondulations peut augmenter avec la charge. Il faut les
�viter car elles peuvent g�n�rer des ondulations de
courant et de couple. Une m�thode de compensation
permet de r�duire ces ondulations de tension dans le
circuit interm�diaire. En g�n�ral, la compensation du
circuit interm�diaire est recommand�e pour la plupart
des applications, mais il faut agir avec pr�caution en
cas d�a�aiblissement de champ lors de l�exploitation
car cela peut g�n�rer des oscillations de vitesse au
niveau de l�arbre moteur. En cas d�a�aiblissement de
champ, il est recommand� de d�sactiver la compen-
sation du circuit interm�diaire.

[0] Inactif D�sactive la compensation du circuit interm�diaire.

[1] Actif Active la compensation du circuit interm�diaire.
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Le Param�tre 14-61 Fonct. en surcharge onduleur constitue
une alternative au d�clenchement du variateur de
fr�quence.

Le variateur �value la charge sur la puissance � l�aide d�un
compteur de charge d�onduleur, ce qui g�n�re un avertis-
sement � 98 % et une r�initialisation de l�avertissement �
90 %. � 100 %, le variateur de fr�quence se d�clenche et
produit une alarme.
L��tat du compteur peut �tre lu au 
param�tre 16-35 Thermique onduleur.

Si le param�tre 14-61 Fonct. en surcharge onduleur est d��ni
sur [1] D�classer, la vitesse de la pompe diminue lorsque le
compteur d�passe 98 % et reste r�duite jusqu�� ce que le
compteur chute en dessous de 90,7 %.
Si le param�tre 14-62 Cour. d�class.surch.onduleur est
con�gur� sur 95 % par exemple, une surcharge
permanente occasionne des variations de vitesse de la
pompe entre des valeurs correspondant � 110 % et 95 %
du courant de sortie nominal du variateur de fr�quence.

14-61  Fonct. en surcharge onduleur

Option: Fonction:
Utilis� en cas de surcharge permanente au-del�
des limites thermiques (110 % pendant 60 s).

[0] * Arr�t S�lectionner [0] Arr�t pour faire disjoncter le
variateur de fr�quence et �mettre une alarme.

[1] D�classer [1] D�classer pour r�duire la vitesse de la pompe
et diminuer la charge sur la puissance, a�n de
laisser refroidir le syst�me.

14-62  Cour. d�class.surch.onduleur

Range: Fonction:
95 %*   [50 -

100 %]
D��nit le niveau de courant souhait� (en %
du courant de sortie nominal du variateur de
fr�quence) lors d�un fonctionnement avec
une vitesse de pompe r�duite apr�s une
surcharge du variateur de fr�quence (110 %
pendant 60 secondes).

14-90  Niveau panne

Utiliser ce param�tre pour personnaliser les niveaux de panne.

Option: Fonction:
[0] Inactif Utiliser [0] Inactif avec prudence, car ce

r�glage ignore tout avert./alarme de la
source choisie.

[1] Avertissement
[2] Alarme Pour un niveau de panne, le passage de

l�option par d�faut [3] Alarme verr. � l�option
[2] Alarme entra�ne le reset automatique de
l�alarme. Pour les alarmes impliquant un
surcourant, le variateur de fr�quence dispose
d�une protection mat�rielle qui g�n�re une
r�cup�ration de 3 minutes au bout de 2
incidents de surcourant cons�cutifs. Cette
protection mat�rielle ne peut pas �tre
d�sactiv�e.

[3] Alarme verr.
[4] Trip w.

delayed reset

D�faut Alarme Inactif Avertissement Arr�t Alarme verr.
Surch. onduleur 9  X X  
Surcourant 13   X D
Limite de courant 59  X   

Tableau 3.17 S�lection d�une action lorsque l�alarme s�lectionn�e appara�t
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15-10  Source d�enregistrement

Tableau [4]

Option: Fonction:
[1612] Tension moteur
[1613] Fr�quence moteur
[1614] Courant moteur
[1616] Couple [Nm]
[1617] Vitesse moteur [tr/min]
[1618] Thermique moteur
[1622] Couple [%]
[1624] Calibrated Stator Resistance
[1626] Puissance �ltr�e[kW]
[1627] Puissance �ltr�e[CV]
[1630] Tension DC Bus
[1632] Puis.Frein. /s
[1633] Puis.Frein. /2 min
[1634] Temp. radiateur
[1635] Thermique onduleur
[1650] R�f.externe
[1652] Signal de retour [Unit�]
[1654] Retour 1 [Unit�]
[1655] Retour 2 [Unit�]
[1656] Retour 3 [Unit�]
[1660] Entr�e dig.
[1662] Entr�e ANA 53
[1664] Entr�e ANA 54
[1665] Sortie ANA 42 [ma]
[1666] Sortie digitale [bin]
[1675] Entr�e ANA X30/11
[1676] Entr�e ANA X30/12
[1677] Sortie ANA X30/8 [mA]
[1690] Mot d�alarme
[1691] Mot d�alarme 2
[1692] Mot avertis.
[1693] Mot d�avertissement 2
[1694] Mot �tat �largi
[1695] Mot �tat �largi 2
[1830] Entr�e ANA X42/1
[1831] Entr�e ANA X42/3
[1832] Entr�e ANA X42/5
[1833] Sortie ANA X42/7 [V]
[1834] Sortie ANA X42/9 [V]
[1835] Sortie ANA X42/11 [V]
[1850] A�chage ss capt. [unit�]
[1860] Digital Input 2
[3110] Mot �tat bipasse

15-11  Intervalle d�enregistrement

Tableau [4]

Range: Fonction:
Size related*   [ 0.000 - 0.000 ] Saisir l�intervalle en millisecondes

entre deux �chantillons de
variable � enregistrer.

15-12  �v�nement d�clencheur

Option: Fonction:
S�lectionne l��v�nement d�clencheur.
En cas d��v�nement d�clencheur, une
fen�tre s�ouvre pour geler le journal.
Le journal conserve alors un
pourcentage sp�ci�� d��chantillons
avant l��v�nement d�clencheur
(param�tre 15-14 �chantillons avant
d�clenchement).

[0] * Faux
[1] Vrai
[2] En fonction
[3] Dans gamme
[4] Sur r�f.
[5] Limite couple
[6] I limite
[7] Hors gamme courant
[8] I inf. basse
[9] I sup. haute
[10] Hors gamme vit.
[11] Vitesse inf. basse
[12] Vitesse sup. haute
[13] Hors gamme retour
[14] Inf.retour bas
[15] Sup.retour haut
[16] Avertis.thermiq.
[17] Tens.sect.horsplage
[18] Inversion
[19] Avertissement
[20] Alarme(D�f.)
[21] Alarme(Verrou d�f.)
[22] Comparateur 0
[23] Comparateur 1
[24] Comparateur 2
[25] Comparateur 3
[26] R�gle logique 0
[27] R�gle logique 1
[28] R�gle logique 2
[29] R�gle logique 3
[33] Entr�e dig. DI18
[34] Entr�e dig. DI19
[35] Entr�e dig. DI27
[36] Entr�e dig. DI29
[37] Entr�e dig. DI32
[38] Entr�e dig. DI33
[50] Comparateur 4
[51] Comparateur 5
[60] R�gle logique 4
[61] R�gle logique 5
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15-23  Journal historique: date et heure

Tableau [50]

Range: Fonction:
Size related*   [ 0 - 0 ] Param. de tableau ; date et heure 0-49 :

indique l�heure � laquelle l��v�nement
enregistr� s�est produit.

3.15.4 15-3* M�moire d�f.

Par. de type tableau o� 10 comptes rendus de panne max.
sont visualisables, 0 correspondant aux derni�res donn�es
consign�es et 9 aux plus anciennes. Les codes d�erreur, les
valeurs et l�horodatage peuvent �tre visualis�s pour toutes
les donn�es enregistr�es.

15-30  Journal alarme : code

Tableau [10]

Range: Fonction:
0*   [0 - 255 ] Indique le code de d�faut ; pour plus de d�tails

se reporter au chapitre 4 D�pannage.

15-31  Journal alarme : valeur

Tableau [10]

Range: Fonction:
0*   [-32767 - 32767 ] A�cher une description compl�mentaire

de l�erreur. Ce param�tre est principa-
lement utilis� conjointement avec l�alarme
38 D�f.chge DC Bus.

15-32  Journal alarme : heure

Tableau [10]

Range: Fonction:
0 s*   [0 - 2147483647 s] Indiquer l�heure � laquelle l��v�nement

enregistr� s�est produit. L�heure est
mesur�e en secondes d�s le
d�marrage du variateur de fr�quence.

15-33  Journal alarme : date et heure

Tableau [10]

Range: Fonction:
Size related*   [ 0 - 0 ] Param. de tableau ; date et heure 0-9 :

indique l�heure � laquelle l��v�nement
enregistr� s�est produit.

3.15.5 15-4* Type.VAR.

Param�tres contenant des informations en lecture seule sur
la con�guration mat�rielle et logicielle du variateur de
fr�quence.

15-40  Type. FC

Range: Fonction:
0*   [0 - 6 ] Indique le type de FC. L�a�chage est identique au

champ de puissance de la gamme de variateurs de
fr�quence de la d��nition du code de type,
caract�res 1-6.

15-41  Partie puiss.

Range: Fonction:
0*   [0 - 20 ] Indique le type de FC. L�a�chage est identique au

champ de puissance de la gamme de variateurs
de fr�quence de la d��nition du code de type,
caract�res 7-10.

15-42  Tension

Range: Fonction:
0*   [0 - 20 ] Indique le type de FC. L�a�chage est identique au

champ de puissance de la gamme de variateurs
de fr�quence de la d��nition du code de type,
caract�res 11-12.

15-43  Version logiciel

Range: Fonction:
0*   [0 - 5 ] Indiquer la version logicielle combin�e (ou version

fournie) constitu�e des logiciels de puissance et de
commande.

15-44  Compo.code cde

Range: Fonction:
0*   [0 - 40 ] Indiquer cha�ne du code de type utilis�e pour

commander � nouveau le variat. dans sa con�g.
d�origine.

15-45  Code compos� var

Range: Fonction:
0*   [0 - 40 ] Indiquer le type de code string r�el.

15-46  Code variateur

Range: Fonction:
0*   [0 -

8 ]
A�cher le num�ro de commande � 8 chi�res
utilis� pour commander � nouveau le variateur de
fr�quence dans sa con�guration d�origine. Pour
restaurer la r�f�rence apr�s avoir remplac� la carte
de puissance, se reporter au param�tre 14-29 Code
service.
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15-77  Vers.logic.option C1

Range: Fonction:
0*   [0 - 20 ] Version logicielle de l�option install�e dans

l�emplacement C.

15-80  Fan Running Hours

Range: Fonction:
0 h*   [0 - 2147483647 h] Indiquer le nombre d�heures de

fonctionnement du radiateur
(incr�ments pour chaque heure).
Valeur enregistr�e � la mise hors
tension du variateur.

15-81  Preset Fan Running Hours

Range: Fonction:
0 h*   [0 - 99999

h]
Saisir la valeur a�n de pr�r�gler le compteur
d�heures de fonctionnement, voir le 
param�tre 15-80 Fan Running Hours.
Par. non s�lectionnable par port de comm.
s�rie, RS485.

3.15.7 15-9* Infos param�tre

15-92  Param�tres d��nis

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Indiquer une liste de tous les param�tres d��nis

dans le variateur de fr�quence. La liste se
termine par 0.

15-93  Param�tres modi��s

Range: Fonction:
0*   [0 -

9999 ]
Indiquer une liste des param�tres modi��s par
rapport � la valeur par d�faut. La liste se termine
par 0. Certains changements peuvent ne pas
�tre visibles jusqu�� 30 secondes apr�s leur
application.

15-98  Type.VAR.

Range: Fonction:
0*   [0 - 40 ]

15-99  M�tadonn�es param�tres

Tableau [30]

Range: Fonction:
0*   [0 - 9999 ] Ce param�tre contient des donn�es utilis�es par

l�outil Logiciel de programmation MCT 10.
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16-82  R�f.1 port bus

Range: Fonction:
0*   [-200 -

200 ]
Indiquer le mot de deux octets envoy� avec le
mot de contr�le du ma�tre bus pour r�gler la
valeur de r�f�rence.
Pour plus d�informations, se reporter au
manuel du bus de terrain concern�.

16-84  Impulsion d�marrage

Range: Fonction:
0*   [0 - 65535 ] Indiquer le mot d��tat �largi de l�option de

communication du bus de terrain.
Pour plus d�informations, se reporter au manuel
du bus de terrain concern�.

16-85  Mot ctrl.1 port FC

Range: Fonction:
0*   [0 -

65535 ]
Indiquer le mot de contr�le � deux octets re�us
du ma�tre bus. L�interpr�tation du mot de
contr�le d�pend de l�option bus de terrain
install�e et du pro�l de mot de contr�le choisi
au param�tre 8-10 Pro�l de ctrl.

16-86  R�f.1 port FC

Range: Fonction:
0*   [-200 -

200 ]
Indiquer le mot d��tat � deux octets envoy� au
ma�tre bus. L�interpr�tation du mot d��tat d�pend
de l�option bus de terrain install�e et du pro�l
de mot de contr�le choisi au 
param�tre 8-10 Pro�l de ctrl.

3.16.7 16-9* A�ch. diagnostics

AVIS!
Lorsque le Logiciel de programmation MCT 10 est utilis�,
les param�tres a�ch�s ne peuvent �tre lus qu�en ligne,
c.-�-d. dans leur �tat r�el. Cela signi�e que l��tat n�est
pas enregistr� dans le �chier du Logiciel de
programmation MCT 10.

16-90  Mot d�alarme

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Indiquer le mot d�alarme transmis via la

communication s�rie au format
hexad�cimal.

16-91  Mot d�alarme 2

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Indiquer le mot d�alarme 2 transmis via le

port de communication s�rie au format
hexad�cimal.

16-92  Mot avertis.

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Indiquer le mot d�avertissement transmis

via la communication s�rie au format
hexad�cimal.

16-93  Mot d�avertissement 2

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Indiquer le mot d�avertissement 2

transmis via port de communication s�rie
au format hexad�cimal.

16-94  Mot �tat �largi

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Renvoie le mot d��tat �largi transmis via

le port de communication s�rie au
format hexad�cimal.

16-95  Mot �tat �largi 2

Range: Fonction:
0*   [0 - 4294967295 ] Renvoie le mot d�avertissement �largi 2

transmis via le port de communication
s�rie au format hexad�cimal.

16-96  Mot maintenance

Range: Fonction:
0*   [0 -

4294967295 ]
A�che le mot de maintenance pr�ventive. Les
bits re��tent l��tat des �v�nements de
maintenance pr�ventive programm�s dans le
groupe de param�tres 23-1* Maintenance.
Treize bits repr�sentent les combinaisons de
tous les �l�ments possibles :

� Bit 0 : Paliers moteur

� Bit 1 : Paliers pompe

� Bit 2 : Paliers ventilateur

� Bit 3 : Vanne

� Bit 4 : Transmetteur pression

� Bit 5 : Transmetteur d�bit

� Bit 6 : Transmetteur temp�rature

� Bit 7 : Joints pompe

� Bit 8 : Courroie ventilateur

� Bit 9 : Filtre

� Bit 10 : Variateur de refroidissement
du variateur de fr�quence

� Bit 11 : Contr�le sant� du syst�me
de variateur de fr�quence

� Bit 12 : Garantie

� Bit 13 : Texte maintenance 0

� Bit 14 : Texte maintenance 1

� Bit 15 : Texte maintenance 2
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3.17.4 18-5* R�f. & retour

AVIS!
L�a�chage sans capteur doit �tre con�gur� � l�aide du
Logiciel de programmation MCT 10 avec le plug-in sans
capteur d�di�.

18-50  A�chage ss capt. [unit�]

Range: Fonction:
0 Sensor-
lessUnit*

  [-999999.999 -
999999.999
SensorlessUnit]

Indiquer la pression ou le d�bit
d�coulant des calculs sans
capteur. Cette valeur ne sert pas
pour le contr�le. Elle ne sera
actualis�e que si les donn�es
sans capteur prennent en charge
d�bit et pression.
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20-05  Unit� source retour 2

Voir le param�tre 20-02 Unit� source retour 1 pour des pr�cisions.

Option: Fonction:
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] in wg
[173] ft WG
[174] in Hg
[180] HP

20-06  Source retour 3

Option: Fonction:
Voir le param�tre 20-00 Source retour
1 pour des pr�cisions.

[0] * Pas de fonction
[1] Entr�e ANA 53
[2] Entr�e ANA 54
[3] Entr�e impulsions 29
[4] Entr�e impulsions 33
[7] Entr�e ANA X30/11
[8] Entr�e ANA X30/12
[9] Entr�e ANA X42/1
[10] Entr�e ANA X42/3
[11] Entr�e ANA X42/5
[15] Entr�e ANA X48/2
[100] Retour du bus 1
[101] Retour du bus 2
[102] Retour bus 3
[104] D�bit ss capteur
[105] Pression ss capteur

20-07  Conversion retour 3

Option: Fonction:
Voir le param�tre 20-01 Conversion
retour 1 pour des pr�cisions.

[0] * Lin�aire
[1] Racine carr�e
[2] Pression �

temp�rature
[3] Pression en d�bit
[4] Vitesse en d�bit

20-08  Unit� source retour 3

Option: Fonction:
Voir le param�tre 20-02 Unit� source retour 1 pour des
pr�cisions.

20-12  R�f/Unit� retour

Option: Fonction:
Voir le param�tre 20-02 Unit� source retour 1 pour des
pr�cisions.

20-13  R�f./retour minimum

Range: Fonction:
0
ProcessCtrlUnit*

  [ -999999.999 -
par. 20-14
ProcessCtrlUnit]

Entrer la valeur minimale
souhait�e pour la r�f�rence
distante lorsque le 
param�tre 1-00 Mode Con�g.
est r�gl� sur un fonction-
nement en [3] Boucle ferm�e.
Les unit�s sont r�gl�es au
param�tre 20-12 Unit�
r�f�rence/retour.

Le retour minimal est �gal �
-200 % de la valeur r�gl�e au 
param�tre 20-13 R�f./retour
minimum ou au 
param�tre 20-14 R�f./retour
maximum,  selon la valeur
num�rique la plus �lev�e.
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20-20  Fonction de retour

Option: Fonction:
utilise la valeur la plus basse comme signal de
retour.

AVIS!
R�gler les signaux de retour non utilis�s
sur [0] Pas de fonction aux

� Param�tre 20-00 Source retour 1

� Param�tre 20-03 Source retour 2

� Param�tre 20-06 Source retour 3

Seule la consigne 1 est utilis�e. La somme
de la consigne 1 et des autres r�f�rences
activ�es (voir le groupe de par. 3-1*
Consignes) est utilis�e comme r�f�rence de
consigne du r�gulateur PID.

[4] Maximum R�gle le r�gulateur PID a�n de comparer les
signaux de retour 1, 2 et 3 et d�utiliser la valeur
la plus �lev�e comme signal de retour.

AVIS!
R�gler les signaux de retour non utilis�s
sur [0] Pas de fonction aux

� Param�tre 20-00 Source retour 1.

� Param�tre 20-03 Source retour 2.

� Param�tre 20-06 Source retour 3.

Seule la consigne 1 est utilis�e. La somme de la
consigne 1 et des autres r�f�rences activ�es (voir
le groupe de par. 3-1* Consignes) est utilis�e
comme r�f�rence de consigne du r�gulateur PID.

[5] Min
consigne
multiple

R�gle le r�gulateur PID a�n de calculer la
di��rence entre le signal de retour 1 et la
consigne 1, le signal de retour 2 et la consigne 2
et le signal de retour 3 et la consigne 3. Il utilise
le couple signal de retour/consigne dans lequel
le signal de retour est le plus bas par rapport �
sa r�f�rence de point de consigne corres-
pondante. Si tous les signaux de retour sont
sup�rieurs aux points de consigne corres-
pondants, le r�gulateur PID utilise le couple
signal de retour/point de consigne avec la
di��rence entre les 2 la plus basse.

20-20  Fonction de retour

Option: Fonction:

AVIS!
Si 2 signaux de retour seulement sont
utilis�s, le signal de retour inutilis� doit
�tre r�gl� sur [0] Pas de fonction aux

� Param�tre 20-00 Source retour 1.

� Param�tre 20-03 Source retour 2.

� Param�tre 20-06 Source retour 3.

Noter que chaque r�f�rence de consigne
correspond � la somme de sa valeur de
param�tre respective
(param�tre 20-21 Consigne 1, 
param�tre 20-22 Consigne 2 et 
param�tre 20-23 Consigne 3) et des autres
r�f�rences activ�es (voir le groupe de
param�tres 3-1* Consignes).

[6] Max
consigne
multiple

R�gle le r�gulateur PID a�n de calculer la
di��rence entre le signal de retour 1 et la
consigne 1, le signal de retour 2 et la consigne 2
et le signal de retour 3 et la consigne 3. Il utilise
le couple signal de retour/consigne dans lequel
le signal de retour est le plus �lev� par rapport �
sa r�f�rence de consigne correspondante. Si tous
les signaux de retour sont inf�rieurs aux
consignes correspondantes, le r�gulateur PID
utilise le couple signal de retour/consigne avec la
di��rence entre les deux la plus basse.

AVIS!
Si 2 signaux de retour seulement sont
utilis�s, le signal de retour inutilis� doit
�tre r�gl� sur [0] Pas de fonction aux

� Param�tre 20-00 Source retour 1.

� Param�tre 20-03 Source retour 2.

� Param�tre 20-06 Source retour 3.

Noter que chaque r�f�rence de consigne
correspond � la somme de sa valeur de
param�tre respective
(param�tre 20-21 Consigne 1, 
param�tre 20-22 Consigne 2 et 
param�tre 20-23 Consigne 3) et des autres
r�f�rences activ�es (voir le groupe de
param�tres 3-1* Consignes).
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3.19 Param�tres : 21-** Menu principal - Boucl.ferm�e �t.

Outre le r�gulateur PID, le FC 102 propose 3 r�gulateurs
PID en boucle ferm�e avanc�s. Ils peuvent �tre con�gur�s
ind�pendamment pour contr�ler des actionneurs externes
(vannes, registres, etc.) ou pour �tre utilis�s conjointement
au r�gulateur PID interne a�n d�am�liorer les r�ponses
dynamiques aux modi�cations de consigne ou pertur-
bations de charge.

Les r�gulateurs PID en boucle ferm�e avanc�s peuvent �tre
interconnect�s ou connect�s au r�gulateur PID en boucle
ferm�e a�n de constituer une con�guration � double
boucle.

Pour contr�ler un dispositif modulant (comme un moteur
de vanne), il doit s�agir d�un servo-moteur de position avec
des composants �lectroniques int�gr�s acceptant un signal
de contr�le de 0-10 V (signal de la carte d�E/S analogiques
MCB 109) ou de 0/4-20 mA (signal de la carte de
commande et/ou de la carte d�E/S � usage g�n�ral MCB
101).
Cette fonction de sortie peut �tre programm�e aux
param�tres suivants :

� Carte de commande, borne 42 : 
Param�tre 6-50 S.born.42 (r�glage [113]...[115] ou
[149]...[151], Boucle ferm�e �t. 1/2/3

� General purpose I/O card MCB 101, borne X30/8 : 
Param�tre 6-60 Sortie borne X30/8, (r�glage [113]...
[115] ou [149]...[151], Boucle ferm�e �t. 1/2/3

� Carte d�E/S analogiques MCB 109, borne
X42/7...11 : Param�tre 26-40 Sortie borne X42/7, 
param�tre 26-50 Sortie borne X42/9, 
param�tre 26-60 Sortie borne X42/11 (r�glage
[113]...[115], Boucle ferm�e �t. 1/2/3

Les cartes d�E/S � usage g�n�ral et d�E/S analogiques sont
en option.

3.19.1 21-0* R�gl. auto PID �t.

Les r�gulateurs PID en boucle ferm�e �tendue peuvent
faire l�objet d�un r�glage automatique individuel, ce qui
simpli�e la mise en service et permet alors de gagner du
temps tout en garantissant un r�glage pr�cis du r�gulateur
PID.

Pour utiliser le r�glage automatique PID, con�gurer le
r�gulateur PID �tendu concern� pour l�application.

Utiliser un LCP graphique a�n de r�agir aux messages
pendant la s�quence de r�glage automatique.

L�activation du r�glage automatique au 
param�tre 21-09 R�gl. auto PID place le r�gulateur PID
impliqu� en mode de r�glage automatique PID. Le LCP
a�che ensuite des instructions � l��cran.

Le r�glage automatique PID agit en introduisant des
modi�cations par pas, puis en surveillant le signal de
retour. Selon la r�ponse du signal de retour, les valeurs
requises suivantes sont calcul�es :

� Gain proportionnel PID

- Param�tre 21-21 Gain proportionnel ext 1
pour la boucle ferm�e �tendue 1.

- Param�tre 21-41 Gain proportionnel ext 2
pour la boucle ferm�e �tendue 2.

- Param�tre 21-61 Gain proportionnel ext 3
pour la boucle ferm�e �tendue 3.

� Temps int�gral

- Param�tre 21-22 Tps int�gral ext. 1 pour
la boucle ferm�e �tendue 1.

- Param�tre 21-42 Tps int�gral ext. 2 pour
la boucle ferm�e �tendue 2.

- Param�tre 21-62 Tps int�gral ext. 3 pour
la boucle ferm�e �tendue 3 sont
calcul�s.

Le temps de d�riv�e PID est r�gl� sur 0 dans les
param�tres suivants :

� Param�tre 21-23 Temps de d�riv�e ext. 1 pour la
boucle ferm�e �tendue 1.

� Param�tre 21-43 Temps de d�riv�e ext. 2 pour la
boucle ferm�e �tendue 2.

� Param�tre 21-63 Temps de d�riv�e ext. 3 pour la
boucle ferm�e �tendue 3 sont r�gl�s sur la valeur
0 (z�ro).

� Param�tre 21-20 Contr�le normal/inverse ext 1 pour
la boucle ferm�e �tendue 1.

� Param�tre 21-40 Contr�le normal/inverse ext 2 pour
la boucle ferm�e �tendue 2.

� Param�tre 21-60 Contr�le normal/inverse ext 3 pour
la boucle ferm�e �tendue 3 sont d�termin�s
pendant le processus de r�glage.

Ces valeurs calcul�es sont a�ch�es sur le LCP et elles
peuvent ensuite �tre accept�es ou rejet�es. Une fois
valid�es, les valeurs sont inscrites dans les param�tres
concern�s et le mode Auto tune est d�sactiv� au 
param�tre 21-09 R�gl. auto PID. En fonction du syst�me
contr�l�, le r�glage automatique PID peut prendre
plusieurs minutes.
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21-09  R�gl. auto PID

Option: Fonction:
Ce param�tre permet de s�lectionner le
r�gulateur PID avanc� devant �tre r�gl�
automatiquement, puis lance le r�glage
automatique PID de ce r�gulateur. Une
fois le r�glage automatique e�ectu� et
les param�tres accept�s ou rejet�s en
appuyant sur [OK] ou [Cancel] � la �n du
r�glage, ce param�tre est r�initialis� sur
[0] D�sactiv�.

[0] * D�sactiv�
[1] PID �tendu 1

activ�
[2] PID �tendu 2

activ�
[3] PID �tendu 3

activ�

3.19.2 21-1* R�f/ret PID �t. 1

Illustration 3.49 R�f/ret PID �t. 1

21-10  Unit� r�f/retour ext. 1

Option: Fonction:
S�lectionner l�unit� souhait�e pour la
r�f�rence et le signal de retour.

[0] None
[1] * %
[5] PPM
[10] 1/min
[11] Tr/min
[12] IMPULSION/s
[20] l/s
[21] l/min

21-10  Unit� r�f/retour ext. 1

Option: Fonction:
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft�/s
[126] ft�/min
[127] ft�/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] in wg
[173] ft WG
[174] in Hg
[180] HP

21-11  R�f�rence min. ext. 1

Range: Fonction:
0 ExtPID1Unit*   [ -999999.999 - par.

21-12 ExtPID1Unit]
S�lectionner la r�f�rence
minimum pour le
r�gulateur en boucle
ferm�e 1.
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3.19.5 21-4* PID �tendu 2

21-40  Contr�le normal/inverse ext 2

Option: Fonction:
Voir le param�tre 21-20 Contr�le normal/inverse ext
1 pour des pr�cisions.

[0] * Normal
[1] Inverse

21-41  Gain proportionnel ext 2

Range: Fonction:
0.01*   [0 - 10 ] Voir le param�tre 21-21 Gain proportionnel ext 1

pour des pr�cisions.

21-42  Tps int�gral ext. 2

Range: Fonction:
10000 s*   [0.01 - 10000 s] Voir le param�tre 21-22 Tps int�gral

ext. 1 pour des pr�cisions.

21-43  Temps de d�riv�e ext. 2

Range: Fonction:
0 s*   [0 - 10 s] Voir le param�tre 21-23 Temps de d�riv�e ext. 1

pour des pr�cisions.

21-44  Limit.gain.D ext. 2

Range: Fonction:
5*   [1 - 50 ] Voir le param�tre 21-24 Limit.gain.D ext. 1 pour des

pr�cisions.

3.19.6 21-5* R�f/ret PID �t. 3

21-50  Unit� r�f/retour ext. 3

Option: Fonction:
Voir le param�tre 21-10 Unit� r�f/retour ext. 1
pour des pr�cisions.

[0] None
[1] * %
[5] PPM
[10] 1/min
[11] Tr/min
[12] IMPULSION/s
[20] l/s
[21] l/min
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s

21-50  Unit� r�f/retour ext. 3

Option: Fonction:
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft�/s
[126] ft�/min
[127] ft�/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] in wg
[173] ft WG
[174] in Hg
[180] HP

21-51  R�f�rence min. ext. 3

Range: Fonction:
0 ExtPID3Unit*   [ -999999.999 -

par. 21-52
ExtPID3Unit]

Voir le 
param�tre 21-11 R�f�rence min.
ext. 1 pour des pr�cisions.

21-52  R�f�rence max. ext. 3

Range: Fonction:
100
ExtPID3Unit*

  [ par. 21-51 -
999999.999
ExtPID3Unit]

Voir le 
param�tre 21-12 R�f�rence max.
ext. 1 pour des pr�cisions.
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3.20 Param�tres : 22-** Fonctions application

Ce groupe contient les param�tres utilis�s pour surveiller
les applications HVAC.

22-00  Retard verrouillage ext.

Range: Fonction:
0 s*   [0 - 600

s]
Utile uniquement si l�une des entr�es digitales du
groupe de param�tres 5-1* Entr�es digitales a �t�
programm�e sur [7] Verrouillage ext. La tempori-
sation du verrouillage externe applique un retard
apr�s la suppression du signal d�une entr�e

22-00  Retard verrouillage ext.

Range: Fonction:
digitale programm�e pour le verrouillage externe
et avant l�intervention de la r�action.

22-01  Tps �ltre puissance

Range: Fonction:
0.50 s*   [0.02 - 10

s]
R�gler la constante de temps pour
l�a�chage de la puissance �ltr�e. Une
valeur plus �lev�e assure un a�chage plus
stable mais une r�ponse plus lente du
syst�me aux changements.

3.20.1 22-2* D�tect.abs. d�bit

Illustration 3.50 D�tection d�absence de d�bit

Le variateur de fr�quence inclut des fonctions de d�tection des conditions de charge du syst�me permettant d�arr�ter le
moteur :

� d�tection de puissance faible ;

� d�tection de fr�quence basse.

L�un de ces 2 signaux doit �tre actif pendant un temps d�termin� (param�tre 22-24 Retard abs. d�bit) avant que l�action
s�lectionn�e ne s�ex�cute. S�lections d�actions possibles (param�tre 22-23 Fonct. abs d�bit) :

� Aucune action

� Avertissement

� Alarme

� Mode veille

D�tection d�absence de d�bit
Cette fonction permet de d�tecter l�absence de d�bit dans des syst�mes de pompe o� toutes les soupapes peuvent �tre
ferm�es. Elle peut �tre utilis�e lorsqu�elle est contr�l�e par le r�gulateur PI int�gr� au variateur de fr�quence ou par un
r�gulateur PI externe. Programmer la con�guration r�elle au param�tre 1-00 Mode Con�g..
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AVIS!
Sur les syst�mes � pompe, s�assurer que la vitesse minimum au param�tre 4-11 Vit. mot., limite inf�r. [tr/min] ou au 
param�tre 4-12 Vitesse moteur limite basse [Hz] a �t� d��nie � un niveau su�samment �lev� pour la d�tection, car la
pompe peut fonctionner � une vitesse sup�rieure m�me avec les vannes ferm�es.

D�tection de pompe � sec
La d�tection d�absence de d�bit peut �galement �tre utilis�e pour d�tecter si la pompe a fonctionn� � sec (faible puissance
consomm�e-vitesse �lev�e). Cette fonction peut �tre appliqu�e au r�gulateur PI int�gr� et � un r�gulateur PI externe.
Condition de signal de pompe � sec :

� puissance consomm�e inf�rieure au niveau d�absence de d�bit

� pompe fonctionnant en boucle ouverte � la vitesse ou r�f�rence maximale (la plus basse des deux).

Le signal doit �tre actif pendant un temps d�termin� (param�tre 22-27 Retar.pomp.� sec) avant que l�action s�lectionn�e ne
s�ex�cute.
S�lections d�actions possibles (param�tre 22-26 Fonct.pompe � sec) :

� Avertissement

� Alarme

La d�tection d�absence de d�bit doit �tre activ�e (param�tre 22-23 Fonct. abs d�bit) et mise en service (groupe de
param�tres 22-3* R�gl.puiss.abs d�bit).

22-20  Con�g. auto puiss.faible

D�marrage de la con�guration automatique des donn�es de
puissance pour r�gler la puissance sans d�bit.

Option: Fonction:
[0] * Inactif
[1] Activ� AVIS!

E�ecteur la con�guration auto lorsque le
syst�me a atteint sa temp�rature de service
normale !

AVIS!
Il est essentiel que le param�tre 4-13 Vit.mot.,
limite sup�r. [tr/min] ou le 
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute
[Hz] soit r�gl� sur la vitesse op�rationnelle
max. du moteur.
La con�guration auto doit �tre e�ectu�e
avant de con�gurer le r�gulateur PI int�gr�
car les r�glages sont r�initialis�s lors du
passage de boucle ferm�e � boucle ouverte
au param�tre 1-00 Mode Con�g..

AVIS!
Proc�der � l�ajustement en utilisant les
m�mes r�glages qu�au 
param�tre 1-03 Caract.couple, a�n de pouvoir
passer � l�exploitation ensuite.

Une s�quence de con�guration automatique est
lanc�e, r�glant automatiquement la vitesse �
environ 50 et 85 % de la vitesse nominale du

22-20  Con�g. auto puiss.faible

D�marrage de la con�guration automatique des donn�es de
puissance pour r�gler la puissance sans d�bit.

Option: Fonction:
moteur (param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min],
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz]). �
ces 2 vitesses, la puissance consomm�e est automa-
tiquement mesur�e et enregistr�e.
Avant d�activer la con�guration auto :

1. Fermer les vannes a�n de cr�er une
condition d�absence de d�bit.

2. R�gler le variateur de fr�quence sur boucle
ouverte (param�tre 1-00 Mode Con�g.).
Il est �galement important de con�gurer le
param�tre 1-03 Caract.couple.

22-21  D�tect.puiss.faible

Option: Fonction:
[0] * D�sactiv�
[1] Activ� Pour con�gurer le groupe de param�tres 22-3*

R�gl.puiss.abs d�bit � des �ns d�exploitation
correcte, mettre la d�tection de faible puissance
en service.
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22-26  Fonct.pompe � sec

S�lectionner l�action pour le fonctionnement � sec de la pompe.

Option: Fonction:
[2] Alarme Le variateur de fr�quence cesse de fonctionner et

�met une alarme de pompe � sec (alarme 93,
Pompe � sec). Une sortie digitale du variateur de
fr�quence ou un bus de communication s�rie peut
transmettre une alarme � un autre �quipement.

[3] Alarme
reset
man.

Le variateur de fr�quence cesse de fonctionner et
�met une alarme de pompe � sec (alarme 93,
Pompe � sec). Une sortie digitale du variateur de
fr�quence ou un bus de communication s�rie peut
transmettre une alarme � un autre �quipement.

[4] Stop
and
Trip

22-27  Retar.pomp.� sec

Range: Fonction:
10 s*   [0 -

600 s]
D��nit la dur�e de la condition de pompe � sec
avant l��mission d�un avertissement ou d�une
alarme.
Le variateur de fr�quence attend que la tempori-
sation d�absence de d�bit (param�tre 22�24 No-
Flow Delay) expire avant le d�marrage de la
temporisation de pompe � sec.

3.20.2 22-3* R�gl.puiss.abs d�bit

Si la con�guration automatique est d�sactiv�e au 
param�tre 22-20 Con�g. auto puiss.faible, la s�quence de
r�glage est r�alis�e comme suit :

1. Fermer la vanne principale pour arr�ter le d�bit.

2. Faire fonctionner le moteur jusqu�� ce que le
syst�me atteigne la temp�rature de service
normale.

3. Appuyer sur [Hand On] et r�gler la vitesse �
environ 85 % de la vitesse nominale. Noter la
vitesse exacte.

4. Relever la puissance consomm�e en consultant la
puissance r�elle dans la ligne de donn�es du LCP
ou en observant l�un des param�tres suivants :

4a Param�tre 16-10 Puissance moteur [kW].
ou

4b Param�tre 16-11 Puissance moteur[CV]
dans le menu principal.

Noter la puissance a�ch�e.

5. Modi�er la vitesse � environ 50 % de la vitesse
nominale. Noter la vitesse exacte.

6. Relever la puissance consomm�e en consultant la
puissance r�elle dans la ligne de donn�es du LCP
ou en observant l�un des param�tres suivants :

6a Param�tre 16-10 Puissance moteur [kW].
ou

6b Param�tre 16-11 Puissance moteur[CV]
dans le menu principal.

Noter la puissance a�ch�e.

7. Programmer les vitesses utilis�es aux :

7a Param�tre 22-32 Vit. faible [tr/min].

7b Param�tre 22-33 Vit. faible [Hz].

7c Param�tre 22-36 Vit.�lev�e [tr/min].

7d Param�tre 22-37 Vit.�lev�e [Hz].

8. Programmer les valeurs de puissance associ�es
aux :

8a Param�tre 22-34 Puiss.vit.faible [kW].

8b Param�tre 22-35 Puiss.vit.faible [CV].

8c Param�tre 22-38 Puiss.vit.�lev�e [kW].

8d Param�tre 22-39 Puiss.vit.�lev�e [CV].

9. Revenir en arri�re � l�aide des touches [Auto On]
ou [O�].

AVIS!
R�gler le param�tre 1-03 Caract.couple avant que le
r�glage ne s�e�ectue.

22-30  Puiss. sans d�bit

Range: Fonction:
0 kW*   [0 - 0 kW] Lecture de puiss. sans d�bit calcul�e � vit.

r�elle. Si la puissance chute � la valeur
a�ch�e, le variateur de fr�quence consid�re
la condition comme une situation d�absence
de d�bit.

22-31  Correct. facteur puiss.

Range: Fonction:
100
%*

  [1 -
400 %]

Apporter des corrections � la puissance calcul�e
au param�tre 22-30 Puiss. sans d�bit.
Si l�absence de d�bit est d�tect�e, alors que cela
ne devrait pas �tre le cas, diminuer le r�glage.
Cependant, si l�absence de d�bit n�est pas
d�tect�e, alors que cela devrait �tre le cas,
augmenter le r�glage au-del� de 100 %.
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Pour pouvoir utiliser un contacteur d�bitm�trique �lectro-
m�canique, par exemple, a�n de d�tecter une condition
d�absence de d�bit et d�activer le mode veille, l�action doit
s�ex�cuter sur le front montant du signal externe appliqu�
(sinon le variateur de fr�quence ne quittera pas le mode
veille une fois le signal connect� en permanence).

AVIS!
Si le mode veille s�appuie sur la d�tection d�absence de
d�bit/de vitesse minimale, s�lectionner [1] Mode veille au 
param�tre 22-23 Fonct. abs d�bit.

Si le param�tre 25-26 Arr�t en abs. d�bit est con�gur� sur
[1] Activ�, l�activation du mode veille envoie un ordre au
contr�leur de cascade (si activ�) pour amorcer l�arr�t des
pompes d�cal�es (vitesse �xe) avant d�arr�ter la pompe
principale (vitesse variable).

Lors de l�acc�s au mode veille, la ligne d��tat inf�rieure du
LCP a�che Mode veille.

Voir �galement le diagramme de �uence dans le
chapitre 3.20.1 22-2* D�tect.abs. d�bit.
Il existe 3 modes d�utilisation de la fonction Mode veille :

Illustration 3.51 Fonction mode veille

1) Les syst�mes o� le r�gulateur PI int�gr� permet de
contr�ler la pression ou la temp�rature, par exemple, les
syst�mes de suralimentation avec un signal de retour de
pression appliqu� au variateur de fr�quence par un
capteur de pression. D��nir le param�tre 1-00 Mode Con�g.
sur [3] Boucle ferm�e et con�gurer le r�gulateur PI pour les
signaux de r�f�rence et de retour souhait�s.
Exemple : syst�me de suralimentation.

Illustration 3.52 Syst�me de suralimentation

Si aucun d�bit n�est d�tect�, le variateur de fr�quence
augmente le point de consigne de la pression de mani�re
� garantir une l�g�re surpression dans le syst�me (surali-
mentation � r�gler au param�tre 22-45 Consign.surpres.).
Le signal de retour du capteur de pression est surveill� et,
lorsque le pourcentage d��ni pour cette pression chute en
dessous du point de consigne normal de pression (Pset), le
moteur acc�l�re de nouveau et l�augmentation de la
pression � la valeur d��nie (Pset) est contr�l�e.

Illustration 3.53 Syst�me de suralimentation

2) Dans les syst�mes o� la pression ou la temp�rature est
contr�l�e par un r�gulateur PI externe, les conditions de
r�veil ne peuvent pas reposer sur le signal de retour du
capteur de pression/temp�rature, �tant donn� que le point
de consigne est inconnu. Dans l�exemple avec un syst�me
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22-43  Vit. r�veil [Hz]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
4-12 -
par.
4-14
Hz]

� utiliser si le param�tre 0-02 Unit� vit. mot. a
�t� r�gl� sur [1] Hz (param�tre non visible si
[0] Tr/min a �t� s�lectionn�). � utiliser
uniquement si le param�tre 1-00 Mode
Con�g. est r�gl� sur [0] Boucle ouverte et si la
r�f�rence de vitesse est appliqu�e par un
r�gulateur externe charg� de la pression.
R�gler la vitesse de r�f�rence au niveau
correspondant � l�annulation du mode veille.

22-44  Di��rence r�f/ret. r�veil

Range: Fonction:
10 %
*

  [0 -
100 %]

� utiliser uniquement si le param�tre 1-00 Mode
Con�g. est r�gl� sur [3] Boucle ferm�e et si le
r�gulateur PI int�gr� est utilis� pour contr�ler la
pression.
R�gler la chute de pression admissible en
pourcentage du point de consigne de la
pression (Pset) avant d�annuler le mode veille.

22-45  Consign.surpres.

Range: Fonction:
0
%*

  [-100
-
100 %]

� utiliser uniquement si le param�tre 1-00 Mode
Con�g. est r�gl� sur [3] Boucle ferm�e et si le
r�gulateur PI int�gr� est utilis�. Dans les syst�mes
avec contr�le permanent de la pression par
exemple, il est avantageux d�augmenter la pression
du syst�me avant l�arr�t du moteur. Le temps
d�arr�t du moteur est alors allong�, ce qui �vite
d�arr�ter/d�marrer fr�quemment.
R�gler la surpression/temp�rature en pourcentage
du point de consigne de la pression (Pset)/
temp�rature avant d�acc�der au mode veille.
Si le r�glage est sur 5 %, la pression de suralimen-
tation est �gale � Pset*1,05. Il est possible d�utiliser
des valeurs n�gatives, pour le contr�le de tour de
refroidissement par exemple, o� un changement
n�gatif est n�cessaire.

22-46  Tps surpression max.

Range: Fonction:
60
s*

  [0 -
600 s]

� utiliser uniquement si le param�tre 1-00 Mode
Con�g. est r�gl� sur [3] Boucle ferm�e et si le
r�gulateur PI int�gr� est utilis� pour contr�ler la
pression.
R�gler la dur�e maximum admissible du mode de
suralimentation. Si la dur�e d��nie est d�pass�e,
le mode veille s�active, sans attendre l�obtention
de la pression de suralimentation �tablie.

3.20.4 22-5* Fin de courbe

Les conditions de �n de courbe se produisent lorsqu�une
pompe produit un volume trop important pour garantir la
pression d��nie. Cela peut survenir en cas de fuite dans le
syst�me des conduites de distribution apr�s la pompe,
entra�nant le fonctionnement de la pompe en �n de
courbe, valide pour la vitesse max. d��nie au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min] ou 
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz].
Si le signal de retour correspond � 2,5 % de la valeur
programm�e au param�tre 20-14 R�f./retour maximum (ou
de la valeur num�rique du param�tre 20-13 R�f./retour
minimum, en fonction de celle qui est plus �lev�e) en
dessous du point de consigne de la pression souhait�e
pendant un temps donn� (param�tre 22-51 Retard �n
courbe) et si la pompe fonctionne � la vitesse max. r�gl�e
au param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min] ou 
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz], la fonction
s�lectionn�e au param�tre 22-50 Fonction �n courbe
intervient.
Il est possible d�obtenir un signal sur l�une des sorties
digitales en s�lectionnant [192] Fin de courbe dans le
groupe de param�tres 5-3* Sorties digitales et/ou le groupe
de param�tres 5-4* Relais. Le signal est pr�sent si une
condition de �n de courbe appara�t et si la s�lection au 
param�tre 22-50 Fonction �n courbe est di��rente de [0]
Inactif. La fonction �n de courbe peut �tre utilis�e
uniquement lors de l�exploitation avec le r�gulateur PID
int�gr� ([3] Boucle ferm�e au param�tre 1-00 Mode Con�g.).

22-50  Fonction �n courbe

Option: Fonction:

AVIS!
Un red�marrage automatique r�initialise
l�alarme et d�marre � nouveau le syst�me.

AVIS!
Ne pas r�gler le param�tre 14-20 Mode
reset sur [13] Reset auto. in�ni lorsque le 
param�tre 22-50 Fonction �n courbe est
r�gl� sur [2] Alarme car cela entra�nerait un
cycle continu de fonctionnement et d�arr�t
du variateur de fr�quence en cas de
d�tection d�une condition de �n de courbe.
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22-61  Coupl.courroi.cass�e

Range: Fonction:
10 %*   [0 - 100 %] R�gle le couple de courroie cass�e sous

forme de pourcentage du couple moteur
nominal.

22-62  Retar.courroi.cass�e

Range: Fonction:
10 s   [0 -

600 s]
R�gle le temps pendant lequel les conditions de
courroie cass�e doivent �tre actives avant que
l�action s�lectionn�e au 
param�tre 22-60 Fonct.courroi.cass�e n�intervienne.

3.20.6 22-7* Protect. court-circuit

Lors du contr�le de compresseurs de r�frig�ration, il est
souvent n�cessaire de limiter le nombre de d�marrages.
Pour ce faire, une m�thode consiste � garantir une dur�e
de fonctionnement minimum (temps imparti entre un
d�marrage et un arr�t), ainsi qu�un intervalle minimum
entre les d�marrages.
Cela signi�e que tout ordre d�arr�t normal peut �tre annul�
par la fonction Tps de fct min. (param�tre 22-77 Tps de fct
min.) et que tout ordre de d�marrage normal (d�marrage/
jogging/gel) peut �tre annul� par la fonction Tps entre 2
d�marrages (param�tre 22-76 Tps entre 2 d�marrages).
Aucune de ces 2 fonctions n�est active si le mode Hand On
ou O� a �t� s�lectionn� via le clavier. En cas de s�lection
de  Hand On ou O�, les 2 temporisateurs sont r�initialis�s �
0 ; ils ne commencent pas le d�compte avant l�activation
de la touche [Auto] et l�application d�un ordre de
d�marrage actif.

AVIS!
Un ordre de roue libre ou un signal d�autorisation de
marche manquant annule les fonctions de temps de
fonctionnement min. et d�intervalle entre 2 d�marrages.

22-75  Protect. court-circuit

Option: Fonction:
[0] * D�sactiv� La temporisation d��nie au param�tre 22-76 Tps

entre 2 d�marrages est d�sactiv�e.

[1] Activ� La temporisation d��nie au param�tre 22-76 Tps
entre 2 d�marrages est activ�e.

22-76  Tps entre 2 d�marrages

Range: Fonction:
Size related*   [ par. 22-77 -

3600 s]
R�gler l�intervalle minimum entre 2
d�marrages. Tout ordre de
d�marrage normal (d�marrage/
jogging/gel) est ignor� jusqu��
l�expiration de la temporisation.

22-77  Tps de fct min.

Range: Fonction:
0 s*   [ 0 - par.

22-76 s]
AVIS!
Ne fonctionne pas en mode cascade.

R�gle la dur�e de fonctionnement minimum
apr�s un ordre de d�marrage normal
(d�marrage/jogging/gel). Tout ordre d�arr�t
normal est ignor� jusqu�� l�expiration de la
dur�e d��nie. La temporisation commence le
d�compte apr�s un ordre de d�marrage normal
(d�marrage/jogging/gel).

Elle est annul�e par un ordre de l�chage ou de
verrouillage externe.

3.20.7 22-8* Compensa� du d�bit

Il n�est pas toujours possible de placer un capteur de
pression � un point distant du syst�me : le capteur ne peut
�tre plac� que pr�s d�une sortie de ventilateur/pompe. La
compensation du d�bit fonctionne en ajustant le point de
consigne en fonction de la fr�quence de sortie, qui est
presque proportionnelle au d�bit, ce qui compense ainsi
les pertes �lev�es � hauts d�bits.

HDESIGN (pression requise) est le point de consigne pour le
fonctionnement en boucle ferm�e (PI) du variateur de
fr�quence et est d��ni pour un fonctionnement en boucle
ferm�e sans compensation du d�bit.

Il est recommand� d�utiliser la compensation du glissement
et les tr/min comme unit�.

Illustration 3.55 Compensation du d�bit
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Illustration 3.57 Approx. courbe lin�aire-quadratique

22-82  Calcul pt de travail

Option: Fonction:
Exemple 1

Illustration 3.58 La vitesse au point de travail
de conception du syst�me est connue :

� partir de la �che technique indiquant les
caract�ristiques � di��rentes vitesses de l��qui-
pement concern�, la lecture simple des points
HDESIGN et QDESIGN permet de trouver le point A
qui est le point de travail de conception du
syst�me. Les caract�ristiques de la pompe � ce
point doivent �tre identi��es et la vitesse
associ�e programm�e. Fermer les vannes et
ajuster la vitesse jusqu�� ce que HMIN soit atteint
pour identi�er la vitesse au point d�absence de
d�bit.
Le r�glage du param�tre 22-81 Approx. courbe
lin�aire-quadratique permet alors d�ajuster ind��-
niment la forme de la courbe de contr�le.

Exemple 2
La vitesse au point de travail de conception du
syst�me n�est pas connue : lorsque la vitesse au
point de travail de conception du syst�me n�est
pas connue, un autre point de r�f�rence sur la
courbe de contr�le doit �tre d�termin� � l�aide de
la �che technique. En regardant la vitesse
nominale sur la courbe et le trac� de la pression
de fonctionnement (HDESIGN,  point C), le d�bit �
cette pression QRATED peut �tre d�termin�. De
m�me, en tra�ant le d�bit de fonctionnement
(QDESIGN,  point D), la pression HDESIGN � ce d�bit
peut �tre d�termin�e. � partir de ces 2 points sur
la courbe de la pompe, avec HMIN comme d�crit

22-82  Calcul pt de travail

Option: Fonction:
ci-dessus, le variateur de fr�quence peut calculer
le point de r�f�rence B et donc tracer la courbe
de contr�le qui inclut aussi le point de travail de
conception du syst�me A.

Illustration 3.59 La vitesse au point de travail
de conception du syst�me n�est pas connue :

[0]
*

D�sactiv� Le calcul du point de travail n�est pas activ�. �
utiliser si la vitesse au point de conception est
connue.

[1] Activ� Le calcul du point de travail est activ�. L�acti-
vation de ce param�tre permet de calculer le
point de travail de conception du syst�me � la
vitesse de 50/60 Hz, � partir des donn�es d�entr�e
d��nies aux :

� Param�tre 22-83 Vit abs d�bit [tr/min].

� Param�tre 22-84 Vit. abs. d�bit [Hz].

� Param�tre 22-87 Pression � vit. ss d�bit.

� Param�tre 22-88 Pression � vit. nominal.

� Param�tre 22-89 D�bit pt de fonction-
nement.

� Param�tre 22-90 D�bit � vit. nom..

22-83  Vit abs d�bit [tr/min]

Range: Fonction:
Size
related*

  [ 0 -
par.
22-85
RPM]

R�solution 1 tr/min.
Saisir la vitesse du moteur en tr/min, �
laquelle le d�bit est nul et la pression
minimale HMIN est obtenue. Sinon, saisir la
vitesse en Hz au param�tre 22-84 Vit. abs.
d�bit [Hz]. Si les tr/min ont �t� choisis au 
param�tre 0-02 Unit� vit. mot., le 
param�tre 22-85 Vit pt de fonctionnement [tr/
min] doit aussi �tre utilis�. Fermer les
vannes et r�duire la vitesse jusqu�� ce que
la pression minimale HMIN soit obtenue pour
d�terminer cette valeur.

Description des param�tres Guide de programmation

MG11CE04 Danfoss A/S � 10/2015 Tous droits r�serv�s. 183

3 3









23-04  Tx de fr�q.

Tableau [10]

Option: Fonction:
D��nir le ou les jour(s) d�application de
l�action tempo. Sp�ci�er les jours ouvrables/
ch�m�s aux :

� Param�tre 0-81 Jours de fct.

� Param�tre 0-82 Jours de fct supp..

� Param�tre 0-83 Jours d�arr�t supp..

[0] * Tous les jours
[1] Jours de fct
[2] Jours sans fct
[3] Lundi
[4] Mardi
[5] Mercredi
[6] Jeudi
[7] Vendredi
[8] Samedi
[9] Dimanche

23-08  Mode actions tempo

Utilis� pour activer et d�sactiver les actions temporis�es automa-
tiques.

Option: Fonction:
[0] * Actions tempo auto Activer les actions temporis�es.

[1] Act� tempo d�sact. D�sactiver les actions temporis�es,
exploitation normale selon les
commandes de contr�le.

[2] Actions tjs activ�es D�sactiver les actions temporis�es.
Option Actions toujours activ�es
activ�e.

[3] Actions tjs d�sact. D�sactiver les actions temporis�es.
Option Actions toujours d�sactiv�es
activ�e.

23-09  R�activation actions tempo

Option: Fonction:
[0] D�sactiv� Apr�s une actualisation du temps/condition

� cycle de puissance

� r�glage de la date

� temps

� bascule entre heure d��t� et heure
d�hiver

� bascule entre mode Hand et mode
Auto

� bascule entre Actions tjs activ�es et
Actions tjs d�sact.

changement de con�guration : toutes les actions
activ�es sont pass�es obligatoirement en actions
d�sactiv�es jusqu�� la prochaine action activ�e.

23-09  R�activation actions tempo

Option: Fonction:
Toutes les actions d�sactiv�es restent
inchang�es.

[1] * Activ� Apr�s une mise � jour de la dur�e/condition, les
actions activ�es et d�sactiv�es sont imm�dia-
tement r�gl�es sur la programmation en temps
r�el des actions activ�es et d�sactiv�es.

Pour avoir un exemple de test de r�activation, consulter
Illustration 3.60.

Illustration 3.60 Sch�ma de test de r�activation
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Il existe 2 fonctions :

� Les donn�es li�es � une p�riode pr�programm�e,
d��nie par une date et une heure de d�marrage.

� Les donn�es li�es � une p�riode pr�d��nie
ant�rieure, telles que les 7 derniers jours au sein
de la p�riode pr�programm�e.

Pour chacune de ces 2 fonctions, les donn�es sont
stock�es dans plusieurs compteurs permettant de
s�lectionner une plage temporelle et une division en
heures, jours ou semaines.
La p�riode/division (r�solution) peut �tre r�gl�e au 
param�tre 23-50 R�solution enregistreur d��nergie.

Les donn�es reposent sur la valeur enregistr�e par le
compteur kWh du variateur de fr�quence. Cette valeur de
compteur peut �tre consult�e au param�tre 15-02 Compteur
kWh. Ce compteur contient la valeur cumul�e depuis sa
premi�re mise sous tension ou sa derni�re r�initialisation
(param�tre 15-06 Reset comp. kWh).

Toutes les donn�es du journal du compteur �nerg�tique
sont stock�es dans des compteurs et peuvent �tre
consult�es au param�tre 23-53 Journ.�nerg.

Illustration 3.62 Graphique du journal �nerg�tique

Le Compteur 00 contient toujours les donn�es les plus
anciennes. Un compteur couvre une p�riode comprise
entre XX:00 et XX:59 en heures ou entre 00:00 et 23:59 en
jours.
Si l�enregistrement porte sur les derni�res heures ou les
derniers jours, les compteurs interviennent sur le contenu
� XX:00 toutes les heures ou � 00:00 chaque jour.
Le compteur pr�sentant l�indice le plus �lev� fait toujours
l�objet d�une mise � jour (donn�es de l�heure en cours �
partir de XX:00 ou du jour en cours � partir de 00:00).

Le contenu des compteurs peut �tre a�ch� sous forme de
barres sur le LCP. S�lectionner Menu rapide, Enregistrements,
Journ. �nerg. : Tendance donn�es continues stockage/
Tendance donn�es temporis�es stockage/Tendance
comparaison.

23-50  R�solution enregistreur d��nergie

Option: Fonction:

AVIS!
Le variateur de fr�quence ne
comporte pas de sauvegarde de la
fonction horloge et le r�glage de la
date et de l�heure est r�initialis� � la
valeur par d�faut (2000-01-01 00:00)
apr�s une mise hors tension, sauf si
un module d�horloge en temps r�el
avec sauvegarde est install�. Par
cons�quent, l�enregistrement
s�arr�te jusqu�au nouveau r�glage
de la date et de l�heure au 
param�tre 0-70 R�gler date&heure. Le
param�tre 0-79 D�f.horloge permet
de programmer un avertissement au
cas o� l�horloge n�aurait pas �t�
correctement r�gl�e, apr�s une mise
hors tension par exemple.

Choisir le type de p�riode pour l�enregis-
trement de la consommation : [0] Heure
du jour, [1] Jour semaine ou  [2] Jour du
mois. Les compteurs contiennent les
donn�es d�enregistrement � compter de la
date/heure de d�but programm�es
(param�tre 23-51 D�mar. p�riode) et le
nombre d�heures/jours de programmation
d��ni au param�tre 23-50 R�solution
enregistreur d��nergie.
L�enregistrement d�marre � la date
programm�e au param�tre 23-51 D�mar.
p�riode et se poursuit jusqu�� la �n de la
journ�e/semaine/mois. [5] Derni�res 24h,
[6] 7 dern. jours ou  [7] 5 dern. semaines.
Les compteurs comprennent les donn�es
d�une journ�e, d�une semaine ou des 5
semaines pr�c�dentes jusqu�� l�heure
actuelle.
L�enregistrement d�marre � la date
programm�e au param�tre 23-51 D�mar.
p�riode. Dans tous les cas, la division de la
p�riode suit le par. Heures mises ss
tension (heure � laquelle le variateur de
fr�quence est mis sous tension).

[0] Heure du jour
[1] Jour semaine
[2] Jour du mois
[5] * Derni�res 24h
[6] 7 dern. jours
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24-00  Fonct. mode incendie

Option: Fonction:

AVIS!
Dans ce qui pr�c�de, les alarmes sont
g�n�r�es ou ignor�es selon la s�lection
faite au param�tre 24-09 Trait.alarm.mode
incendie.

[0]
*

D�sactiv� La fonction mode incendie n�est pas active.

[1] Activ�-hor Dans ce mode, le moteur continue � tourner
dans le sens horaire. Fonctionne uniquement en
boucle ouverte. R�gler le param�tre 24-01 Con�g.
mode incendie sur [0] Boucle ouverte.

[2] Activ�-
antihor

Dans ce mode, le moteur continue � tourner
dans le sens antihoraire. Fonctionne uniquement
en boucle ouverte. R�gler le 
param�tre 24-01 Con�g. mode incendie sur [0]
Boucle ouverte.

[3] Activ�-
Roue libre

Dans ce mode, la sortie est d�sactiv�e et le
moteur peut se mettre en roue libre jusqu��
l�arr�t.

[4] Activ�
hor-
antihor

24-01  Con�g. mode incendie

Option: Fonction:

AVIS!
Avant de r�gler le r�gulateur PID, d��nir le 
param�tre 24-09 Trait.alarm.mode incendie
sur [2] Arr�t ttes alrm/test.

AVIS!
Si [2] Activ�-Marche antihoraire est
s�lectionn� au param�tre 24-00 Fonct. mode
incendie, [3] Boucle ferm�e ne peut pas �tre
choisi au param�tre 24-01 Con�g. mode
incendie.

[0]
*

Boucle
ouverte

Lorsque le mode incendie est actif, le moteur
fonctionne � une vitesse �xe qui s�appuie sur une
r�f�rence d��nie. L�unit� est la m�me que celle
s�lectionn�e au param�tre 0-02 Unit� vit. mot..

[3] Boucle
ferm�e

Lorsque le mode incendie est actif, le r�gulateur
PID int�gr� contr�le la vitesse � partir du point de
consigne et d�un signal de retour s�lectionn� au 
param�tre 24-07 Source retour mode incendie.
S�lectionner l�unit� au param�tre 24-02 Unit� mode
incendie. Pour les autres r�glages du r�gulateur
PID, utiliser le groupe de param�tres 20-**
Boucl.ferm�.variat. pour l�exploitation normale. Si le
moteur est aussi command� par le r�gulateur PID

24-01  Con�g. mode incendie

Option: Fonction:
int�gr� en cas d�exploitation normale, le m�me
transmetteur peut �tre utilis� dans les deux cas en
s�lectionnant la m�me source.

24-02  Unit� mode incendie

Option: Fonction:
S�lectionner l�unit� souhait�e lorsque le
mode incendie est actif et fonctionne en
boucle ferm�e.

[0] None
[1] %
[2] tr/mn
[3] Hz
[4] Nm
[5] PPM
[10] 1/min
[11] Tr/min
[12] IMPULSION/s
[20] l/s
[21] l/min
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft�/s
[126] ft�/min
[127] ft�/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] ft/s
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24-09  Trait.alarm.mode incendie

Option: Fonction:
[0] Arr�t&RAZ

alrm critiq
Si ce mode est s�lectionn�, le variateur de
fr�quence continue � fonctionner, ignorant
la plupart des alarmes, m�me si cela peut
endommager le variateur de fr�quence. Des
alarmes critiques sont des alarmes qui ne
peuvent pas �tre supprim�es mais une
tentative de red�marrage est possible (reset
automatique � l�in�ni).

[1] * Arr�t alrms
critiques

En cas d�alarme critique, le variateur de
fr�quence disjoncte et ne red�marre pas
automatiquement (reset manuel).

[2] Arr�t ttes
alrm/test

Il est possible de tester le fonctionnement
en mode incendie, mais tous les �tats
d�alarme sont activ�s normalement (reset
manuel).

AVIS!
Alarmes a�ectant la garantie. Certaines alarmes a�ectent
la dur�e de vie du variateur de fr�quence. Si l�une de ces
alarmes ignor�es survient en mode incendie, un journal
de cet �v�nement est enregistr� dans le journal du mode
incendie.
Dans ce journal, les 10 derniers �v�nements d�alarmes
a�ectant la garantie, l�activation et la d�sactivation du
mode incendie sont enregistr�s.

AVIS!
Le r�glage du param�tre 14-20 Mode reset n�est pas pris
en compte si le mode incendie est actif (voir groupe de
par. 24-0* Mode incendie).

Num
�ro

Description
Alarmes
critiques

Alarmes
a�ectant la

garantie
4 Perte phase secteur  x
7 Surtension CC x  
8 Sous-tension CC x  
9 Surch. onduleur  x
13 Surcourant x  
14 D�faut de mise � la terre x  
16 Court-circuit x  
29 T� carte puis.  x
33 Erreur charge  x
38 Erreur interne  x
65 Ctrl T� carte  x
68 Arr�t s�curit� x  

Tableau 3.28 Trait.alarm.mode incendie

3.22.2 24-1* Bipasse variateur

Le variateur de fr�quence comporte une fonction qui peut
�tre utilis�e pour activer automatiquement un bipasse
�lectrom�canique externe en cas d�arr�t/arr�t verrouill� du
variateur de fr�quence ou d��v�nement de roue libre en
mode incendie (voir param�tre 24-00 Fonct. mode incendie).

Le bipasse fait commuter le moteur sur une exploitation
directe sur le secteur. Le bipasse externe est activ� via
l�une des sorties digitales ou l�un des relais du variateur de
fr�quence, selon la programmation du groupe de
param�tres 5-3* Sorties digitales ou du groupe de
param�tres 5-4* Relais.

AVIS!
Une fois la fonction bipasse variateur activ�e, le variateur
de fr�quence n�est plus certi�� en mati�re de s�curit�
(pour l�utilisation de la fonction Safe Torque O� dans les
versions qui la comportent).

Pour d�sactiver le bipasse variateur en exploitation
normale (mode incendie d�sactiv�), e�ectuer l�une des
actions suivantes :

� Appuyer sur la touche [O�] du LCP (ou
programmer deux des entr�es digitales pour
Hand On-O�-Auto).

� Activer le verrouillage externe via une entr�e
digitale.

� E�ectuer un cycle de mise hors tension puis sous
tension.

AVIS!
Le bipasse variateur ne peut pas �tre d�sactiv� si le
mode incendie est activ�. Il faut soit annuler le signal de
commande du mode incendie, soit couper l�alimentation
secteur du variateur de fr�quence.

Lorsque la fonction bipasse variateur est activ�e, l�a�chage
du LCP indique le message d��tat Bipasse variateur. Ce
message est prioritaire par rapport aux messages d��tat du
mode incendie. Lorsque la fonction bipasse variateur
automatique est activ�e, cela d�clenche le bipasse externe
selon l�Illustration 3.66.
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24-93  Coe�. 3 moteur manquant

Range: Fonction:
0*   [-100 - 100 ] Saisir le coe�cient lin�aire de la fonction de

d�tection de moteur manquant.

24-94  Coe�. 4 moteur manquant

Range: Fonction:
0*   [-500 - 500 ] Saisir la constante de la fonction de d�tection

de moteur manquant.

24-95  Fonction rotor verrouill�

Option: Fonction:
D��nir action � e�ectuer si courant moteur
exc�de la lim. calcul�e comme une fonction
de la fr�quence de sortie. La fonction permet
de d�tecter par exemple un rotor verrouill�
dans des applications multimoteurs.

[0] * Inactif
[1] Avertis-

sement

24-96  Coe�. 1 rotor verrouill�

Range: Fonction:
0*   [-10 - 10 ] Entrer le coe�cient cubique de la fonct.

d�tection rotor verrouill�, multipli� par 1000.

24-97  Coe�. 2 rotor verrouill�

Range: Fonction:
0*   [-100 - 100 ] Saisir le coe�cient quadratique de la fonction

de d�tection de rotor verrouill�, multipli� par
1000.

24-98  Coe�. 3 rotor verrouill�

Range: Fonction:
0*   [-100 - 100 ] Saisir le coe�cient lin�aire de la fonction de

d�tection de rotor verrouill�.

24-99  Coe�. 4 rotor verrouill�

Range: Fonction:
0*   [-500 - 500 ] Saisir la constante de la fonction de d�tection

de rotor verrouill�.
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3.23.1 25-0* R�gl. syst�me

Param�tres li�s aux principes de fonctionnement et � la
con�guration du syst�me.

25-00  Contr�leur cascade

Option: Fonction:
Convient � une exploitation de syst�mes
compos�s de plusieurs dispositifs (pompe/
ventilateur), o� la capacit� est adapt�e � la
charge r�elle via une commande de vitesse
associ�e � un contr�le d�activation/d�sactivation
des dispositifs. Pour simpli�er, seuls les syst�mes
de pompe sont d�crits.

[0]
*

D�sactiv� Le contr�leur de cascade est inactif. Tous les
relais int�gr�s a�ect�s aux moteurs de pompe de
la fonction Cascade ne sont plus aliment�s. Si
une pompe � vitesse variable est directement
connect�e au variateur de fr�quence (non
contr�l�e par un relais int�gr�), cet ensemble
pompe/ventilateur est contr�l� comme un
syst�me � une seule pompe.

[1] Activ� Le contr�leur de cascade est actif et d�clenche/
arr�te la pompe en fonction de la charge du
syst�me.

25-02  D�mar. mot.

Option: Fonction:
Les moteurs sont reli�s directement au
secteur � l�aide d�un contacteur ou d�un
d�marreur progressif. Lorsque la valeur du 
param�tre 25-02 D�mar. mot. est r�gl�e sur
une option autre que  [0] D�mar. secteur, le 
param�tre 25-50 Altern.pompe princ. est
automatiquement d��ni sur le r�glage par
d�faut [0] D�mar. secteur.

[0]
*

D�mar. secteur Chaque pompe � vitesse �xe est
directement connect�e au secteur via un
contacteur.

[1] D�mar.progres. Chaque pompe � vitesse �xe est reli�e au
secteur via un d�marreur progressif.

[2] �toile/triangle Les pompes � vitesse �xe raccord�es � des
d�marreurs �toile/triangle se d�clenchent de
la m�me fa�on que les pompes raccord�es
aux d�marreurs progressifs. Elles s�arr�tent
de la m�me fa�on que les pompes
raccord�es directement au secteur.

25-04  Cycle pompe

Option: Fonction:
Pour que les pompes � vitesse �xe pr�sentent le
m�me nombre d�heures d�exploitation, il est
possible de les mettre en cycle. La mise en cycle
de la pompe propose deux options : �rst in � last
out (premier entr� - dernier sorti) ou un nombre
d�heures de fonctionnement identique pour
toutes les pompes.

[0]
*

D�sactiv� Les pompes � vitesse �xe sont connect�es dans
l�ordre 1�2 et d�connect�es dans l�ordre 2�1
(premi�re connect�e, derni�re d�connect�e).

[1] Activ� Les pompes � vitesse �xe sont connect�es/
d�connect�es de mani�re � ce que le nombre
d�heures de fonctionnement de chaque pompe
soit identique.

25-05  Pomp.princ �xe

Option: Fonction:
Pompe principale �xe signi�e que la pompe � vitesse
variable est connect�e directement au variateur de
fr�quence et, en cas d�application d�un contacteur
entre le variateur de fr�quence et la pompe, ce
contacteur n�est pas contr�l� par le variateur de
fr�quence.
En cas d�exploitation avec le 
param�tre 25-50 Altern.pompe princ. r�gl� sur une
option autre que [0] Inactif,  r�gler ce param�tre sur [0]
Non.

[0] Non La fonction Pompe principale peut alterner entre les
pompes contr�l�es par les 2 relais int�gr�s. Connecter
une pompe au RELAIS 1 int�gr� et l�autre pompe au
RELAIS 2. La fonction de la pompe (Cascade pompe1 et
Cascade pompe2) est automatiquement attribu�e aux
relais (dans ce cas, deux pompes maximum peuvent
�tre contr�l�es � partir du variateur de fr�quence).

[1]
*

Oui La pompe principale est �xe (pas d�alternance) et
connect�e directement au variateur de fr�quence. Le 
param�tre 25-50 Altern.pompe princ. est automati-
quement con�gur� sur  [0] Inactif. Les RELAIS 1 et 2
int�gr�s peuvent �tre a�ect�s � des pompes � vitesse
�xe s�par�es. Au total, le variateur de fr�quence peut
contr�ler 3 pompes.
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25-21  D�pass.larg.bande

Range: Fonction:
souhait�e. Une valeur de d�part �gale � 10 % est
conseill�e.

25-22  Larg. bande vit.�xe

Range: Fonction:
Size
related*

  [ par.
25-20 -
par.
25-21
%]

Lorsque le syst�me de contr�le de cascade
fonctionne normalement et que le variateur
de fr�quence �met une alarme de d�clen-
chement, il est important de g�rer la hauteur
de charge du syst�me. Pour ce faire, le
contr�leur de cascade continue � d�marrer/
arr�ter la pompe � vitesse �xe. Dans la
mesure o� maintenir la hauteur de charge au
point de consigne n�cessiterait des arr�ts et
des d�marrages fr�quents dans le cas du
fonctionnement d�une pompe � vitesse �xe
unique, une largeur de bande � vitesse �xe
plus �tendue (FSBW) est utilis�e � la place de
la SBW. En cas d�alarme ou si le signal de
d�marrage sur l�entr�e digitale devient faible,
il est possible d�arr�ter les pompes � vitesse
�xe en appuyant sur [O�] ou [Hand On].

En cas d�alarme verrouill�e, le contr�leur de
cascade arr�te imm�diatement le syst�me en
coupant les pompes � vitesse �xe. Cela
correspond � peu pr�s � un arr�t d�urgence
(ordre Roue libre/L�chage) pour le contr�leur
de cascade.

25-23  Retard d�mar. SBW

Range: Fonction:
15 s*   [0 -

3000 s]
Le d�marrage imm�diat d�une pompe � vitesse
�xe n�est pas souhaitable si la chute
momentan�e de la pression dans le syst�me
d�passe la largeur de la bande de d�marrage
(SBW). Le d�marrage est retard� de la dur�e
programm�e. Si la pression augmente dans les
limites de la SBW avant la �n de la tempori-
sation, la temporisation est remise � z�ro.

Illustration 3.72 Retard d�mar. SBW

25-24  Retard d�arr�t SBW

Range: Fonction:
15
s*

  [0 -
3000
s]

L�arr�t imm�diat d�une pompe � vitesse �xe n�est
pas souhaitable lorsqu�une pression momentan�e
augmente dans le syst�me et d�passe la largeur de
bande de d�marrage (SBW). L�arr�t est retard� de la
dur�e programm�e. Si la pression diminue dans la
SBW avant la �n de la temporisation, la tempori-
sation est remise � z�ro.

Illustration 3.73 Retard d�arr�t SBW

25-25  Tps OBW

Range: Fonction:
10
s*

  [0 -
300 s]

Le d�marrage d�une pompe � vitesse �xe cr�e un
pic de pression momentan� dans le syst�me qui
peut exc�der le d�passement de largeur de bande
(OBW). Il n�est pas recommand� d�arr�ter une
pompe en r�ponse � un pic de pression de
d�marrage. La temporisation OBW peut �tre
programm�e pour emp�cher le d�marrage jusqu��
ce que la pression du syst�me se soit stabilis�e et
qu�un contr�le normal soit �tabli. R�gler la tempori-
sation � une valeur permettant la stabilisation du
syst�me apr�s le d�marrage. Le r�glage d�usine de
10 secondes convient � de nombreuses applications.
Sur des syst�mes fortement dynamiques, un temps
plus court peut �tre souhaitable.
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3.23.3 25-4* R�glages d�marr.

Param�tres de d��nition des conditions d�activation/arr�t
des pompes.

25-40  Retar.ramp.d�c�l.

Range: Fonction:
10 s*   [0 -

120 s]
Lors de l�ajout d�une pompe � vitesse �xe
contr�l�e par un d�marreur progressif ou un
d�marreur �toile/triangle, il est possible de
retarder la d�c�l�ration de la pompe principale
jusqu�� un temps pr�d��ni apr�s le d�marrage
de la pompe � vitesse �xe a�n d��liminer les �-
coups de pression ou les coups de b�lier dans le
syst�me.

Utiliser cette option uniquement si le [1]
D�marreur progressif ou le [2] D�marreur �toile/
triangle est s�lectionn� au 
param�tre 25-02 D�mar. mot..

25-41  Retar.ramp.acc�l.

Range: Fonction:
2 s*   [0 -

12 s]
Lors de la suppression d�une pompe � vitesse �xe
contr�l�e par un d�marreur progressif, il est
possible de retarder l�acc�l�ration de la pompe
principale jusqu�� un temps pr�d��ni apr�s l�arr�t
de la pompe � vitesse �xe a�n d��liminer les �-
coups de pression ou les coups de b�lier dans le
syst�me.

Param�tre � utiliser uniquement si  [1]
D�mar.progres. est s�lectionn� au 
param�tre 25-02 D�mar. mot..

Illustration 3.76 D�marrage

Illustration 3.77 Arr�t
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L�Illustration 3.81 est un exemple de d�marrage par
transfert lent : la pompe � vitesse variable (graphique du
haut) et une pompe � vitesse �xe (graphique du bas) sont
en cours de fonctionnement avant l�ordre de d�marrage.
Lorsque l�ordre de transfert Lent [0] est activ�, une
alternance est ex�cut�e en acc�l�rant la pompe � vitesse
variable jusqu�� la vitesse d��nie au 
param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/min] ou au 
param�tre 4-14 Vitesse moteur limite haute [Hz] puis en la
ralentissant jusqu�� une vitesse nulle. Apr�s un retard
impos� avant de d�marrer la pompe suivante
(param�tre 25-58 Retar.fct nouv.pomp), la prochaine pompe
principale (graphique du milieu) subit une acc�l�ration et
une autre pompe principale d�origine (graphique du haut)
est ajout�e apr�s le retard avant fonctionnement sur
secteur (param�tre 25-59 Retard fct secteur) comme une
pompe � vitesse �xe. La pompe principale suivante
(graphique du milieu) subit une d�c�l�ration jusqu�� la
limite inf�rieure de la vitesse du moteur, puis est autoris�e
� modi�er sa vitesse pour maintenir la pression syst�me.

Illustration 3.81 Mode d�marr. sur alternance

25-58  Retar.fct nouv.pomp

Range: Fonction:
0.1
s*

  [0.1
- 5 s]

Ce param�tre est actif uniquement si l�option
s�lectionn�e au param�tre 25-50 Altern.pompe princ.
est di��rente de [0] Inactif.
Ce param�tre r�gle le d�lai entre l�arr�t de la
derni�re pompe � vitesse variable et le d�marrage
de la prochaine. Se reporter au 
param�tre 25-56 Mode d�marr. sur alternance,
Illustration 3.81 pour consulter la description de
l�activation et de l�alternance.

25-59  Retard fct secteur

Range: Fonction:
0.5
s*

  [ par.
25-58 -
5 s]

Ce param�tre est actif uniquement si l�option
s�lectionn�e au param�tre 25-50 Altern.pompe
princ. est di��rente de [0] Inactif.

Ce param�tre r�gle le d�lai entre l�arr�t de la
derni�re pompe � vitesse variable et le
d�marrage de cette nouvelle pompe � vitesse
�xe. Se reporter � l�Illustration 3.81 pour consulter
la description de l�enclenchement et de
l�alternance.

3.23.5 25-8* �tat

A�che les param�tres d��tat d�exploitation du contr�leur
de cascade et des pompes contr�l�es.

25-80  �tat cascade

Range: Fonction:
0*   [0 - 25 ] Lecture de l��tat du contr�leur de cascade.

25-81  �tat pompes

Range: Fonction:
0*   [0 -

25 ]
�tat pompes indique l��tat pour le nombre de
pompes s�lectionn�es au param�tre 25-06 Nb de
pompes. L��tat de chaque pompe identi��e par une
cha�ne compos�e du num�ro et de l��tat actuel de la
pompe est a�ch�.
Exemple : l�a�chage mentionne « 1:D 2:O », cela
signi�e que la pompe 1 est en cours de fonction-
nement et que sa vitesse est contr�l�e par le
variateur de fr�quence, la pompe 2 est arr�t�e.

25-82  Pomp.princ.

Range: Fonction:
0*   [ 0 - par.

25-06 ]
A�che le param�tre de la pompe � vitesse
variable e�ective dans le syst�me. Le param�tre
Pompe principale est mis � jour a�n de re��ter la
pompe � vitesse variable en cours dans le syst�me
lorsqu�une alternance a lieu. Si aucune pompe
principale n�est s�lectionn�e (contr�leur de
cascade d�sactiv� ou toutes les pompes
bloqu�es), l�a�chage indique AUCUN.

25-83  �tat relais

Tableau [9]

Range: Fonction:
0*   [0 - 4 ] Lecture de l��tat de chaque relais a�ect� au

contr�le des pompes. Tout �l�ment du tableau
repr�sente un relais. En cas d�activation d�un relais,
l��l�ment correspondant est r�gl� sur Actif. Si un
relais est d�sactiv�, l��l�ment correspondant est
r�gl� sur Inactif.
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26-27  Z�ro sign. born X42/3

Option: Fonction:
Ce param�tre permet d�activer la surveillance de
perte du signal, p. ex. lorsque l�entr�e
analogique fait partie du contr�le du variateur
de fr�quence, plut�t que lorsqu�elle est utilis�e
comme �l�ment d�un syst�me d�E/S d�centralis�,
tel qu�un syst�me de gestion des b�timents.

[0] D�sactiv�
[1] * Activ�

3.24.4 26-3* Entr�e ANA X42/5

Par. de con�g. de mise � l��chelle et limites de l�entr�e
analogique, borne X42/5.

26-30  �ch.min.U/born. X42/5

Range: Fonction:
0.07
V*

  [ 0 - par.
6-31 V]

Saisir la valeur de tension basse. Cette valeur
de mise � l��chelle de l�entr�e analogique
correspond � la valeur du signal de retour/de
la r�f�rence minimale d��nie au 
param�tre 26-34 Val.ret/ r�f.bas.born. X42/5.

26-31  �ch.max.U/born. X42/5

Range: Fonction:
10
V*

  [ par.
6-30 - 10
V]

Saisir la valeur de tension �lev�e. La valeur de
mise � l��chelle de l�entr�e analogique doit
correspondre � la valeur de r�f�rence haute/
signal de retour d��nie au 
param�tre 26-35 Val.ret/ r�f.haut.born. X42/5.

26-34  Val.ret/ r�f.bas.born. X42/5

Range: Fonction:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la valeur de mise � l��chelle de
l�entr�e analogique correspondant � la
basse tension d��nie au 
param�tre 26-30 �ch.min.U/born. X42/5.

26-35  Val.ret/ r�f.haut.born. X42/5

Range: Fonction:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Saisir la valeur de mise � l��chelle de
l�entr�e analogique qui correspond � la
valeur de haute tension d��nie au 
param�tre 26-21 �ch.max.U/born. X42/3.

26-36  Tps �ltre borne X42/5

Range: Fonction:
0.001 s*   [0.001 -

10 s]
AVIS!
Ce param�tre ne peut pas �tre r�gl�
lorsque le moteur est en marche.

Il s�agit d�une constante de temps
num�rique du �ltre passe-bas de 1er ordre

26-36  Tps �ltre borne X42/5

Range: Fonction:
pour la suppression du bruit sur la borne
X42/5. Une valeur �lev�e am�liore l�att�-
nuation mais accro�t le retard via le �ltre.

26-37  Z�ro sign. born X42/5

Option: Fonction:
Activer ou d�sactiver la surveillance z�ro signal.

[0] D�sactiv�
[1] * Activ�

3.24.5 26-4* Sortie ANA X42/7

Par. de con�g. de mise � l��chelle et de fonct. de sortie de
la sortie analog., borne X42/7.

26-40  Sortie borne X42/7

Option: Fonction:
R�gle la fonction de la borne X42/7
comme sortie de courant analogique.

[0] * Inactif
[100] Fr�quence

sortie
0�100 Hz, (0�10 V).

[101] R�f�rence R�f�rence minimale - R�f�rence maximale,
(0-10 V)

[102] Retour -200 % � +200 % du param�tre 3-03 R�f.
max.,  (0-10 V).

[103] Courant
moteur

0-courant maximum de l�onduleur
(param�tre 16-37 ImaxVLT), (0-10 V).

[104] Couple rel./
limit

0 - limite de couple (param�tre 4-16 Mode
moteur limite couple), (0�10 V).

[105] Couple rel./
Evaluer

0 - couple moteur nominal, (0-10 V)

[106] Puissance 0 - puissance nominale du moteur, (0-10
V)

[107] Vitesse 0 - Vitesse, limite haute
(param�tre 4-13 Vit.mot., limite sup�r. [tr/
min] et param�tre 4-14 Vitesse moteur limite
haute [Hz]), (0-10 V)

[113] Boucle ferm�e
�t. 1

0�100 %, (0�10 V).

[114] Boucle ferm�e
�t. 2

0�100 %, (0�10 V).

[115] Boucle ferm�e
�t. 3

0�100 %, (0�10 V).

[139] Ctrl bus 0�100 %, (0�10 V).

[141] Tempo. ctrl
bus

0�100 %, (0�10 V).
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4 D�pannage

4.1 D�pannage

Un avertissement ou une alarme est signal� par le voyant
correspondant sur l�avant du variateur de fr�quence et par
un code sur l�a�chage.

Un avertissement reste actif jusqu�� ce que sa cause soit
�limin�e. Dans certaines circonstances, le moteur peut
continuer de fonctionner.

En cas d�alarme, le variateur de fr�quence s�arr�te.
Remettre les alarmes � z�ro une fois leur cause �limin�e,
a�n de reprendre l�exploitation.

Cela peut se faire de 4 mani�res :
� en appuyant sur [RESET] sur le LCP ;

� via une entr�e digitale avec la fonction Reset ;

� via la communication s�rie/le bus de terrain
optionnel.

� par un reset automatique � l�aide de la fonction
de reset automatique, qui est un r�glage par
d�faut. Voir le param�tre 14-20 Mode reset.

AVIS!
Apr�s un reset manuel, appuyer sur la touche [RESET] du
LCP, puis sur [Auto On] ou [Hand On] pour red�marrer le
moteur.

S�il est impossible de remettre une alarme � z�ro, il se peut
que la cause n�ait pas �t� �limin�e ou que l�alarme soit
verrouill�e (voir �galement le Tableau 4.1).

ATTENTION
Les alarmes � arr�t verrouill� o�rent une protection
suppl�mentaire puisque le secteur doit �tre d�connect�
avant de pouvoir remettre l�alarme � z�ro. Une fois remis
sous tension, le variateur de fr�quence n�est plus
verrouill� et peut �tre r�initialis� comme indiqu� ci-
dessus une fois la cause de l�alarme �limin�e.
Les alarmes qui ne sont pas � arr�t verrouill� peuvent
�galement �tre remises � z�ro � l�aide de la fonction de
reset automatique dans le param�tre 14-20 Mode reset
(avertissement : une activation automatique est
possible !)
Si, dans le Tableau 4.1, un avertissement et une alarme
sont indiqu�s � c�t� d�un code, cela signi�e soit qu�un
avertissement est g�n�r� avant une alarme, soit que l�on
peut d�cider si un avertissement ou une alarme doit
appara�tre pour une panne donn�e.
Ceci est possible, par exemple, au param�tre 1-90 Protect.
thermique mot.. Apr�s une alarme ou un arr�t, le moteur
est en roue libre et les alarmes et avertissements
clignotent sur le variateur de fr�quence. Une fois que le
probl�me a �t� r�solu, seule l�alarme continue de
clignoter.

AVIS!
Aucune d�tection de phase moteur manquante (n�
30-32), ni de d�tection de calage n�est active si le 
param�tre 1-10 Construction moteur pr�sente la valeur [1]
PM, SPM non saillant.

N� Description Avertis-
sement

Alarme/
d�clen-

chement

Alarme/alarme
verrouill�e

R�f�rence du
param�tre

1 10 V bas X    
2 D�f z�ro signal (X) (X)  Param�tre 6-01 Fonction

/Tempo60
3 Pas de moteur (X)   Param�tre 1-80 Fonction

� l�arr�t
4 Perte phase secteur (X) (X) (X) Param�tre 14-12 Fonct.s

ur d�siqui.r�seau
5 Tension CC bus haute X    
6 Tension CC bus basse X    
7 Surtension CC X X   
8 Sous-tension CC X X   
9 Surch. onduleur X X   
10 Surchau�e ETR mot. (X) (X)  Param�tre 1-90 Protect.

thermique mot.
11 Surchau�e therm. mot. (X) (X)  Param�tre 1-90 Protect.

thermique mot.
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N� Description Avertis-
sement

Alarme/
d�clen-

chement

Alarme/alarme
verrouill�e

R�f�rence du
param�tre

54 AMA moteur trop petit  X   
55 AMA hors gam.  X   
56 AMA interrompue par l�utilisateur  X   
57 D�pas. tps AMA  X   
58 AMA d�faut interne X X   
59 Limite de courant X    
60 Verrouillage ext. X    
62 Limite fr�quence de sortie X    
64 Limite tension X    
65 Surtemp�rature carte de commande X X X  
66 Temp�rature radiateur basse X    
67 La con�guration des options a chang�  X   
68 Arr�t s�curit� (X) X1)  Param�tre 5-19 Arr�t de

s�curit� borne 37
69 T� carte puis.  X X  
70 Con�guration FC ill�gale   X  
71 Arr�t de s�curit� PTC 1 X X1)   

72 Panne dangereuse   X1)  

73 Arr�t de s�curit� Red�m. auto     
76 Con�g alim. X    
79 Con�gPSprohib  X X  
80 Variateur initialis� � val. d�faut  X   
91 R�glages incorrects entr�e analogique 54   X  
92 Abs. de d�bit X X  22-2* D�tect.abs. d�bit
93 Pompe � sec X X  22-2* D�tect.abs. d�bit
94 Fin de courbe X X  22-5* Fin de courbe
95 Courroie cass�e X X  22-6*

D�tect.courroi.cass�e
96 D�mar. retard� X   22-7* Protect. court-

circuit
97 Arr�t retard� X   22-7* Protect. court-

circuit
98 D�f.horloge X   0-7* R�gl. horloge
201 M incend. a �t� actif     
202 Hors lim.incendi     
203 Mot. manquant     
204 Rotor verrouil.     
243 Frein IGBT X X   
244 Temp. radiateur X X X  
245 Capteur radiateur  X X  
246 Alim. carte puis.  X X  
247 T� carte puis.  X X  
248 Con�gPSprohib  X X  
250 Nouvelles pi�ces   X  
251 Nouv. code type  X X  

Tableau 4.1 Liste des codes d�alarme/avertissement

(X) D�pendant du param�tre.
1) Ne peut pas �tre r�initialis� automatiquement via le param�tre 14-20 Mode reset.
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4.1.1 Mots d�alarme

Bit
(hex)

Mot d�alarme
(param�tre 16-90 Mot d�alarme)

00000001
00000002 Surtemp�rature carte de puissance
00000004 D�faut de mise � la terre
00000008
00000010 D�pas. tps mot de contr�le
00000020 Surcourant
00000040
00000080 Surchau�e therm. mot.
00000100 Surchau�e ETR mot.
00000200 Surch. onduleur
00000400 Sous-tension CC
00000800 Surtension CC
00001000 Court-circuit
00002000
00004000 Perte phase secteur
00008000 AMA pas OK
00010000 D�f z�ro signal
00020000 Erreur interne
00040000
00080000 Phase U abs.
00100000 Phase V abs.
00200000 Phase W abs.
00800000 Panne de tension de contr�le
01000000
02000000 Alim. VDD bas
04000000 Court-circuit r�sistance de freinage
08000000 Panne hacheur de freinage
10000000 D�faut terre DESAT
20000000 Init. variateur
40000000 Arr�t de s�curit� [A68]
80000000

Tableau 4.4 Param�tre 16-90 Mot d�alarme

Bit
(hex)

Mot d�alarme 2
(param�tre 16-91 Mot d�alarme 2)

00000001  
00000002 R�serv�

00000004
Arr�t pour intervention, code type/pi�ce
de rechange

00000008 R�serv�
00000010 R�serv�
00000020  
00000040  
00000080  
00000100 Courroie cass�e
00000200 Non utilis�
00000400 Non utilis�
00000800 R�serv�
00001000 R�serv�
00002000 R�serv�
00004000 R�serv�
00008000 R�serv�
00010000 R�serv�
00020000 Non utilis�
00040000 Erreur ventilateurs
00080000 Erreur ECB
00100000 R�serv�
00200000 R�serv�
00400000 R�serv�
00800000 R�serv�
01000000 R�serv�
02000000 R�serv�
04000000 R�serv�
08000000 R�serv�
10000000 R�serv�
20000000 R�serv�
40000000 Arr�t de s�curit� PTC 1 [A71]
80000000 Panne dangereuse [A72]

Tableau 4.5 Param�tre 16-91 Mot d�alarme 2
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4.1.3 Mots d��tat �largi

Bit
(hex)

Mot d��tat �largi
(param�tre 16-94 Mot �tat �largi)

00000001 Marche rampe
00000002 Adaptation AMA
00000004 D�marrage SH/SAH
00000008 Non utilis�
00000010 Non utilis�
00000020 Sign.retour ht
00000040 Sign.retour bs
00000080 Courant de sortie haut
00000100 Courant de sortie bas
00000200 Fr�quence de sortie �lev�e
00000400 Fr�quence de sortie basse
00000800 Contr�le freinage OK
00001000 Freinage max.
00002000 Freinage
00004000 Hors gamme vit.
00008000 OVC active
00010000 Frein CA
00020000 Serrure � horloge avec mot de passe
00040000 Protection par mot de passe
00080000 R�f�rence �lev�e
00100000 R�f�rence basse
00200000 R�f. locale/r�f.dist.
00400000 R�serv�
00800000 R�serv�
01000000 R�serv�
02000000 R�serv�
04000000 R�serv�
08000000 R�serv�
10000000 R�serv�
20000000 R�serv�
40000000 R�serv�
80000000 R�serv�

Tableau 4.8 Param�tre 16-94 Mot �tat �largi

Bit
(hex)

Mot d��tat �largi 2 (param�tre 16-95 Mot
�tat �largi 2)

00000001 Inactif
00000002 Mode manuel/automatique
00000004 Non utilis�
00000008 Non utilis�
00000010 Non utilis�
00000020 Relais 123 actif
00000040 D�marrage emp�ch�
00000080 Comm.prete
00000100 Variateur pr�t
00000200 Arr�t rapide
00000400 Freinage CC
00000800 Arr�t
00001000 En attente
00002000 Demande de gel sortie
00004000 Gel sortie
00008000 Demande jog.
00010000 Jogging
00020000 D�marr. demand�
00040000 D�marrage
00080000 D�marrage appliqu�
00100000 Retard d�mar.
00200000 Veille
00400000 Augm. veille
00800000 Fonctionne
01000000 Bipasse
02000000 Mode incendie
04000000 R�serv�
08000000 R�serv�
10000000 R�serv�
20000000 R�serv�
40000000 R�serv�
80000000 R�serv�

Tableau 4.9 Param�tre 16-95 Mot �tat �largi 2
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� A�cher la charge thermique du variateur de
fr�quence sur le LCP et contr�ler la valeur. Si la
valeur d�passe le courant nominal continu du
variateur de fr�quence, le compteur augmente. Si
la valeur est inf�rieure au courant continu
nominal du variateur de fr�quence, le compteur
diminue.

AVERTISSEMENT/ALARME 10, Temp�rature surcharge
moteur
La protection thermique �lectronique (ETR) signale que le
moteur est trop chaud. Choisir au param�tre 1-90 Protect.
thermique mot. si le variateur de fr�quence doit �mettre un
avertissement ou une alarme lorsque le compteur a atteint
100 %. La panne survient lors d�une surcharge de moteur �
plus de 100 % pendant trop longtemps.

D�pannage
� V�ri�er si le moteur est en surchau�e.

� V�ri�er si le moteur est en surcharge m�canique.

� V�ri�er que le courant du moteur r�gl� dans le
param�tre 1-24 Courant moteur est correct.

� V�ri�er que les donn�es du moteur aux
param�tres 1-20 � 1-25 sont correctement r�gl�es. 

� Si une ventilation externe est utilis�e, v�ri�er
qu�elle est bien s�lectionn�e dans le 
param�tre 1-91 Ventil. ext. mot..

� L�ex�cution d�une AMA au 
param�tre 1-29 Adaptation auto. au moteur (AMA)
adapte plus pr�cis�ment le variateur de
fr�quence au moteur et r�duit la charge
thermique. 

AVERTISSEMENT/ALARME 11, Surchau�e therm. mot.
V�ri�er si la thermistance n�est pas d�connect�e. Choisir au 
param�tre 1-90 Protect. thermique mot. si le variateur de
fr�quence doit �mettre un avertissement ou une alarme.

D�pannage
� V�ri�er si le moteur est en surchau�e.

� V�ri�er si le moteur est en surcharge m�canique.

� En cas d�utilisation de la borne 53 ou 54, v�ri�er
que la thermistance est correctement connect�e
entre la borne 53 ou 54 (entr�e de tension
analogique) et la borne 50 (alimentation +10 V).
V�ri�er aussi que le commutateur de la borne 53
ou 54 est r�gl� sur tension. V�ri�er que le
param�tre 1-93 Thermistor Source s�lectionne la
borne 53 ou 54.

� En cas d�utilisation des bornes 18, 19, 31, 32 ou
33 (entr�es digitales), v�ri�er que la thermistance
est correctement connect�e entre la borne
d�entr�e digitale utilis�e (seulement PNP entr�e
digitale) et la borne 50. S�lectionner la borne �
utiliser au param�tre 1-93 Thermistor Source.

AVERTISSEMENT/ALARME 12, Limite de couple
Le couple a d�pass� la valeur du param�tre 4-16 Mode
moteur limite couple ou du param�tre 4-17 Mode g�n�rateur
limite couple. Le Param�tre 14-25 D�lais Al./C.limit ? peut
�tre utilis� pour modi�er cela en passant d�une condition
d�avertissement uniquement � un avertissement suivi d�une
alarme.

D�pannage
� Si la limite du couple du moteur est d�pass�e

pendant la rampe d�acc�l�ration, rallonger le
temps de rampe d�acc�l�ration.

� Si la limite du couple g�n�rateur est d�pass�e
pendant la rampe de d�c�l�ration, rallonger le
temps de rampe de d�c�l�ration.

� Si la limite de couple est atteinte pendant le
fonctionnement, augmenter la limite de couple.
S�assurer que le syst�me peut fonctionner de
mani�re s�re � un couple plus �lev�.

� Examiner l�application pour chercher d��ventuels
appels de courant excessifs sur le moteur.

AVERTISSEMENT/ALARME 13, Surcourant
La limite de courant de pointe de l�onduleur (environ
200 % du courant nominal) est d�pass�e. L�avertissement
dure environ 1,5 s, apr�s quoi le variateur de fr�quence
s�arr�te avec une alarme. Cette panne peut r�sulter d�une
charge dynamique ou d�une acc�l�ration rapide avec des
charges � forte inertie. Si l�acc�l�ration pendant la rampe
d�acc�l�ration est rapide, la panne peut �galement se
produire apr�s une sauvegarde cin�tique.
Si la commande de frein m�canique �tendue est
s�lectionn�e, le d�clenchement peut �tre r�initialis�
manuellement.

D�pannage
� Couper l�alimentation et v�ri�er si l�arbre moteur

peut tourner.

� V�ri�er que la taille du moteur correspond au
variateur de fr�quence.

� V�ri�er que les donn�es du moteur sont correctes
aux param�tres 1-20 � 1-25.

ALARME 14, D�faut terre (masse)
Pr�sence d�un courant de la phase de sortie � la terre, dans
le c�ble entre le variateur et le moteur ou dans le moteur
lui-m�me. Le d�faut de terre est d�tect� par les transfor-
mateurs de courant qui mesurent le courant qui sort du
variateur et le courant qui arrive dans le variateur de
fr�quence depuis le moteur. Le d�faut de terre se produit
si le d�calage entre les 2 courants est trop important (le
courant qui sort du variateur de fr�quence doit �tre
identique � celui qui arrive).
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D�pannage
� Mettre le variateur de fr�quence hors tension et

remplacer la r�sistance de freinage (voir le
param�tre 2-15 Contr�le freinage).

AVERTISSEMENT/ALARME 26, Limite puissance r�sistance
freinage
La puissance transmise � la r�sistance de freinage est
calcul�e comme une valeur moyenne portant sur les 120
derni�res secondes de fonctionnement. Le calcul s�appuie
sur la tension de circuit interm�diaire et sur la valeur de la
r�sistance de freinage d��nie au param�tre 2-16 Courant
max. frein CA. L�avertissement est actif lorsque la puissance
de freinage �mise est sup�rieure � 90 % de la puissance de
la r�sistance de freinage. Si [2] Alarme est s�lectionn� au
param�tre 2-13 Frein Res Therm, le variateur de fr�quence
s�arr�te lorsque la puissance de freinage �mise atteint
100 %.

AVERTISSEMENT/ALARME 27, Panne hacheur de freinage
Le transistor de freinage est contr�l� en cours de fonction-
nement ; en cas de court-circuit, la fonction de freinage est
d�sactiv�e et un avertissement est �mis. Le variateur de
fr�quence est toujours op�rationnel mais puisque le
transistor de freinage a �t� court-circuit�, une puissance
�lev�e est transmise � la r�sistance de freinage m�me si
elle est inactive.

D�pannage
� Mettre le variateur de fr�quence hors tension et

retirer la r�sistance de freinage.

AVERTISSEMENT/ALARME 28, �chec test frein
La r�sistance de freinage n�est pas connect�e ou ne
marche pas.

D�pannage
� Contr�ler le param�tre 2-15 Contr�le freinage.

ALARME 29, Temp�r. radiateur
La temp�rature maximale du radiateur est d�pass�e.
L�erreur de temp�rature n�est pas r�initialis�e pas tant que
la temp�rature ne tombe pas en dessous d�une
temp�rature de radiateur d��nie. L�alarme et les points de
r�initialisation di��rent selon la puissance du variateur de
fr�quence.

D�pannage
V�ri�er les conditions suivantes :

� la temp�rature ambiante est trop �lev�e ;

� les c�bles du moteur sont trop longs ;

� le d�gagement pour la circulation d�air au-dessus
et en dessous du variateur de fr�quence est
incorrect ;

� le d�bit d�air autour du variateur de fr�quence est
entrav� ;

� le ventilateur du radiateur est endommag� ;

� le radiateur est sale.

ALARME 30, Phase U moteur absente
La phase U moteur entre le variateur de fr�quence et le
moteur est absente.

D�pannage
� Mettre le variateur de fr�quence hors tension et

v�ri�er la phase U moteur.

ALARME 31, Phase V moteur absente
La phase V moteur entre le variateur de fr�quence et le
moteur est absente.

D�pannage
� Mettre le variateur de fr�quence hors tension et

v�ri�er la phase V moteur.

ALARME 32, Phase W moteur absente
La phase W moteur entre le variateur de fr�quence et le
moteur est absente.

D�pannage
� Mettre le variateur de fr�quence hors tension et

v�ri�er la phase W moteur.

ALARME 33, Erreur charge
Trop de pointes de puissance se sont produites dans une
courte p�riode.

D�pannage
� Laisser l�unit� refroidir jusqu�� la temp�rature de

fonctionnement.

AVERTISSEMENT/ALARME 34, D�faut communication bus
Le bus de terrain sur la carte d�option de communication
ne fonctionne pas.

AVERTISSEMENT/ALARME 36, D�faut secteur
Cet avertissement/alarme n�est actif que si la tension
d�alimentation du variateur de fr�quence est perdue et si
le par.param�tre 14-10 Panne secteur n�est pas r�gl� sur [0]
Pas de fonction.

D�pannage
� V�ri�er les fusibles vers le variateur de fr�quence

et l�alimentation �lectrique vers l�unit�.

ALARME 38, Erreur interne
Lorsqu�une erreur interne se produit, un num�ro de code
d��ni dans le Tableau 4.10 s�a�che.

D�pannage
� Mettre hors tension puis sous tension.

� V�ri�er que l�option est correctement install�e.

� Rechercher d��ventuels c�bles desserr�s ou
manquants.

Il peut �tre n�cessaire de contacter le fournisseur Danfoss
ou le service technique. Noter le num�ro de code pour
faciliter le d�pannage ult�rieur.

D�pannage Guide de programmation

MG11CE04 Danfoss A/S � 10/2015 Tous droits r�serv�s. 233

4 4









AVERTISSEMENT 201, Mode incendie �tait actif
Le variateur de fr�quence est pass� en mode incendie.
Mettre l�unit� hors tension, puis sous tension pour
supprimer l�avertissement. Voir les donn�es du mode
incendie dans le journal des alarmes.

AVERTISSEMENT 202, Limites mode incendie d�pass�es
En cas de fonctionnement en mode incendie, une ou
plusieurs conditions d�alarmes qui auraient d� arr�ter
l�unit� ont �t� ignor�es. Le fonctionnement dans ces
conditions annule la garantie de l�unit�. Mettre l�unit� hors
tension, puis sous tension pour supprimer l�avertissement.
Voir les donn�es du mode incendie dans le journal des
alarmes.

AVERTISSEMENT 203, Moteur manquant
Alors que le variateur de fr�quence entra�ne plusieurs
moteurs, une situation de charge insu�sante a �t�
d�tect�e. Cela peut indiquer un moteur manquant. V�ri�er
que le syst�me fonctionne correctement.

AVERTISSEMENT 204, Rotor verrouill�
Alors que le variateur de fr�quence entra�ne plusieurs
moteurs, une condition de surcharge a �t� d�tect�e. Cela
peut s�expliquer par un rotor verrouill�. V�ri�er si le moteur
fonctionne correctement.

AVERTISSEMENT 250, Nouvelle pi�ce
�change de l�alimentation ou du mode de commutation.
Restaurer le code de type du variateur de fr�quence dans
l�EEPROM. S�lectionner le code correct au param�tre 
conform�ment � l��tiquette du variateur de fr�quence. Ne
pas oublier de s�lectionner Enregistrer dans EEPROM � la
�n.

AVERTISSEMENT 251, Nouv. code de type
La carte de puissance ou d�autres composants ont �t�
remplac�s et le code de type a �t� modi��.
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5.1.2 0-** Fonction./A�chage

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

0-0* R�glages de base
0-01 Langue [0] Anglais 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Unit� vit. mot. [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 R�glages r�gionaux ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 �tat exploi. � mise ss tension [0] Red�m auto All set-ups TRUE - Uint8

0-05 Unit� mode local
[0] Comme unit�

vit.mot. 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Gestion process
0-10 Process actuel [1] Proc.1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Programmer process [9] Process actuel All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Ce r�glage li� � [0] Non li� All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Lecture: R�glages joints 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Lecture: prog. process/canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Ecran LCP
0-20 A�ch. ligne 1.1 petit 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 A�ch. ligne 1.2 petit 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 A�ch. ligne 1.3 petit 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 A�ch. ligne 2 grand 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 A�ch. ligne 3 grand 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Mon menu personnel ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Lecture LCP
0-30 Unit� lect. d�f. par utilisateur [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Val.min.lecture d�f.par utilis. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32

0-32 Val.max. d�f. par utilis.
100 CustomRea-

doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 A�ch. texte 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 A�ch. texte 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 A�ch. texte 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Clavier LCP
0-40 Touche [Hand on] sur LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Touche [O�] sur LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-42 Touche [Auto on] sur LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-43 Touche [Reset] sur LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-44 Touche [O�/Reset] sur LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-45 Touche [Drive Bypass] du LCP [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copie/Sauvegarde
0-50 Copie LCP [0] Pas de copie All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Copie process [0] Pas de copie All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Mot de passe
0-60 Mt de passe menu princ. 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Acc�s menu princ. ss mt de passe [0] Acc�s complet 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Mot de passe menu personnel 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Acc�s menu personnel ss mt de passe [0] Acc�s complet 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Mot de passe acc�s bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* R�gl. horloge
0-70 R�gler date&heure ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Format date ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Format heure ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

1-48 Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-5* Proc.ind�p.charge
1-50 Magn�tisation moteur � vitesse nulle 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-51
Magn�tis. normale vitesse min [tr/
min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-52 Magn�tis. normale vitesse min [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Courant impuls� test d�marr. vol�e ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Fr�q. test d�marr. � la vol�e ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Proc.d�pend.charge
1-60 Comp.charge � vit.basse 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Compens. de charge � vitesse �lev�e 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 Comp. gliss. 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 Cste tps comp.gliss. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Amort. r�sonance 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Tps amort.resonance 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 Courant min. � faible vitesse ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* R�glages d�m.
1-70 Mode de d�marrage PM [1] Parking All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Retard d�mar. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 Fonction au d�mar. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 D�marr. vol�e ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-77 Vit. max. d�mar. compress. [tr/mn] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 Vit. max. d�mar. compress. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 Tps max. d�mar. comp. avant arr�t 5 s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* R�glages arr�ts
1-80 Fonction � l�arr�t [0] Roue libre All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Vit. min. pour fonct. � l�arr�t [tr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Vit. min. pour fonct. � l�arr�t [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 Arr�t vit. basse [tr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 Arr�t vit. basse [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* T� moteur
1-90 Protect. thermique mot. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ventil. ext. mot. [0] Non All set-ups TRUE - Uint8
1-93 Source Thermistance [0] Aucun All set-ups TRUE - Uint8
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

5-66 Fr�q.puls./S.born.X30/6 [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Fr�q. max. sortie impulsions X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* Options d�E/S

5-80
Temporisation reconnex� condens.
AHF 25 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16

5-9* Contr�le par bus
5-90 Ctrl bus sortie dig.&relais 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Ctrl par bus sortie impulsions 27 0 % All set-ups TRUE -2 N2

5-94
Tempo. pr�d��nie sortie impulsions
27 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 Ctrl par bus sortie impulsions 29 0 % All set-ups TRUE -2 N2

5-96
Tempo. pr�d��nie sortie impulsions
29 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-97 Ctrl bus sortie impuls.X30/6 0 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98
Tempo. pr�d��nie sortie impulsions
X30/6 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5.1.8 6-** E/S ana.

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

6-0* Mode E/S ana.
6-00 Temporisation/60 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Fonction/Tempo60 [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
6-02 Fonction/tempo60 mode incendie [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entr�e ANA 53
6-10 Ech.min.U/born.53 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Ech.max.U/born.53 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Ech.min.I/born.53 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Ech.max.I/born.53 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Val.ret./R�f.bas.born.53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Val.ret./R�f.haut.born.53 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Const.tps.�l.born.53 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 Z�ro signal borne 53 [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entr�e ANA 54
6-20 Ech.min.U/born.54 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Ech.max.U/born.54 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Ech.min.I/born.54 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Ech.max.I/born.54 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Val.ret./R�f.bas.born.54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Val.ret./R�f.haut.born.54 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Const.tps.�l.born.54 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 Z�ro signal borne 54 [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entr�e ANA X30/11
6-30 Ech.min.U/born. X30/11 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Ech.max.U/born. X30/11 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Val.ret./R�f.bas.born.X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Val.ret./R�f.haut.born.X30/11 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

8-09 Jeu caract�res commun. [1] ANSI X3.4 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* R�gl. contr�le
8-10 Pro�l de ctrl [0] Pro�l FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Mot �tat con�gurable [1] Pro�l par d�faut All set-ups TRUE - Uint8
8-3* R�glage Port FC
8-30 Protocole ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresse ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Vit. transmission ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Parit�/bits arr�t ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 Tps cycle estim� 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 Retard r�ponse min. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Retard r�ponse max ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Retard inter-char max ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-39 Protocol Firmware version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
8-4* D�f. protocol FCMC

8-40 S�lection T�l�gramme
[1] T�l�gr. standard

1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 Con�g. �criture PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 Con�g. lecture PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 S�lect.roue libre [3] Digital ou bus All set-ups TRUE - Uint8
8-52 S�lect.frein CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 S�lect.d�m. [3] Digital ou bus All set-ups TRUE - Uint8
8-54 S�lect.Invers. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 S�lect.proc. [3] Digital ou bus All set-ups TRUE - Uint8
8-56 S�lect. r�f. par d�faut [3] Digital ou bus All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 Instance dispositif BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 Ma�tres max MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 Cadres info max MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

8-74 "Startup I am"
[0] Vers mise ss tens

� 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 Initialis. mot de passe ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* Diagnostics port FC
8-80 Compt.message bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Compt.erreur bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Messages esclaves re�us 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Compt.erreur esclave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 Mess. esclaves envoy�s 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 Erreurs tempo esclave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-89 Compt. diagnostics 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
8-9* Bus jog.
8-90 Vitesse Bus Jog 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Vitesse Bus Jog 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 Retour bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Retour bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 Retour bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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5.1.11 10-** Bus r�seau CAN

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

10-0* R�glages communs
10-00 Protocole Can [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 S�lection de la vitesse de transmission ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Cptr lecture erreurs transmis. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Cptr lecture erreurs re�ues 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Cptr lectures val.bus d�sact. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 PID proc./S�lect.type donn�es ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Proc./Ecrit.con�g.donn�ees: ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 Proc./Lect.con�g.donn�ees: ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 Avertis.par. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 R�f.NET [0] Inactif 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Ctrl.NET [0] Inactif 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtres COS
10-20 Filtre COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 Filtre COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 Filtre COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 Filtre COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acc�s param.
10-30 Indice de tableau 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Stockage des valeurs de donn�es [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
10-32 R�vision DeviceNet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Toujours stocker [0] Inactif 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 Code produit DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Param�tres Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5.1.12 11-** LonWorks

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

11-0* ID LonWorks
11-00 ID Neuron 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]
11-1* Fonctions LON
11-10 Pro�l variateur [0] Pro�l VSD All set-ups TRUE - Uint8
11-15 Mot avertis. LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
11-17 R�vision XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]
11-18 R�vision LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]
11-2* Acc�s param. LON
11-21 Stock.val.donn�es [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

14-22 Mod. exploitation [0] Fonction. normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 R�glage code de type ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-25 D�lais Al./C.limit ? 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Temps en U limit. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 R�glages production [0] Aucune action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Code service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ctrl I lim. courant
14-30 Ctrl.I limite, Gain P 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Ctrl.I limite, tps Int�g. ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Ctrl.I limite, tps �ltre ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4* Optimisation �nerg.
14-40 Niveau VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Magn�tisation AEO minimale ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Fr�quence AEO minimale ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Cos phi moteur ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Environnement
14-50 Filtre RFI [1] Actif 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 Compensation bus CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 Contr�le ventil [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Surveillance ventilateur [1] Avertissement All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Filtre de sortie [0] Pas de �ltre 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 Nombre e�ectif d�onduleurs ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* D�classt auto
14-60 Fonction en surtemp�rature [0] Arr�t All set-ups TRUE - Uint8
14-61 Fonct. en surcharge onduleur [0] Arr�t All set-ups TRUE - Uint8
14-62 Cour. d�class.surch.onduleur 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Options
14-80 Option aliment�e par 24 V CC externe [1] Oui 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* R�gl. panne
14-90 Niveau panne ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

5.1.15 15-** Info.variateur

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

15-0* Donn�es exploit.
15-00 Heures mises ss tension 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Heures fonction. 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Compteur kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Mise sous tension 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Surtemp. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Surtension 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset comp. kWh [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Reset compt. heures de fonction. [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
15-08 Nb de d�marrages 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* R�glages journal
15-10 Source d�enregistrement 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Intervalle d�enregistrement ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
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5.1.17 18-** Info & lectures

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

18-0* Journal mainten.
18-00 Journal mainten.: �l�ment 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Journal mainten.: action 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Journal mainten.: heure 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 Journal mainten.: date et heure ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Journal mode incendie
18-10 Journal mode incendie: �v�nement 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 Journal mode incendie: heure 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-12 Journal mode incendie: date et heure ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Entr�es&sorties
18-30 Entr�e ANA X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 Entr�e ANA X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 Entr�e ANA X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 Sortie ANA X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 Sortie ANA X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 Sortie ANA X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 Entr�e ANA X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 Entr�e temp.X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 Entr�e temp.X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 Entr�e t� X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-5* R�f.& retour
18-50 A�chage ss capt. [unit�] 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

5.1.18 20-** Boucl.ferm�.variat.

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

20-0* Retour
20-00 Source retour 1 [2] Entr�e ANA 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 Conversion retour 1 [0] Lin�aire All set-ups FALSE - Uint8
20-02 Unit� source retour 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 Source retour 2 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
20-04 Conversion retour 2 [0] Lin�aire All set-ups FALSE - Uint8
20-05 Unit� source retour 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 Source retour 3 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
20-07 Conversion retour 3 [0] Lin�aire All set-ups FALSE - Uint8
20-08 Unit� source retour 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 Unit� r�f�rence/retour ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-13 R�f./retour minimum 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-14 R�f./retour maximum 100 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-2* Retour/consigne
20-20 Fonction de retour [3] Minimum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 Consigne 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 Consigne 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

21-11 R�f�rence min. ext. 1 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 R�f�rence max. ext. 1 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Source r�f�rence ext. 1 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Source retour ext. 1 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Consigne ext. 1 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 R�f. ext. 1 [unit�] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Retour ext. 1 [unit�] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Sortie ext. 1 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* PID �tendu 1
21-20 Contr�le normal/inverse ext 1 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Gain proportionnel ext 1 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 Tps int�gral ext. 1 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 Temps de d�riv�e ext. 1 0 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Limit.gain.D ext. 1 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* R�f/ret PID �t. 2
21-30 Unit� r�f/retour ext. 2 [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 R�f�rence min. ext. 2 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 R�f�rence max. ext. 2 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 Source r�f�rence ext. 2 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-34 Source retour ext. 2 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Consigne ext. 2 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 R�f. ext. 2 [unit�] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 Retour ext. 2 [unit�] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 Sortie ext. 2 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* PID �tendu 2
21-40 Contr�le normal/inverse ext 2 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Gain proportionnel ext 2 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 Tps int�gral ext. 2 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 Temps de d�riv�e ext. 2 0 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 Limit.gain.D ext. 2 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* R�f/ret PID �t. 3
21-50 Unit� r�f/retour ext. 3 [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 R�f�rence min. ext. 3 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 R�f�rence max. ext. 3 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Source r�f�rence ext. 3 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Source retour ext. 3 [0] Pas de fonction All set-ups TRUE - Uint8
21-55 Consigne ext. 3 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 R�f. ext. 3 [unit�] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Retour ext. 3 [unit�] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 Sortie ext. 3 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* PID �tendu 3
21-60 Contr�le normal/inverse ext 3 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Gain proportionnel ext 3 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Tps int�gral ext. 3 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 Temps de d�riv�e ext. 3 0 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Limit.gain.D ext. 3 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

22-82 Calcul pt de travail [0] D�sactiv� All set-ups TRUE - Uint8
22-83 Vit abs d�bit [tr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 Vit. abs. d�bit [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Vit pt de fonctionnement [tr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 Vit. � pt de fonctionnement [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Pression � vit. ss d�bit 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Pression � vit. nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 D�bit pt de fonctionnement 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 D�bit � vit. nom. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5.1.21 23-** Fonct. li�es au tps

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

23-0* Actions tempo

23-00 Heure activ. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDay-

WoDate
23-01 Action activ. [0] D�sactiv� 2 set-ups TRUE - Uint8

23-02 Heure arr�t ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDay-

WoDate
23-03 Action arr�t [1] Aucune action 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 Tx de fr�q. [0] Tous les jours 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* R�gl. des act� tempo

23-08 Mode actions tempo
[0] Actions tempo

auto 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 R�activation actions tempo [1] Activ� 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Maintenance
23-10 �l�ment entretenu [1] Paliers moteur 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Action de mainten. [1] Lubri�er 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 Base tps maintenance [0] D�sactiv� 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 Temps entre 2 entretiens 1 h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 Date et heure maintenance ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reset maintenance
23-15 Reset mot de maintenance [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
23-16 Texte maintenance 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Journ.�nerg
23-50 R�solution enregistreur d��nergie [5] Derni�res 24h 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 D�mar. p�riode ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 Journ.�nerg 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 Reset journ.�nerg [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendance
23-60 Variabl.tend. [2] Fr�quence [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 Donn�es bin. continues 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Donn�es bin. tempo. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 D�marr.p�riod.tempo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 Arr�t p�riod.tempo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 Valeur bin. min. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 Reset donn�es bin. continues [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.23 25-** Contr�leur cascade

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

25-0* R�gl. syst�me
25-00 Contr�leur cascade [0] D�sactiv� 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 D�mar. mot. [0] D�mar. secteur 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Cycle pompe [0] D�sactiv� All set-ups TRUE - Uint8
25-05 Pomp.princ �xe [1] Oui 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 Nb de pompes 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* R�gl. larg. bande
25-20 Larg.bande d�mar. 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 D�pass.larg.bande 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-22 Larg. bande vit.�xe
casco_staging_band

width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 Retard d�mar. SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 Retard d�arr�t SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 Tps OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 Arr�t en abs. d�bit [0] D�sactiv� All set-ups TRUE - Uint8
25-27 Fonct. d�marr. [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
25-28 Dur�e fonct. d�mar. 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 Fonction d�arr�t [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
25-30 Dur�e fonct. d�arr�t 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* R�glages d�marr.
25-40 Retar.ramp.d�c�l. 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 Retar.ramp.acc�l. 2 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 Seuil de d�marr. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 Seuil d�arr�t ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 Vit.d�mar. [tr/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 Vit. d�marr. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 Vit. d�arr�t [tr/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 Vitesse d�arr�t [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* R�glages alternance
25-50 Altern.pompe princ. [0] Inactif All set-ups TRUE - Uint8
25-51 �v�nement altern. [0] Externe All set-ups TRUE - Uint8
25-52 Intervalle entre altern. 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 Valeur tempo alternance 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

25-54 Tps pr�d��ni d�alternance ExpressionLimit All set-ups TRUE 0
TimeOfDay-

WoDate
25-55 Alterne si charge < 50% [1] Activ� All set-ups TRUE - Uint8
25-56 Mode d�marr. sur alternance [0] Lent All set-ups TRUE - Uint8
25-58 Retar.fct nouv.pomp 0.1 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 Retard fct secteur 0.5 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* �tat
25-80 �tat cascade 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 �tat pompes 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 Pomp.princ. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 �tat relais 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 Tps fct pompe 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 Tps fct relais 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 Reset compt. relais [0] Pas de reset All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Service
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Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

26-63 Ctrl par bus sortie borne X42/11 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 Tempo pr�d��nie sortie borne X42/11 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5.1.25 30-** Caract.sp�ciales

Num�
ro de
para
m�tre

Description du param�tre Valeur par d�faut 4-setup Modi�cation en
cours de

fonctionnement

Indice de
conversion

Type

30-2* Ajust. d�marr. avanc�
30-22 Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
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Danfoss d�cline toute responsabilit� quant aux erreurs qui se seraient gliss�es dans les catalogues, brochures ou autres documentations �crites. Dans un souci constant d�am�lioration, Danfoss se
r�serve le droit d�apporter sans pr�avis toutes modi�cations � ses produits, y compris ceux se trouvant d�j� en commande, sous r�serve, toutefois, que ces modi�cations n�a�ectent pas les
caract�ristiques d�j� arr�t�es en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propri�t� des soci�t�s correspondantes. Danfoss et le logotype Danfoss sont
des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits r�serv�s.

Danfoss A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
vlt-drives.danfoss.com
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